


Grol3e: 25, 32, 40

maximales Gewicht des transferierten Objektes

maximale Beschleunigung/Verzégerung: 5000 mm/s?

i Ermoglicht den Neustart aus der letzten Position
nach der Wiederherstellung der
Spannungsversorgung.

i Reduzierter Wartungsaufwand

Zur Uberprufung von Antriebspositionen
D-M9




Vollstandig integrierte, kompakte Flihrungseinheit
flr verbesserte Seitenlastkapazitat.
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Verbesserte Stel Yo




GroRe 25, Hub

Passende Signalgeber konnen direkt
an zwei Stellen montiert werden.
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M Easy Mode FEX

FiletE) Edit Comm Setting

.......................................................... Zerr P > B e

= 5 Step No. Position Speed Force

g

2l | 200 o = 5 w2 w0 |3 &I
3] e S0, Jo Speed

/E = _]._J

ata
. No.| Move M | Spee | Position | PushingF PushingSp In pos @&
r— Fw/s [ wn [ % [ % [ W
e | 0labsolute 100 5.00 0 [

| 1/Absolute 100 10.00 0 0

|__2|absol 100 20.00 0 o

| 8 Absolute 200 30.00 0 0

| 4/Absolute 200 40.00 0 0

|5/ Absolut 300 50.00 0 o

| B Absolute 300 §0.00 0 0

| 7l4bsolute 400 70.00 0 [

| 8|Absolut 400 80.00 0 0

|3 500 90.00 0 0

Move Speed: 20 [mm/sec] Move distance Move

I
3

i
&

10000 ~ 30000

, 0\\ 1
[ 12345mm 12,34 mm
|
\_ 100mmis 10 mm/s
e
H
v

o)
o
[=)
S
3
3

O
5



=
T203mm Qv
[ 200mm/s @734,

oy | os | P I
o e ¥ T omeer Tromind
el X

ofwoite e

rolote o o

2 ieotute T

3 it i

2 oatute o o

5 ieainte T

S et o o

T imeotite T

§ et i o

3 it oo o

Wiowaiwte o0t folo His

Valon

Trapazaid-astion

201
-0

Wenitor
e

L

e - -

903 Conwal

Futaan w ORC3 £ Sap -

5!;” = [evrieas) _]ij

” .
A
v

BUSYJ ] A
SVRE[@]
SETON] ] v




Controller serie JIXC
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Controller serie IXC
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