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Motorlose Ausflihrung

Elektrischer Antrieb, Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit und Kugelumlauffuhrung

Kugelumlaufspindel/serie LEJS
Modellauswahl

Auswahlverfahren

Uberpriifen Sie das Verhéltnis

Uberpriifen Sie die Zykluszeit.
Geschwindigkeit - Nutzlast. m

Auswahlbeispiel

-m Priifen Sie das zuléssige Moment.

Die unten dargestellte Typenauswahlmethode bezieht sich auf den Standardmotor von SMC.
Fur die Verwendung in Kombination mit einem Motor eines anderen Herstellers prifen Sie
bitte die verfugbaren Produktinformationen des zu verwendenden Motors.

Betriebs-

. (] (i icht:
bedingungen Werkstlckgewicht: 60 [kg]

® Geschwindigkeit: 300 [mm/s]

® Beschleunigung/Verzgerung: 3000 [mm/s?]
® Hub: 300 [mm]

® Einbaurichtung: horizontal

® AuBenkraft: 10 [N]

® Anbaubedingung:

w
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m Uberpriifen Sie das Verhiltnis Geschwindigkeit - Nutzlast.
Wahlen Sie auf der Grundlage des Werkstiickgewichts und der Geschwindigkeit das geeignete Modell inner-
halb der Antriebsspezifikationen aus dem ,Geschwindigkeits-Nutzlast-Diagramm (Fihrung)“ auf Seite 94 aus.
Auswahlbeispiel: Die Ausfiihrung LEJS6301B-300 wird basierend auf dem Diagramm vorléufig ausgewahit.
+ Siehe Katalog des Motorherstellers flir n&here Angaben zum Bremswiderstand.
Uberpriifen Sie die Zykluszeit.
Siehe Methode 1 fir eine grobe Schatzung und Methode 2 fiir einen préaziseren Wert.
Methode 1: Uberpriifen Sie das Zykluszeit-Diagramm. (Seite 95, 96)
Das Diagramm basiert auf der Héchstgeschwindigkeit der einzelnen GroBen.
Methode 2: Berechnung
Die Zykluszeit T wird aus folgender Gleichung ermittelt.

[T=T1+T2+T3+T4[s]|

Berechnungsbeispiel:
T1 bis T4 kénnen wie folgt ermittelt werden.

® T1 und T3 werden aus folgender Gleichung ermittelt.
[T1=Vial[s] | [T3=V/a2]s] |

T1 = V/a1 = 300/3000 = 0,1 [s],
T3 = V/a2 = 300/3000 = 0,1 [s]

Die Beschleunigungs- und Verzdgerungswerte haben je nach

Werkstiickgewicht und Einschaltdauer eine Obergrenze. L-05-V-(T1+T3)

Stellen Sie sicher, dass sie die Obergrenze nicht lberschreiten, T2 =

siehe ,Nutzlast-Beschleunigungs-/Verzdgerungs-Diagramm v

(Fiihrung)* (Seiten 97 bis100). _ 300-0,5-300-(0,1+0,1)
Die Ausfiitrung mit Kugelumlaufspinde! hat je nach Hub eine 300
Geschwindigkeits-Hichstgrenze. Anhand der technischen Daten =0,90 [s]

priifen, dass die Hochstgrenze nicht tberschritten wird (Seite 106). T4=0,05s]

® T2 wird aus folgender Gleichung ermittelt.
L-05 V- (T1+T3)
\Y%

® T4 variiert je nach Motorart und -last. Der
nachstehende Wert wird empfohlen.

T4 =0,05 [s]

Dementsprechend wird die

Zykluszeit wie folgt berechnet.

T=T1+T2+T3+T4
=0,1+0,90+0,1+0,05
=1,15[s]

T2 =

[s]

+ Die Bedingungen fiir die Einschwingzeit variieren je nach verwendetem Motor bzw. verwendeter Endstufe.

m Priifen Sie das Filhrungsmoment. <Zulédssige statische Momente>
<Zulassiges dynamisches Moment>

Stellen Sie sicher, dass das auf den Antrieb wirkende Moment innerhalb des zulassigen Bereichs
sowohl fir die statischen als auch fiir die dynamischen Bedingungen liegt.

Mep Auswahlbeispiel: Wahlen Sie die Ausfiihrung
LEJS63CIB-300 aus dem Diagramm rechts.
Stellen Sie sicher, dass die AuBenkraft innerhalb
des zuldssigen Werts (20 [N]) liegt.
(Die externe Krafteinwirkung ist der Widerstand, der
durch Kabelfilhrungen, biegsame Hauptleitungen
oder Druckluftleitungen verursacht wird)

L3

93
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<Geschwindigkeit-Nutzlast-Diagramm>

(LEJS63)
= L
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i al / a2
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% Zeit [s]
&1 T2 T3 |14 T5
T6

L : Hub [mm]
V : Geschwindigkeit [mm/s]
a1: Beschleunigung [mm/s?]
a2: Verzogerung [mm/s2]
T1: Beschleunigungszeit [s]

Zeit bis zum Erreichen der Einstellgeschwindigkeit
T2: Zeit bei konstanter Drehzahl [s]

Zeit, in der der Antrieb bei konstanter Drehzahl in Betrieb ist
T3: Verzdgerungszeit [s]

Zeit ab Beginn des Betriebs bei konstanter Drehzahl bis Stopp
T4: Einschwingzeit [s]

Zeit bis zum Erreichen der Endlage
T5: Ruhezeit [s]

Zeit, in der der Antrieb sich nicht bewegt
T6: Gesamtzeit [s]

Gesamtzeit von T1 bis T5

Einschaltdauer: Dauer von T bis T6

Uberhang: L3 [mm]

T+T6x 100
2000 [ e
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L | | |
P N300 mmis? N
1500 -+ S S 2
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3G N 2
1000 4N Jtshoomne
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Nutzlast [kg]

<Zulassiges dynamisches Moment>

(LEJS63)



Modellauswah Serie LEJS

+ Die nachstehenden Werte liegen innerhalb der Spezifikationsbereiche des
Antriebsgehauses bei montiertem Standardmotor und diirfen nicht tiberschritten werden.
+ Die zulassige Geschwindigkeit ist je nach Hub begrenzt. Wahlen Sie diese unter

GeSChWindigkens-NutZlast-Diagramm (Fuhrung) Beriicksichtigung der ,zulassigen Hub-Geschwindigkeit* aus.

LEJS40/Kugelumlaufspindel

Horizontal Vertikal
60 10 T T T T
5 b ot =y Steigung 8: LEJS40C1B Steigung 8: LEJS40[B
T T
—_ Steigung 16: — 75 Steigung 16: | | |
g w0 LEJSA00A 5 LEJS400A
& 30 Stei ] @ Steigung 24: | |
© gung 24: s 5
5 2 LEJS40CH | | E LEJS400H
z S S IS Y S S S gy ———— z —_—_—— e — e —
2.5
10
0 0
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800
Geschwindigkeit [mm/s] Geschwindigkeit [mm/s]
LEJS63/Kugelumlaufspindel
Horizontal Vertikal
10 Py sy yp—— : ) 20 ] ] ] ]
80 _Steigung 10: LEJS63L1B | Steigung 10: LEJS63C1B
70 Steigung 20: . . .
Z 60 LEJS63JA 5 15 Steigung 20: LEJS63JA
@w 50 Steigung 30: — | k7l St‘e' n ‘ 30:
£ W LEJS630H —H 30 LEJS63H ||
> 30 >
b4 b4 — — —— — —— —— — — — —— ——
20 5
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0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800
Geschwindigkeit [mm/s] Geschwindigkeit [mm/s]
LEJS100/Kugelumlaufspindel
Horizontal Vertikal
450 [ [ 90 T T
400 - 80 Steigung 10: LEJS100L1B
350 Steigung 10: LEJS100C]B 70
—_ L/ —_
2 300 i i 2 60
% 250 t t % 50
2 200 Steigung 25: LEJS100LJA S 40 Steigung 25: LEJS10000A—
3 150 i . — 3 30 : |
Z 100 Steigung 50: LEJS1000H™] Z % Steigung 50: LEJS100H |
50 —— e L L 10 === ==
1 | | I
0
0 500 1000 1500 2000 2500 0 0 500 1000 1500 2000 2500
Geschwindigkeit [mm/s] Geschwindigkeit [mm/s]
Zulassige Hub-Geschwindigkeit [mm/s]
Steigung Hub [mm]
Modell | Motor Symbol| [mm] | Bis 200 [ Bis 300 [ Bis 400 [ Bis 500 | Bis600 | Bis 700 | Bis 800 | Bis 900 | Bis 1000 | Bis 1100 | Bis 1200 | Bis 1300 | Bis 1400 | Bis 1500
H 24 1800 1580 | 1170 910 720 580 480 410 — — —
LEJS40 entspricht | A 16 1200 1050 | 780 600 480 390 320 270 — — —
bis100W | B 8 600 520 390 300 240 190 160 130 — — —
(Motor-Drehzahl) (4500 U/min) (3938 U/min)|(2925 Ulmin){(2250 U/min)|(1800 U/min)|(1463 U/min)|(1200 U/min)|(1013 Umin)|  — — —
H 30 - 1800 1390 | 1110 | 900 750 630 540 470 410
LEJS63 entspricht | A 20 — 1200 930 740 600 500 420 360 310 270
bis200W | B 10 — 600 460 370 300 250 210 180 150 130
(Motor-Drehzahl) |  — (3600 U/min) (2790 Ulmin)|(2220 Ulmin) (1800 Uimin) (1500 Uimin) (1260 Uimin) (1080 Uimin)| (930 Uimin) | (810 Umin)
H 50 2300 1900 | 1600 | 1400 | 1200 | 1000 900 900
LEJS100 entspricht | A 25 1250 950 800 700 600 500 450 450
bis750 W | B 10 500 380 320 280 240 200 180 180
(Motor-Drehzahl) (2760 U/min) (2280 U/min) | (1920 U/min)| (1680 Ulmin}| (1440 U/min) (1200 U/min)|(1080 U/min)|(1050 U/min)
Zuldssige statische Moment*!
-
[N-m] 1 Das zuléssige statische Moment ist der Wert des statischen Moments
= = - * Zuldssi i i i \
eS| LI Langsbelastung Quiettelastung alionuslastileg das auf den Antrieb einwirken kann, wenn er angehalten wird.
40 83,9 88,2 88,2 Wenn das Produkt StoBen oder wiederholten Lasten ausgesetzt
LEJS 63 121,8 1351 135,1 wird, missen Sie bei der Verwendung des Produkts angemes-
100 805 771 939 sene SicherheitsmaBnahmen ergreifen.
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Serie LEJS

Zykluszeit-Diagramm (Fiihrung)
LEJS40/Kugelumlaufspindel

LEJS63/Kugelumlaufspindel

LEJS40(H LEJS63[H
2,0 20
1,5 : 15
o, Beschleunigung/Verzégerung: 10000 mm/s? @ Beschleunigung/Verzogerung: 10000
.“q:) =
g 1.0 - — 5 10 . ..
2 Beschleunigung/Verzége- 2 Beschleunigung/Verzége-
N rung: 5000 mm/s2 & rung: 5000 mm/s2
I,Bue: : -h;%l;glog:‘nn?;;lzerzoge- Beschleunigung/Verzége-
’ run%: 20000 nl1mls2
0 200 400 600 800 1000 0 200 400 600 800 1000 1200
Hub [mm] Hub [mm]
LEJS40L1A LEJS63LIA
3,0 3,0
2,5 // 2,5 /
2,0 2,0
] Beschleunigung/Verzégerung: 10000 mm/s2 D Beschleunigung/Verzdgerung: 10000 mm/s? /
B 15 ‘ / N 15 \ 2
2 4 3 v
2 N Beschleuni Verzége- 2
1,0 —Beschleunigung/Verzége- 1,0 »rue::_ 5333'ﬁ1u£gz erzoge A
runi: 5000 mm/s? _ \ | ]
05 \ 05 ==
_______ Beschleunigung/Verzoge- - Beschleunigung/Verzége-
------- rung: 20000 mm/s2 7 rung: 20000 mm/s2
0,0 ‘ ‘ 0,0 l l 1
0 200 400 600 800 1000 0 200 400 600 800 1000 1200
Hub [mm] Hub [mm]
LEJS40L 1B LEJS63[ 1B
5,5 6,0
5,0 // 5,5 //
4,5 5,0 /
/ 4,5
4,0 /
35 / 4,0 /
§ 30 ; : / g ., /|
2 55 Beschleunigung/Verzdgerung: 10000 mm/s2 S 7 [Beschleunigung/Verzégerung: 10000 mm/s2 /
> / > 2,5
N 20 N 1/
15 'Besc.hleunlgunglglerzoge- / | Beschleunigung/Verzoge- \ /’
2 ["rung: 5000 mm/s L/< 1,5 *run%: 5000 mm/s2
1 ’O 1 ,0 T
\ | Beschleunigung/Verzége- Z/ Beschleunigung/Verzége-
0.5 = rung: fOOOO mm/ls2 B 0,5 ru‘ng: 2000(‘) mm/s2 ‘ ]
0,0 0,0
0 200 400 600 800 1000 0 200 400 600 800 1000 1200
Hub [mm] Hub [mm]

* Diese Diagramme zeigen die Zykluszeit der jeweiligen Beschleunigung/Verzégerung.
# Die Diagramme zeigen die Zykluszeit fiir den jeweiligen Hub bei max. Geschwindigkeit.
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Zykluszeit-Diagramm (Fiihrung)

LEJS100/Kugelumlaufspindel

LEJS100CH
2.5
2
Beschleunigung/Verzégerung: 5000 mm/s2 ,"'
=15 | | | Y.
"§ Beschleunigung/Verzégerung: / 4
] 3000 mm/s2 L,
= \ -
<1 -
05 / = . ]
[.--- Beschleunigung/
i Verzégerung: 10000 mm/s2
0
0 250 500 750 1000 1250 1500
Hub [mm]
LEJS100C1A
4
3 /
z Beschleunigung/Verzégerung: 5000 mm/s2 /
22
3 4
=3 Beschleunigung/Verzégerung: /
N | 3000 mm/s? 4
e Beschleunigung/
Verz;l":gerung:l 10000 mlm/s2
500 750 1000 1250 1500
Hub [mm]
LEJS100C1B
9
8 e
: //
6
© /
= 5
[}
) /
2 4
S Beschleunigung/Verzégerung: /
3 |-3000 mm/s? /
, \/ » /
/
1 /Y
/ BescPIeunigunPNerzégeT'ung: 500({ mm/s2
0
0 250 500 750 1000 1250 1500
Hub Imml

* Diese Diagramme zeigen die Zykluszeit der jeweiligen Beschleunigung/Verzégerung.
# Die Diagramme zeigen die Zykluszeit fiir den jeweiligen Hub bei max. Geschwindigkeit.

Modellauswah Serie LEJS

96



Serie LEJS

Nutzlast-Beschleunigungs-/Verzégerungs-Diagramm (Fiuhrung)

LEJS40/Kugelumlaufspindel: Horizontal

LEJS63/Kugelumlaufspindel: Horizontal

LEJS40[H

LEJS63LH

20000 -y % %

Ein Wert von 50 % oder weniger

20000 =y % % %
Einschaltdauer: 50 %

) )
E \ E
E entspricht einer Einschaltdauer von 50 % £
g 15000 € 15000
2 2
_“8’, _"8’) Einschaltdauer: 25 %
N N
S 10000 Einschaltdauer: 50 % S 10000 LN ~
2 g / N \\
s’ 5’ S~ ;."')«-. \
c c H - oL~ e,
S 5000 | S 5000 Einschaltdauer: 100 % >< il S ..\
= = . Sl
2 Einschaltdaver: 75% 2 Einschaltdauer: 75 % =
0 fn}
0 0
0 5 10 15 0 5 10 15 20 25 30
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
LEJS40LA LEJS63LIA
5 20000 f= % % % 20000 =
@ % & .
€ e Ein Wert von 50 % oder weniger entspricht g \\ k)
% \"" einer Einschaltdauer von 50 % = e Einschaltdauer: 50 %
1 S T T o \ o
% 5000 \\‘.‘ Einschaltdauer: 50 % 5 15000 v\
., [0} *
iy N 2 \\ Einschaltdauer: 25 %
N N N N
(] ) N [} %
10000 % 10000 5
c iR c N .
=] N | Tt 3 ~ o
2 / TSl € ~[ge, e
2 5000 —— S e, T —— 3 5000 FEinschaltdauer: 100 % S rtttenn, e __
£ Einschaltdauer: 100 % T“ ~~ __\ 5 ‘ T~ D,
— b ]
(7] - H .
g Einschaltdauer: 75 % @ Einschaltdauer: 75 %
|
0 0
0 10 20 30 0 10 20 30 40
Nutzlast [kg] Nutzlast [kq]
LEJS40(1B LEJS63[ 1B
20000 l l l l l 20000
o Y
2 Ein Wert von 50 % oder weniger entspricht 2
g einer Einschaltdauer von 50 % g
= \ 2 = A Einschaltdauer: 50 %
2 15000 \ c 15000 \ N
] =}
5 P, 15} s ><
.c) ’.‘ -m .’0 .
< N \ R \ Einschaltdauer: 25 %
2 10000 S 2 10000 AN
> ST NG Einschaltdauer: 50 % > S
c ~ N e, S S e, \
= S \ 2 D P Y \\
c /\\_. -...___. c ~o ~-..,... \ —
= ~o ke, 3 ~ N
2 5000 —~ S £ 5000 Bk S LT T —
E Einschaltdauer: 100 % \ = == 5 Einschaltdauer: 100 % kS G P
& Einschaltdauer: 75 % @ Einschaltdauer: 75 %
0 0 ‘

0 10 20 30 40
Nutzlast [kg]

0 10 20 30 40 50 60 70 80

Nutzlast [kg]

Diese Diagramme stellen ein Beispiel bei montiertem Standardmotor dar.
Bestimmen Sie die Einschaltdauer unter Beriicksichtigung des Lastfaktors des zu verwendenden Motors bzw. der zu verwendenden Endstufe.
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Modellauswah Serie LEJS

Nutzlast-Beschleunigungs-/Verzégerungs-Diagramm (Fiuhrung)

LEJS100/Kugelumlaufspindel: Horizontal
LEJS100CH
10000 <

Einschaltdauer:

Beschleunigung/Verzégerung [mm/s?]

5000
~ ~ n
Eilnschaltdauer: 100 %
Ein Wert von 50 % oder weniger
entspricht einer Einschaltdauer von 50 %
0 1 1 1
0 10 20 30 40 50 60
Nutzlast [kg]
LEJS100L1A
10000 N
8 N\,
@2 N\,
S N
IS N
= N
> N\,
c
3 N
[0
§ \\Einschaltdauer: 75 %
é‘s 5000 \..,N |
2 )
=] N,
g Ty
3 Einschaltdauer: 100 % \
<
§ Ein Wert von 75 % oder weniger \‘
m entspricht einer Einschaltdauer von 75 % \
[ [
0
0 30 60 90 120 150
Nutzlast [kg]
LEJS100L1B
10000
)
£
E
2
2
o Einschaltdauer: 100 %
N
o 5000 -~
g =427
[&)) ~ -~
s T~~~
=y S~o .
>
@
<
2 Ein Wert von 100 % oder weniger
& entspricht einer Einschaltdauer von 100 %
0 1 1
0 100 200 300 400
Nutzlast [kg]

Diese Diagramme stellen ein Beispiel bei montiertem Standardmotor dar.
Bestimmen Sie die Einschaltdauer unter Beriicksichtigung des Lastfaktors des zu verwendenden Motors bzw. der zu verwendenden Endstufe.
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Serie LEJS

Nutzlast-Beschleunigungs-/Verzégerungs-Diagramm (Fiuhrung)
LEJS40/Kugelumlaufspindel: Vertikal

LEJS63/Kugelumlaufspindel: Vertikal

LEJS40[H LEJS63[H
[
g 20000 T i . 20000 ST N
c \\ o, Einschaltdauer: 50 % g N [,
E N £ S .,
2 15000 AN SN 2 15000 J S
= . =] >,
@ NS .\ ) ) S ;./ o,
:§’ Einschaltdauer: 100 % >/'. :,8" Elnschaltt‘iauer: 100“% ~ \>> &
o ~ ) ~ "".
< 10000 ~ P £ 10000 ——— Einschaltdauer: 75 % TN NG
g O Py ~ R . g’ = .'"n,
S Einschaltdauer: 75 % o 3 Einschaltdauer: 50 % / S8
= N ., S
3 5000 SN 2 5000 Ei i Itdauer: 25 %
= N inschaltdauer:
El Ein Wert von 50 % oder weniger 2 °
2 entspricht einer Einschaltdauer von 50 % m
0 1 0
0 1 2 3 0 1 2 3 4 5 6
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
LEJS40L1A LEJS63LIA
\
__ 20000 - % % . 20000 N Einschaltdauer: 25 %7 |
B N~ ~ ., & \\ v,
€ Se | Einschaltdauer: 50 % S N e,
E SL = \\\ IR N
o ~ ‘. o Nt
g 15000 NS g 15000 SRS
@ N e, [} T,
g Einschaltdauer: 100 "/\/ < SsUe
N Insc uer: o ISL Tt N N \
< 10000 | RPN \ S 10000 | Einschaltdauer: 100 % S N
2 Einschaltdauer: 75 %  ~|~ v, 2 SN,
B ~ S 3 Einschaltdauer: 75 % S
5 5 N
3 5000 3 5000 i
2 Ein Wert von 50 % oder weniger 2 Einschaltdauer: 50 %
s} entspricht einer Einschaltdauer von 50 % s}
0 I I I I 0
0 1 2 3 4 5 0 2,5 5 7,5 10
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
LEJS40C1B LEJS63[1B
20000 20000 l
% % Einschaltdauer: 50 %
IS . IS
£ \ Einschaltdauer: 50 % £ ~_ \< Einschaltdauer: 25 %
2 15000 ~~ 2 15000
I~ ke 2 \
[ ", ] .
N ~_—~ "-..,...... N - e, .,
2 10000 T e S 10000 S e \
[e)) ~~.~- Tega, Penna,, o)) ~a "-..---.,._
5 Einschaltdauer: 100 % Sl e 5 s T/l T
=4 . o 4 Einschaltdauer: 100 % /‘ T~
é 5000 I%lnschaltdau?r: 75 % 3 5000 -~
<
§ Ein Wert von 50 % oder weniger § Einschaltdauer: 75 %
m entspricht einer Einschaltdauer von 50 % m
0 I I I 0
0 2,5 5 7,5 10 0 5 10 15 20
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
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Diese Diagramme stellen ein Beispiel bei montiertem Standardmotor dar.
Bestimmen Sie die Einschaltdauer unter Beriicksichtigung des Lastfaktors des zu verwendenden Motors bzw. der zu verwendenden Endstufe.




Nutzlast-Beschleunigungs-/Verzégerungs-Diagramm (Fiuhrung)

LEJS100/Kugelumlaufspindel: Vertikal

LEJS100CH
10000 -~
& \
2 \
IS \
E
o /\
< \
= o \
[} Einschaltdauer: 100 % \
(o)
:0 \
N
& 5000 N
2 \
2 \
=} \
2 \
c
S |
2 1
'?(3 Ein Wert von 100 % oder weniger I
2 entspricht einer Einschaltdauer von 100 % 1
0 5 10 15
Nutzlast [kg]
LEJS100L1A
10000
I N N ~
n ~
€ Sy
N
£ S
5 / Tse
()
2 Einschaltdauer: 100% ™ _
N ~
@ 5000 N
2 I
(o))
c 1
5 I
c
S 1
= |
<
2 Ein Wert von 100 % oder weniger 1
@ entspricht einer Einschaltdauer von 100 % 1
1
0 T T T
0 5 10 15 20 25 30
Nutzlast [kg]
LEJS100C1B
10000
&
kY
IS
E
jo)}
c
2
a') -
iy Einschaltdauer: 100 %
N
o 5000 -~
%) — — oy -~ J~
c R
=] ~ -
iz -~
c b
=1
K
S Ein Wert von 100 % oder weniger
§ entspricht einer Einschaltdauer von 100 %
0 [ [
0 20 40 60 80

Nutzlast [kg]

Modellauswahi Serie LEJS

Motorlose Ausfiihrung

Diese Diagramme stellen ein Beispiel bei montiertem Standardmotor dar.
Bestimmen Sie die Einschaltdauer unter Beriicksichtigung des Lastfaktors des zu verwendenden Motors bzw. der zu verwendenden Endstufe.
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Serie LEJS

« Diese Grafik zeigt den zuldssigen Uberhang (Fiihrungseinheit), wenn der Lastschwerpunkt
des Werkstiicks einen Uberhang in eine Richtung aufweist. Bestétigen Sie die Auswahl des
Uberhangs unter Berlicksichtigung des Abschnitts ,Berechnung des Lastfaktors der Fiihrung*

Zuléissiges dynamisches Moment oder der Auswahlsoftware fir elektrische Antriebe (http:/www.smc.eu).

Beschleunigung/Verzégerung 1000 mm/s2 ~ — —— 3000 mm/s2 ~ ———5000 mm/s?
----10000 mm/s?2  =-x=--s- 20000 mm/s?
m - -
E Lastiiberhangrichtung Modell
5|m : Nutzlast [kg]
'S | Me: Zuléssiges dynamisches Moment [N-m]
[} .
2 L : Uberhangdistanz zum Schwerpunkt des Werkstiicks [mm]| LEJS40 LEJS63 LEJS100
5000 mm/s? oder 2000 5000 mm/s? oder 2000 5000 mm/s? oder
1000 weniger W weniger 1800 weniger
R entspricht 5000 mm/s? 3 entspricht 5000 mm/s? 1600 ! entspricht 5000 mm/s?
L 800 \ 1500 [y 1400 l\
1 = 3 = y —
E oy E ol £ 1z
M X|= A = 1000 = 1000
- 400 5 - X o 800 \
m 500 600 AN
200 ) 400 N
RS . 200 P
ol e Frey 0 . e e S 0 \"‘--—-“.
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 60 70 80 0 100 200 300 400
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
2000 2000 5000 mmis? oder
1000 000 ol 1800 ! weniger
: i 1600 entspricht 5000 mm/s?
= 800 (i 1500 3¢ 1400 4
& L2 E : =3 " E 1200 |
S E o0p E 1000 [iuhy £ 1000 \\
N %} We YIS 400 3 F\'N 3 &0y
5 m ARAN 600
I 200 o~ 500 RN ggg
B ) B e TEF- = e
0 0 —
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 60 70 80 0 100 200 300 400
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Modellauswah Serie LEJS

« Diese Grafik zeigt den zuldssigen Uberhang (Fiihrungseinheit), wenn der Lastschwerpunkt
des Werkstiicks einen Uberhang in eine Richtung aufweist. Bestétigen Sie die Auswahl des
Uberhangs unter Berlicksichtigung des Abschnitts ,Berechnung des Lastfaktors der Fiihrung*

Zuléssiges dynamisches Moment  oder der Auswahisoftware fiir elektrische Antriebe (http:/www.smc.eu).
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Serie LEJS

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

1. Bestimmen Sie die Betriebsbedingungen. gmmmmmm——— Montageart ----------- N
. : o1. !
Grse 40163 Noest g 3 Wandmontage
Montageart: horizontale Montage/Wandmontage/ Nutzlast-Mitte [mm]: Xc/Yc/Ze : Montage
vertikale Montage/Deckenmontage '
2. Wahlen Sie das entsprechende Diagramm auf der Grundlage des Modells, der GréBe '
und der Montageart aus. :
3. Ermitteln Sie basierend auf der Beschleunigung und Nutzlast den Uberhang [mm]: Lx/Ly/Lz : -
aus dem Diagramm. : 4. vertikale ‘Sﬁ‘
4. Berechnen Sie den Lastfaktor fiir jede Richtung. : Montage x|, i i
ax = Xc/Lx, ay = Yc/Ly, oz = Zc/Lz : ﬁ%“ }
5. Bestéatigen Sie, dass der Gesamtwert von ax, ay und oz max. 1 betragt. ' z”'?«ﬁ*y
ox+ay+oz=1 : Mi
Wenn 1 Uberschritten wird, ziehen Sie bitte die Verringerung der Beschleunigung und : Nﬁ
Nutzlast in Betracht oder andern Sie die Nutzlast-Mitte und die Antriebsserie. temmmmmeesseeesssessseesseseeesee——-
1. Betriebsbedingungen
Modell: LEJS
GroBe: 40 3. Lx =220 mm, Ly =210 mm, Lz = 430 mm
Montageart: horizontale Montage 4. Der Lastfaktor fur die einzelnen Richtungen wird wie folgt ermittelt.
Beschleunigung [mm/s2]: 5000 ox =0/220 =0
Nutzlast [kg]: 20 ay =50/210 = 0,24
Nutzlast-Mitte [mm]: Xc =0, Yc =50, Zc = 200 oz =200/430 = 0,47
2. Siehe Diagramm auf Seite 101, erste Zeile oben und links. 5.ox+ay+0z=0,71=<1
1000 1000 1 \
800 \ 800 [+ |‘ \
—_ H '.'l \
£ 600 \ E 600 i) E
- ." [y :I II —_—
400 3 eolid 3
LY b
ZOO[IE: =Y S 200 WT'.' h
”::ﬁw ﬁ—‘ . I~
0 ----- L. 0 ¥ Bk bLT TN A 0 = = I3
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Nutzlast [kg] Nutzlast [kg] Nutzlast [kg]
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Schlittengenauigkeit (Referenzwert)

A-Seite
B-Seite |
]
- @ @ O
& C-Seite
D-Seite @ @

Schlittenabweichung (Referenzwert)

Modellauswah Serie LEJS

lineare Verfahrgenauigkeit [mm] (alle 300 mm)
Modell (@ lineare Verfahrgenauig- keit| 2 lineare Verfahrgenauig-
CzuA keit D zu B
LEJS40 0,05 0,03
LEJS63 0,05 0,03
LEJS100 0,05 0,04

+ Die lineare Verfahrgenauigkeit schlieBt nicht die Genauigkeit der
Montageflache ein.

w
@ &
o
& &
0,02
LEJS63
(L = 64,5 mm)
0,015 LEJS40 —
E (L =52,5mm), = “/
‘@ -
5 oot - LEJS100
£ (L = 95,0 mm)
3
0,005 A/
//
“‘/
0
0 100 200 300 400 500
Last W [N]

Anm.) Diese Abweichung wird gemessen, wenn eine Aluminiumplatte von 15 mm auf dem Schlitten montiert und fixiert wird. (Schlitten-Freiraum inbegriffen)
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Elektrischer Antrieb, Ausfuhrung mit hoher

Steifigkeit und Kugelumlauffuhrung

Kugelumlaufsplndel
Serie LEJS LEJsao, 63

L

Bestellschlussel

EJSH

200

&ééé

0

0 Prazision 9 GroBe 9 Montagetyp 0 Steigung [mm)] 9 Hub [mm]
— | Grundausfiihrung 40 NZ Symbol| LEJS40 | LEJS63 200
H | Prazisionsausfihrung 63 NY H 24 30 bis
NX A 16 20 1500
B 8 10 « Siehe unten stehende
NW: Tabelle fur nahere
NV:1 Angaben.
NU:=1
NT:1
#1 Nur GréBe 63
Tabelle Hublénge @®: Standard
Modell [mm] 200 | 300 | 400 | 500 | 600 | 700 | 800 | 900 |1000 (1200|1500
LEJS40 [ J o [ ) [ J [ ) [ J [ [ J () [ J —
LEJS63 — [ J [ J [ J () [ J () [ J [ ] [ J [ J
= Bitte setzen Sie sich fur Hibe, die nicht Standard sind, mit SMC in Verbindung, da diese als
Sonderbestellung gefertigt werden.
Fiir Signalgeber siehe Seiten 116 bis 120.
Kompatible Motoren und Montagetypen*?
Motormodell BaugréBe/Montagetyp
40 63
Herstell Seri
ersieler ene NZ NY NX NZ NY NX NW NV NU NT
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JN/J4/J5 [ J - — [ ] — — — — - —
YASKAWA Electric 1
Corporation A L4 - - 4 - - - - - -
SANYO DENKI CO., LTD. | SANMOTION R [ ] — - [ J — — — — - -
OMRON Corporation | OMNUC G5/1S o - - — () - — = — —
Panasonic o
Corporation MINAS AS/A6 (nur MHMF) ® - - ® - - - - -
FANUC . °
CORPORATION pis (-B) L - - (nur B1) - — ° - - —
NIDEC SANKYO
CORPORATION S-FLAG * - - o - - - - - -
KEYENCE CORPORATION SV/Sv2 @1 — = [ J — = — — — —
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ ] — — [ ) — — — — — —
Rockwell Automation, Inc. | . . o [ ] ()
(Allen-Bradley) LGS R (nur TL) - - - - (nur MP/VP) - - - (nur TL)
Beckhoff Automation [ J ([ J ([
GmbH AM 30/31/80/81 g - - - - (nur 80/81) - (nur 30) (nur 31) -
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 — - [ ) = = ) — — — _
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ] — — [ ] — — — — — —
ANCA Motion AMD2000 [ J — = [ J — = — — — =

+1 Bei einigen Motoren kann der Anschluss aus dem Geh&use herausragen. Prifen Sie vor der Auswahl eines Motors, ob es zu Interferenzen mit der
Montageflache kommt.
x2 Die kompatiblen Motoren und Befestigungsarten sind typische Beispiele. Wahlen Sie die Montageart nach den Tabellen ,Motormontage, Abmessungen des
Motors* auf den folgenden Seiten ,Abmessungen®.
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Elektrischer Antrieb, Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit und Kugelumlauffiihrung .
Kugelumlaufspindel Serie LEJS

® Die nachstehenden Werte liegen innerhalb der Spezifikationsbereiche des Antriebsgehéuses bei

TeChniSChe Daten montiertem Standardmotor und durfen nicht Gberschritten werden.
Modell LEJS40 LEJS63
200, 300, 400, 500, 600, 700, 800 300, 400, 500, 600, 700, 800, 900
Hub [mm]*1
900, 1000, 1200 1000, 1200, 1500
horizontal 15 30 55 30 45 85
Nutzlast [kg]** vertikal 3 5 10 6 10 20
bis 500 1800 1200 600
501 bis 600 1580 1050 520 1800 1200 600
601 bis 700 1170 780 390
701 bis 800 910 600 300 1390 930 460
Seschwindiakeit® 801 bis 900 720 480 240 1110 740 370
[r;s;]/";';‘ 9| Hubbereich | 901 bis 1000 580 390 190 900 600 300
1001 bis 1100 480 320 160 750 500 250
a 1101 bis 1200 410 270 130 630 420 210
E 1201 bis 1300 — — — 540 360 180
< 1301 bis 1400 — — — 470 310 150
8 1401 bis 1500 — — — 410 270 130
S | max. Beschleunigung/Verzogerung [mm/s?] 20000
% Positionier- Grundausfiihrung +0,02
%» wiederholgenauigkeit [mm] | Prizisionsausfiihrung +0,01
< . Grundausfiihrung max. 0,1
;’)3 Hysterese [mm]** Prézisionsausfilhrung max. 0,05
. GewindegroBe [mm] 212 @15
;ech"'sche Daten Steigung [mm] 24 16 8 30 20 10
ugelumlaufspindel —
Wellenldnge [mm] Hub + 118,5 Hub + 126,5
StoB-/Vibrationsfestigkeit [m/s2]+5 50/20
Funktionsweise Kugelumlaufspindel
Flihrungsart Linearflhrung
Zuldssige stati- Mep (L&ngsbelastung) 83,9 121,5
sche Momente*6 | Mey (Querbelastung) 88,2 135,1
[N-m] Mer (Seitenbelastung) 88,2 135,1
Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 40
Luftfeuchtigkeitsbereich [%RH] max. 90 (keine Kondensation)
s | Gewicht der Betédtigungseinheit [kg] 0,86 1,37
é sonstige Tragheit [kg-cm?] 0,031 0,129
"g’g Reibungskoeffizient 0,05
%7 | mechanischer Wirkungsgrad 0,8
§§ Motorausfithrung AC-Servomotor (100 V/200 V)
D oc
E:‘g'j Nenn-Ausgangsleistung [W] 100 200
.45*82 Nenn-Drehmoment [N-m] 0,32 0,64

+1 Bitte setzen Sie sich fir Hlbe, die nicht Standard sind, mit SMC in Verbindung, da diese als Sonderbestellung gefertigt werden.
%2 Siehe ,Geschwindigkeits-Nutzlast-Diagramm (Fuhrung)“ auf Seite 94
+3 Die zulassige Geschwindigkeit ist je nach Hub unterschiedlich.
x4 Richtwert zur Fehlerkorrektur im reziproken Betrieb.
+5 StoBfestigkeit: Keine Fehlfunktion im Fallversuch des Antriebs in axialer Richtung und rechtwinklig zur Antriebsspindel. (Der Versuch erfolgte mit dem
Antrieb in der Startphase).
Vibrationsfestigkeit: Keine Fehlfunktionen im Versuch von 45 bis 2000 Hz. Der Versuch erfolgte in axialer Richtung und rechtwinklig zur Antriebsspindel.
(Der Versuch erfolgte mit dem Antrieb in der Startphase)
#6 Das zulassige statische Moment ist der Wert des statischen Moments, das auf den Antrieb einwirken kann, wenn steht.
Wenn das Produkt StéBen oder wiederholten Lasten ausgesetzt wird, missen Sie bei der Verwendung des Produkts angemessene SicherheitsmaBnahmen ergreifen.
#7 Bei den Werten handelt es sich um Richtwerte, die zur Auswahl der Motorleistung herangezogen werden kénnen.
=8 Weitere Spezifikationen finden Sie in den technischen Daten des Motors, der installiert werden soll.
= Der Magnet zur Signalgebererkennung befindet sich in der Schlittenmitte.
Detaillierte Abmessungen finden Sie im Abschnitt ,Einbauposition des Signalgebers*.
= Kollisionen an beiden Enden des Schlitten-Verfahrwegs verhindern.
Beim Positionierbetrieb einen Abstand von min. 2 mm vor den beiden Enden einhalten.
* Setzen Sie sich fir die Herstellung von Zwischenhiiben mit SMC in Verbindung.
(LEJS40/herstellbarer Hubbereich: 200 bis 1200 mm, LEJS63/herstellbarer Hubbereich: 300 bis 1500 mm)

Gewicht
Modell LEJS40
Hub [mm] 200 300 400 500 600 700 800 900 1000 1200
Gewicht [kg] 5,0 5,8 6,5 7,3 8,1 8,8 9,6 10,4 1,1 12,7
Modell LEJS63
Hub [mm] 300 400 500 600 700 800 900 1000 1200 1500
Gewicht [kq] 10,4 1,7 12,9 14,2 15,4 16,7 17,9 19,1 21,6 25,4
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Serie LEJS

Siehe ,,Motormontage“ auf Seite 113 fiir ndhere Angaben

Abmessu ngen: Kugelumlaufspindel zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.
— _—
LEJS40 0030
g Hub + 60 30 @6H9 (")
kil 11 nxg55 Tiefe 4
)|
I|e
O~ £
/ /
¥ 1] . . /
i
! 200
o
E C x 200 (=D) 20
Montagetyp: NY
LEJS40NYI-OJ
Hub + 221 64,5 10
37 Hub + 6 (Schlitten-Verfahrweg) (58) 64,5 16
‘ Il . |
=¥ H I |
== ©
2 3
0,030
Bezugsebene fir (160) 9 5H9 (0™")
nxFA Gehausemontage *! 4 x M6 x 1 Tiefe 10 110 Tiefe 6
Gewindelicle FB / (Abmessungsbereich B) 84 0 18 M4 x 0,7 Tiefe 8
a R - R R R R 2 (Masseanschluss)
o 9 2 =
‘ ©
. [T
o o
: . = 2
- |
[ o Q o] g o)
- <
g > © 5H9 (+g,o3o)
= Tiefe 6
&

Abmessungen des Motors

L FC
=1 Bei Montage des Antriebs unter Verwendung der Bezugsebene fiir Gehdusemonta- a
ge. Stellen Sie die H6he der gegenlberliegenden Flache bzw. des Positionierstiftes L
auf min. 5 mm ein (empfohlene Héhe 6 mm). Q
2 F
s | LFE (FC)_| \FA
K]
Abmessungen [mm] Motormontage, Abmessungen des Motors [mm]
Modell ni|C| D E FA
LEJSCAON-200 | 6 1| 200[ 80 Montagetyp n2 |, | Kompaile | FB | FC | FD | TE | FJ | FK
LEJSC40NCI-300 | 6| 1 | 200 180 oNtagelyp | yotoren ()
LEJSC40NCIC-400 8| 2 400| 80 NZ 2 M4 x 0,7 d4,5 7 0 46 30 3,5 8 25 =1
LEJSCI40NCIC1-500 8| 2 | 400| 180 NY 4 M3 x 0,5 034 6 @ 45 30 3,5 8 25 =1
LEJS[140NCIC-600 | 10| 3 | 600 80 NX 2 M4 x 0,7 04,5 7 O 46 30 3,5 8 18 =1
LEJSCI40NCIC-700 | 10 | 3 | 600| 180
LEJSCI40NCI1-800 | 12 | 4 | 800| 80
LEJS[140NCIC-900 |12 | 4 | 800| 180
LEJSC40NCIC-1000 | 14 | 5 [1000| 80
LEJSCI40NCI1-1200 | 16 | 6 | 1200| 80
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Elektrischer Antrieb, Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit und Kugelumlauffiihrung
Kugelumlaufspindel

Abmessungen: Kugelumlaufspindel

Serie LEJS

Motorlose Ausflihrung

Siehe ,,Motormontage“ auf Seite 113 fiir ndhere Angaben
zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.

LEJS63
{ Hub + 70 30 -
9o 13 Nx068 08Ho (o0 )
% @ ’ Tiefe 6
©|i~ J —
L ] L] -] -] -] -] -]
2 It
<
i
i —
£
<
@ 200
E C x 200 (=D) 25 Montagetyp: NY, NX, NV
LEJS63NY[-C]
LEJS63NX-O
LEJS63NV-O]
Hub + 254,5 84 10
39 Hub + 6 (Schlitten-Verfahrweg) (64) 84 6
i i i
3 R ™
4xFA
Gewindetiefe FB +0,030
Bezugsebene fiir (172) 0 6H9 ()
Gehausemontage *' 4x M8 x 1,25 Tiefe 12 122 Tiefe 7
(Abmessungsbereich B) 920 . 25 M4 x 0,7 Tiefe 8
& (Masseanschluss)
j 9 9 =
i
) 8
i S — | 8
= 5 5 et
E E ~ 6H9 (+g,030) 49,5
@ Tiefe 7 63,5
z 73
«1 Bei Montage des Antriebs unter Verwendung der Bezugsebene fiir Gehausemonta- Abmessungen des Motors
ge. Stellen Sie die Hohe der gegenlberliegenden Flache bzw. des Positionierstiftes
) ; . — FC
auf min. 5 mm ein (empfohlene Héhe 6 mm).
ra
Q
T 3
Q _I.FE FC FA
FK|
Abmessungen [mm] Motormontage, Abmessungen des Motors [mm]
Modell n|C| D E FA FE
LEJSCI63NCII-300 6| 1 200 | 180 Montagetyp| Montaget Kompatible FB FC FD FJ FK
LEJSC63NCII-400 | 8| 2 | 400| 80 9P | yitoren (e
LEJSC63NOIC-500 8| 2 400 | 180 NZ M5 x 0,8 35,8 7 70 50 3,3 14 30 =1
LEJSCI63NCIC-600 | 10 | 3 | 600| 80 NY M4 x 0,7 94,5 6 @70 50 3,3 11 30 =1
LEJSCI63NCIC-700 | 10 | 3 | 600 | 180 NX M5 x 0,8 05,8 6 063 40 3,5 9 20 =1
LEJSCI63NCIC1-800 | 12 | 4 800 | 80 NW M5 x 0,8 35,8 7 @70 50 3,3 9 25 +1
LEJSCI63NCI1-900 | 12 | 4 | 800 | 180 NV M4 x 0,7 4,5 6 063 40 3,5 9 20 =1
LEJSC163NCIC-1000| 14 | 5 [ 1000 | 80 NU M5 x 0,8 5,8 7 @70 50 3,3 11 23 =1
LEJSO63NCI-1200| 16 | 6 |1200| 80 NT M5 x 0,8 05,8 7 Q70 50 3,3 12 30 =1
LEJSCI63NCIC-1500| 18 | 7 | 1400 | 180
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Motorlose Ausfiihrung

Ausfiihrung mit eingebauter Spindelabstiitzung

Elektrischer Antrieb, Ausfuhrung mit hoher

Steifigkeit und Kugelumlauffiihrung

Diese Spezifikationen ermdglichen es, die maximale
Geschwindigkeit iber die gesamte Hublénge zu erreichen.

Kugelumlaufspindel

Serie LEJS63

- <
[ - 4
-~
Bestellschlussel
0 Prézision 9 Montagetyp G Spindelsteigung [mm] 6 Hub [mm]*" @Standard OFertigung auf Bestellung
— Grundausfiihrung NZ H 30 790 890 990 | 1190 | 1490 | 1790
H Prézisionsausfilhrung NY A 20 [ J [ J ©) ©) ©) O
NX B 10 «1 Bitte setzen Sie sich fir Hiibe, die nicht Standard
B NwW sind, mit SMC in Verbindung, da diese als
9 GroBe NV Sonderbestellung gefertigt werden.
NU
NT 0 Spindelabstiitzung
[M ] Eingebaute Spindelabstiitzung
Technische Daten
Spindelsteigung [mm] 30 20 10
vl Informationen zur Typenauswahl finden
Geschwindiakei Sgg Sie auf Seite 93. Alle nicht genannten
es"[n‘:’r:}s]'g eit Hubbereich 190 1800 1200 600 technischen Daten entsprechen denen
1490 des Standardproduktes. Siehe Seite 106
1790 fur Details.
Fiir Signalgeber siehe Seiten 116 bis 120.
Kompatible Motoren und Montagetypen*?
Motormodell BaugréBe/Montagetyp
Hersteller Serie b
NZ NY NX NW NV NU NT
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JN/J4/J5 [ J - - — - - —
YASKAWA Electric 1
Corporation 28 o - - - - - -
SANYO DENKI CO., LTD. | SANMOTION R (] — — — — — —
OMRON Corporation | OMNUC G5/1S — [ J = = = = =
Panasonic
Corporation MINAS A5/A6 - ° — - - - -
FANUC . ()
CORPORATION pis (-B) (nur 1) = - ° - _ _
NIDEC SANKYO
CORPORATION S-FLAG ® - - - - - -
KEYENCE CORPORATION SV/SV2 @ — — — — — —
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ J — - — — — —
Rockwell Automation, Inc. - (] (]
(Allen-Bradley) NI AR - - (nur MP/VP) - - - (nur TL)
Beckhoff Automation [ ) o [ J
GmbH AM 30/31/80/81 - - (nur 80/81) - (nur 30) (nur 31) -
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 - — [ J — — — —
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 (] — - — - - —
ANCA Motion AMD2000 [ ) — — — — — —

#1 Bei einigen Motoren kann der Anschluss aus dem Geh&use herausragen. Priifen Sie vor der Auswahl eines Motors,

ob es zu Interferenzen mit der Montageflache kommt.

#2 Die kompatiblen Motoren und Befestigungsarten sind typische Beispiele. Wahlen Sie die Montageart nach den Tabellen ,Motormontage, Abmessungen des
Motors® auf den folgenden Seiten ,Abmessungen®.
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Elektrischer Antrieb, Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit und Kugelumlauffiihrung

i L e A el Kugelumlaufspindel

Serie LEJS63 - 1M

Siehe ,,Motormontage“ auf Seite113 fiir ndhere Angaben
zur Motormontage und zu den entsprechenden Teilen.

Abmessungen: Kugelumlaufspindel
LEJS63-M

—

8 B 30
Zeo 13 nNx068 0 8H9 (0)
o Tiefe 6
&2 | /
|
q -] -] ] -] -] -] -]
g , ¥
A
Q ] ° L] o o ] ] q
| J
R 200
E C x 200 (=D) 25 Montagetyp: NY, NX, NV
LEJS63NY[-[]
#1 Oberer Wert: Hub 790 bis 1190 mm LEJS63NX[1-]
%2 Unterer Wert: Hub 1490 bis 1790 mm
LEJS63NV[I-[]
L 84 10
39 Hub+ 10 (Schlitten-Verfahrweg) (117)*1 84 6
(167)*2
; [ T 1 1 Vi [
2 R |
4 x M8 x 1,25 Tiefe 12 (172) @ 6H9 (5%
4xFA Bezugsebene fiir Gehausemontage *3 122 Tiefe 7
Gewindetiefe FB (Abmessungsbereich B) 90 2 25 M4 x 0,7 Tiefe 8
- (Erdungsanschluss)
. =5 5 =t 1 |
< | ©
- & R
o e
T
1 © o [ J
2] = = LeHo (8°) 49,5
B Tiefe 7 63,5
~ 73

3 Bei Montage des Antriebs unter Verwendung der Bezugsebene fir Gehause-
montage einen Zylinderstift verwenden. Aufgrund der Profilausflihrung muss

Abmessungen des Motors

die Stiftlinge min. 5 mm betragen (empfohlene Héhe 6 mm).

A\ Achtung

1. Wahrend des Betriebs verursacht die Spindelabstiitzung konstruktionsbedingt Gerausche.
2. Im Vergleich zum Standardprodukt ist bei dieser Ausfiihrung die gesamte Lange je Hub gréBer. Fir ndhere Angaben siehe Abmessungen.
3. Die Methode der Referenzierung auf Anschlag kann nicht verwendet werden (aufgrund des verwendeten elastischen Dampfers, wie in

Abbildung @ gezeigt).

O FD

o FJ

| .FE

—-H

F

f—|

FC

FA

Abmessungen und Gewicht [mm] Motormontage, Abmessungen des Motors [mm]
. [ FA

Modell L B n|C D E [Gewicht [kg] i — cmatle| FB | FC | FD ( ,EaE_) FJ | EK
LEJSI63NCI1-790M | 1154,5 | 970 |12 | 4 | 800 |180 18,4 Motoren

LEJSI63NCII-890M | 1254,5 {1070 | 14 | 5 [1000 | 80 19,7 NZ | M5x08|@58| 7 |@70| 50 | 3,3 | 14 |30 1

LEJSCI63NCI1-990M | 1354,5 [1170 | 14 | 5 [1000 |180 20,9 NY | M4x0,7 |@45| 6 |(@70| 50 | 33 | 11 |30 =1

LEJSCI63NCICI-1190M | 1554,5 (1370 | 16 | 6 (1200 |180 23,4 NX |M5x08 |@58| 6 |(@63| 40 | 385 | 9 |20=1

LEJSCI63NCICI-1490M | 1954,5 [1770 | 20 | 8 [1600 |180 28,9 NW | M5x0,8 |@58| 7 |[@70| 50 | 33 | 9 |25=1

LEJSCI63NCICI-1790M | 2254,5 (2070 | 24 [10 [2000 | 80 32,7 NV | M4x07 |045| 6 |@63| 40 | 35 | 9 |20=1

NU|M5x0,8 |@58| 7 (@70| 50 | 3,3 | 11 |23 =1

NT [ M5x08 |@58| 7 |@70| 50 | 3,3 | 12 |30 1
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Serie LEJS

Motormontage

® Bei Montage einer Kupplung, Ol, Staub oder Verschmutzungen vollsténdig aus der Welle und dem Innenbereich der Kupplung entfernen.
® Das Produkt beinhaltet weder den Motor noch die Motor-Montageschrauben (vom Kunden bereitzustellen).
Die Form der Motor-Antriebswelle muss eben und rund sein und darf keine Keilnut haben.

Innensechskantschraube (schmal): MM

(Anzugsdrehmoment: TT [N-m])

® Entsprechende MaBnahmen ergreifen, um zu verhindern, dass sich die Motor-Montageschrauben I6sen.

Die konvexen Bereiche (2 Punkte) der Motornabe mit den konkaven Bereichen (2 Punkte) der gehduseseitigen

Kupplung und dem Domhaltekreuz in der Richtung ausrichten, in der sie befestigt werden sollen.

Motorkupplung Motor
B T [vom Kunden bereitzustellen]
= d 7{]: 7 ﬁ:\ : 7 ° e
e :/ T r\() o o
’ I ’ [ ’ ) [N
‘ — \ A
e — =
Y == -
gehauseseitige Kupplung/ E E NN Motor-Montageschraube
Dornhaltekreuz Q g [vom Kunden bereitzustellen]
©
Baugruppe Gehéuse B %
<
Montage

Anm.) Alle Teile sind inbegriffen, auBer der Hinweis
,(vom Kunden bereitzustellen)“ wird angegeben.

Abmessungen [mm]

GroBe | Montagetyp MM T NN PD
NZ M2,5x10 | 0,65 12,5 8

40 NY M2,5x10 | 0,65 12,5 8
NX M2,5 x 10 0,65 7 8

NZ M3 x 12 1,5 18 14

NY M4 x 12 2,7 18 11

NX M4 x 12 2,7 8 9

63 NW M4 x 12 2,7 12 9
NV M4 x 12 2,7 8 9

NU M4 x 12 2,7 12 11

NT M3 x 12 1,5 18 12
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1) Den Motor (vom Kunden bereitzustellen) und die ,Motorkupplung“ mit der
,MM-Innensechskantschraube“ festziehen.

2) Die ,Position der Motorkupplung* prifen und einschieben.

3) Den Motor und die ,Gehause-Baugruppe B“ mit den Motor-Montageschrauben
(vom Kunden bereitzustellen) befestigen.

Stiickliste
GroBe: 40
Beschreibung Anzahl Anm.
Motorkupplung 1 -
Innensechskantschraube 1 M2,5 x 10: Montagetyp
(zur Befestigung der Kupplung) SNZ NY,  NXE
GroéBe: 63
Beschreibung Anzahl Anm.
Motorkupplung 1 -
Innensephskantschraube M3 x 12: Montagetyp ,NZ*, ,NT*
(zur Befestigung der Kupplung) e
1

Zylinderschraube mit
Innensechskant und niedrigem Kopf

(zur Befestigung der Kupplung)

M4 x 12: Montagetyp
SNYSLNXE L NWE, NVE NUS




Serie LEJS
Teile fur die Motormontage

Motorflansch-Option

Da flir das Modell die Montagetyp "NZ" gewahlt und diese Option montiert ist, sind die verwendbaren Montagetyp unten aufgefiihrt.

Bestellschlussel

LEJ-MF

63/D-

NY

0

0

@ Montagetyp

O crige
40

far LEJ40

NY

63

far LEJ63

NX

NwW
NV
NU
NT

= Die Stuckliste ist je nach Motorausfiihrung unterschiedlich. Siehe ,Stuickliste” auf Seite 115.

Kompatible Motoren und Montagetypen*?

Motormodell BaugréBe/Montagetyp
Hersteller Serie g e

NZ NY NX NZ NY NX NW NV NU NT
Mitsubishi Electric
Corporation MELSERVO JN/J4/J5 [ ] — — [ J — - — — — —
YASKAWA Electric o _ _ _ _ _ _ _ _
Corporation 2 1 g
SANYO DENKI CO., LTD. | SANMOTION R [ — — o — — — — — -
OMRON Corporation | OMNUC G5/1S o — — — [ J — = — — —
Panasonic [
Corporation MINAS A5/A6 (nur MHMF) L4 - - 4 - - - - -
FANUC , °
CORPORATION B - - - (nur B1) - - . - - -
NIDEC SANKYO
CORPORATION S-FLAG o - - ® - - - - - -
KEYENCE CORPORATION SV/SvV2 @+ = = [ ) = = = = = =
FUJI ELECTRIC CO., LTD. ALPHA7 [ ] — — [ — — - - - -
Rockwell Automation, Inc. | . . [ [ ()
(Allen-Bradley) SRS AT (nur TL) - - - - (nur MP/VP) - - - (nur TL)
Beckhoff Automation o ([ J ([
GmbH AM 30/31/80/81 L - - - - (nur 80/81) - (nur 30) (nur 31) -
Siemens AG SIMOTICS S-1FK7 — — [ ] — = [ J — — — —
Delta Electronics, Inc. ASDA-A2 [ ] - — [ J — — — - - -
ANCA Motion AMD2000 o — = [ J = = = = = —

x1 Bei einigen Motoren kann der Anschluss aus dem Gehause herausragen. Prifen Sie vor der Auswahl eines Motors, ob es zu Interferenzen mit der
Montageflache kommt.
#2 Die kompatiblen Motoren und Befestigungsarten sind typische Beispiele. Wahlen Sie die Montageart nach den Tabellen ,Motormontage, Abmessungen des
Motors® auf den folgenden Seiten ,Abmessungen®.
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Serie LEJS

Abmessungen: Motorflansch-Option

Innensechskantschraube: M1

(Anzugsdrehmoment: T1 [N-m])

Innensechskantschraube: M2

Motor

(Anzugsdrenmoment: T2 [N-m])

Antrieb

Details Motorplatte

Motor-Montageflache

§o

FP (Montageabstand)

© = )
|2 1 _ I=x
e i
O S
FE
FF /4x FA, Gewindetiefe FB
FG
Abmessungen [mm]
GroBe |[Montagetyp FA FB FC FD FE FF FG FH M1 T1 M2 T2 PD FP
40 NY M3 x 0,5 6 Q45 30 3,5 6 99 49 M4 x 12 2,7 M2,5x10 | 0,65 8 12,5
NX — — — - — — — — — — M2,5x10 | 0,65 8 7
NY M4 x 0,7 6 g 70 50 3,5 6 123 68 M4 x 12 2,7 M4 x 12 2,7 11 18
NX M5 x 0,8 6 0 63 40 3,5 6 123 68 M4 x 12 2,7 M4 x 12 2,7 9 8
NwW = = = = = = - - - - M4 x 12 2,7 9 12
63 NV M4 x 0,7 6 J 63 40 3,5 6 123 68 M4 x 12 2,7 M4 x 12 2,7 9 8
NU = = = = = = = = = = M4 x 12 2,7 11 12
NT — — — — — — — — — — M3 x 12 1,5 12 18
Stuckliste
GroBe: 40 GroBe: 63
Anzahl Anzahl
Pos. Beschreibung Montagetyp Pos. Beschreibung Montagetyp
NY NX NY NX NW NV NU NT
1 Motorplatte 1 — 1 Motorplatte 1 1 — 1 - —
2 Ring 1 — 2 Ring 1 1 — 1 - —
3 Kupplung (motorseitig) 1 1 3 | Kupplung (motorseitig) 1 1 1 1 1 1
Zylinderschraube mit Zylinderschraube mit
4 Innensechskant und 1 1 4 Innensechskant und 1 1 1 1 1 1
niedrigem Kopf niedrigem Kopf
5 Innensechskantschraube 4 — 5 | Innensechskantschraube 4 4 — 4 - —
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serie LEJS40, 63
Sighalgebermontage

Einbauposition des Signalgebers

(©)

B (Schlittenmitte)

= =7

[mm]

Modell | Gr6Be A B C  [Betriebsbereich
40 77 80 160 5,5
HEE 63 83 86 172 7,0

Anm.) Die Werte mit Hysterese sind nur Richtwerte;
sie sind keine Garantie. (Streuung etwa =30 %).
Je nach Umgebungsbedingungen sind groBe Schwankungen mdglich.

&jnalgebermontag_e

Beim Einbau der Signalgeber sollten diese in Signalgebernuten des An-

triebs eingesetzt werden, wie in der Abb. unten dargestellt. Richten Sie Signalgeber-Befestigungsschraube

ihn in der korrekten Einbauposition aus und ziehen Sie mit Hilfe eines Anzqgsdrehmoment (N-m]

Feinschraubendrehers die beiliegende Befestigungsschraube an. Signalgebermodell Anzugsdrehmoment
D-M91(V) .
D-MOCIW(V) 0,10 bis 0,15

2

< QB Flachschraubendreher
\/ N @6

92

>

Anm.) Verwenden Sie zum Festziehen der Signalgeber-Befestigungsschraube einen
Feinschraubendreher mit einem Griffdurchmesser von ca. 5 bis 6 mm.
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Elektronischer Signalgeber

Direktmontage

D-MON(V)/D-M9P(V)/D-M9B(V)

Eingegossene Kabel

@ 2-Draht-Ausfiihrung mit
reduziertem max. Strom (2,5
bis 40 mA).

@ StandardméBig mit Flexikabel.

AAchtung
Sicherheitshinweise \
Befestigen Sie den Signalgeber mit der am

UK
CA

Weitere Details zu Produkten, die
internationalen Standards entsprechen,

Technische Daten Signalgeber finden Sie auf der Webseite von SMC.

SPS: speicherprogrammierbare Steuerung

D-M9[1, D-M9[1V (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell | D-MON | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
elektrischer Eingang axial senkrecht axial senkrecht axial senkrecht
Art der Verdrahtung 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN | PNP —
zuléssige Last IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12, 24 VDC (4,5 bis 28 V) -
Stromaufnahme max. 10 mA -
Betriebsspannung max. 28 VDC | — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Betriebsstrom max. 40 mA 2,5 bis 40 mA
interner Spannungsabfall max. 0,8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V
Kriechstrom max. 100 uA bei 24 VDC max. 0,8 mA
Betriebsanzeige ON: rote LED leuchtet.

Standards CE/UKCA-Kennzeichen, RoHS

Technische Daten des 6lbestédndigen Anschlusskabels

Signalgebermodell D-MON(V) | D-M9P(V) | D-M9B(V)
Kabelmantel | AuBen-@ [mm] 2,6
) Anzahl der Adern 3-Draht (braun/blau/schwarz) | 2-Draht (braun/blau)
Einzelader
AuBen-@ [mm] 0,88
Effektiver

Leiter Querschnitt [mm2] 0.15
Litzen-@ [mm] 0,05

kleinster Biegeradius [mm] (Richtwert) 17

Anm. 1) Im Leitfaden fur Signalgeber finden Sie die allgemeinen technischen Daten fir elektronische

Signalgeber.

Anm. 2) Siehe Leitfaden fiir Signalgeber fiir Angaben zur Anschlusskabelldnge.

Signalgebergehduse angebrachten Gewicht [g]
Schraube. Wird eine andere als die
mitgelieferte Schraube benutzt, kann der :
Signalgeber beschédigt werden. Signalgebermodell D-MN(V) |  D-M9P(V) D-M9B(V)
0,5m (—) 8 7
14 13
Anschlusskabelldnge 1m (M
3m (L) 41 38
5m (Z) 68 63
Abmessungen [mm]
D-MoC] D-MoLC1v
Ol o
(<}
o © ‘ %%
[aV)
n® fg 6_| Optimale Schaltposition 4
D R | ey e — == —=— e )
%J @ Befestigungsschraube M2,5 x 4 L
6_| Optimale Schaltposition ’8‘ Gewindestift mit Schlitz (Kegelkuppe)
o
X 2 Betriebsanzeige
Befestigungsschraube M2,5 x 4 L g 2 7503
Gewindestift mit Schlitz (Kegelkuppe) @26 2 [/
. . g 1014
0 Betriebsanzeige L 3 o 159 S
)| o ol > <
&) o ‘ 19,5
B—t———
22,8
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Elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige

Direktmontage

D-MONW(V)/D-MIPW(V)/D-MIBW(V)

Eingegossene Kabel

Technische Daten Signalgeber

UK
CA

Weitere Details zu Produkten, die

internationalen Standards entsprechen,
finden Sie auf der Webseite von SMC.

SPS: speicherprogrammierbare Steuerung

reduziertem max. Strom (2’5 Sign.algeber.modell D-MQNW D-MONWV D-M?PW D-M9PWV D-M?BW D-M9BWV
bis 40 m A). :\I;k;r;srcc::dlir:::“n:g axial senkrecgt L axial senkrecht aX|aI2 — r:]stenkrecht
o St_andar.dmaﬂlg mit FIeX|_k_abeI. Ausgangsart NPN | oNP —
® Die °pt|ma|e Schaltposmon zuldssige Last IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VVDC Relais, SPS
kann anhand der Farbe der Versorgungsspannung 5,12, 24 VDC (4,5 bis 28 V) —
leuchtenden LED bestimmt Stromaufnahme max. 10 mA —
werden. (rot — griin < rot) Betriebsspannung max. 28VDC | - 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Betriebsstrom max. 40 mA 2,5 bis 40 mA
- interner Spannungsabfall max. 0,8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V
- Kriechstrom max. 100 uA bei 24 VDC max. 0,8 mA
Betriebsanzeige Betlriebsbereich ------- s ro.t.e LED leuchtet.
optimaler Schaltbereich -------- grune LED leuchtet.
Standards CE/UKCA-Kennzeichen, RoHS
Technische Daten des flexiblen 6lbestandigen Anschlusskabels
Signalgebermodell D-MONW(V) | D-M9PW(V) | D-M9IBW(V)
Kabelmantel AuBen-@ [mm] 2,6
. Anzahl der Adern 3-Draht (braun/blau/schwarz) | 2-Draht (braun/blau)
Einzelader
AuBen-@ [mm] 0,88
. Effektiver Querschnitt [mm2] 0,15
AAChtU ng Leiter Litzen-@ [mm] 0,05
‘ Sicherheitshinweise kleinster Biegeradius [mm] (Richtwert) 17

Befestigen Sie den Signalgeber mit der am
Signalgebergehause angebrachten
Schraube. Wird eine andere als die
mitgelieferte Schraube benutzt, kann der
Signalgeber beschadigt werden.

elektronische Signalgeber.

Gewicht

Anm. 1) Im Leitfaden fiir Signalgeber finden Sie die allgemeinen technischen Daten fir

Anm. 2) Siehe Leitfaden fiir Signalgeber fiir Angaben zur Anschlusskabellédnge.

[d]
Signalgebermodell D-MONW(V) ‘ D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0,5m (—) 8 7
14 13
Anschlusskabelldnge 1m (M
3m(L) 41 38
5m (Z) 68 63
Abmessungen [mm]
D-M9CIW D-M9CIwWV
Ol 4o
[}
C‘:J ©] N { 7
l - .4
—t—nQ iq%}» § 6_| Optimale Schaltposition
N R | Aa— —— — =—=—=—— )
%J @ Befestigungsschraube M2,5 x 4 L
6_| Optimale Schaltposition N Gewindestift mit Schlitz (Kegelkuppe)
]
. :(?: Betriebsanzeige
Befestigungsschraube M2,5 x 4 L g 2 75 03
Gewindestift mit Schlitz (Kegelkuppe) 026 2
S =
© Betriebsanzeige Ul Bl » ©
™ ol ) 19,5
Pty 1
228 E i
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Al

Serie LEJS

Elektrischer Antrieb
Produktspezifische Sicherheitshinweise 1

Vor der Inbetriebnahme durchlesen. Siehe Umschlagseite fiir Sicherheitshinweise. Fiir
Sicherheitshinweise fiir elektrische Antriebe siehe ,,Sicherheitshinweise zur Handhabung von

SMC-Produkten“ und die Bedienungsanleitung auf der SMC-Webseite, http:/www.smc.eu

|

Design \

|

Handhabung

AAchtung

. Keine Last anwenden, die die Spezifikationsgrenzwerte
Uibersteigt.
Waéhlen Sie einen geeigneten Antrieb in Relation zu der
Nutzlast und dem zuléssigen Moment aus. Bei einem Betrieb
auBerhalb der Spezifikationsgrenzwerte wirkt eine UberméaBige
exzentrische Last auf die Flihrung, was zu einem vermehrten
Spiel der gleitenden Teile der Fuhrung, Genauigkeitsverlust
und einer verkirzten Lebensdauer des Produkts fihrt.

2. Verwenden Sie das Produkt nicht fiir Anwendungen,

in denen es liberméBigen externen Kréften oder
St6Ben ausgesetzt ist.

Das Produkt kann beschéadigt werden.

Die Komponenten (einschlieBlich des Motors) sind innerhalb
genauer Toleranzgrenzen gefertigt, so dass bereits eine
leichte Verformung Funktionsstérungen oder ein Festfahren
verursachen kann.

|

Auswahl

/A Warnung

1. Keine Geschwindigkeit anwenden, die die

Spezifikationsgrenzen libersteigt.

Einen geeigneten Antrieb in Relation zu der zuldssigen
Nutzlast und der Geschwindigkeit sowie der jeweils zuldssigen
Hubgeschwindigkeit auswahlen. Der Betrieb auBerhalb der
Spezifikationsgrenzen kann negative Auswirkungen haben,
wie Gerduschentwicklung, Genauigkeitsverlust und eine
verkurzte Produktlebensdauer.

2. Bei wiederholten Zyklen mit Teilhiiben (100 mm

oder weniger) kann die Schmierung auslaufen. Das
Produkt mindestens einmal pro Tag oder alle 1000
Zyklen mit einer vollen Hubbewegung betreiben.

3. Wenn der Schlitten einer externen Krafteinwirkung

ausgesetzt ist, muss die Bemessung des Antriebs
unter Beriicksichtigung der gesamten Nutzlast
einschlieBlich der externen Krafteinwirkung erfolgen.

Wenn Kabelflihrungen oder bewegliche Schlduche am Antrieb
angebracht sind, kann der Gleitwiderstand des Schlittens
erhéht werden, was zu einem Betriebsausfall des Produkts
fihren kann.

4. Je nach der Form des zu montierenden Motors

kénnen einige der inneren Teile des Produkts (Nabe,
Zahnkranz usw.) von der Motormontageflache aus
sichtbar sein. Sollte dies nicht erwiinscht sein,
wenden Sie sich bitte an lhr nachstgelegenes
Verkaufsbiiro, um Einzelheiten (iber Optionen wie
Abdeckungen zu erfahren.
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/A Achtung

1

7.

8.

9.

. Den Schilitten nicht auf das Hubende aufprallen lassen.

Bei einer falschen Einstellung der Parameter, der
Ausgangsposition oder der Programmierung der Endstufe
kann der Schlitten wéhrend des Betriebs auf das Hubende des
Antriebs aufprallen. Diese Punkte vor der Verwendung prifen.
Wenn der Schlitten auf das Hubende des Antriebs aufprallt,
kann die Fuhrung, die Kugelumlaufspindel, der Riemen oder
der interne Anschlag beschadigt werden. Dies kann einen
fehlerhaften Betrieb zur Folge haben.

*——— X

Achten Sie bei Verwendung in vertikaler Richtung darauf, den
Antrieb vorsichtig zu handhaben, da das Werkstlick aufgrund
seines Eigengewichts herabfallen kann.

. Die Ist-Geschwindigkeit dieses Antriebs wird durch

die Nutzlast und den Hub beeinflusst.

Prifen Sie die Spezifikationen unter Berlicksichtigung der
Vorgehensweise bei der Modellauswahl in diesem Katalog.

. Wéahrend der Rickkehr zur Ausgangsposition keine

Last, StoBeinwirkungen oder Widerstand zusatzlich
zur transportierten Last zulassen.

. Das Gehduse und die Schlittenmontagefldchen

dirfen nicht verbeult, zerkratzt oder anderweitig
beschéadigt werden.

Dies kann die Montageflache uneben machen sowie Spiel in
der Fuhrung oder einen erhéhten Gleitwiderstand zur Folge
haben.

. Beim Produkt- bzw. Werkstilickanbau diirfen keine

hohen StoBkréfte oder iibermaBige Momente wirken.

Eine externe Kraft, die das zuldssige Moment Uberschreitet,
fUhrt zu FUhrungsspiel oder zu einem erhéhten Gleitwiderstand.

. Die Ebenheit der Montageflache darf max. 0,1 mm

abweichen.

Ungeniigende Ebenheit des Werkstiicks oder der Oberflache,
an die das Produkt montiert werden soll, kann ein
Flhrungsspiel und einen erhéhten Gleitwiderstand erzeugen.
Im Falle einer Montage mit Uberhang (einschl. freitragende
Montage) eine Stltzplatte oder -flilhrung verwenden, um die
Durchbiegung des Antriebsgeh&uses zu verhindern.

Bei der Montage des Antriebs alle Befestigungsbohrungen
verwenden.

Werden nicht alle Befestigungsbohrungen verwendet, werden
die technischen Daten beeinflusst, z. B. der
Verschiebungswert des Schlittens steigt an.

Wahrend der Positionieranwendung und im
Positionierbereich das Werkstiick nicht auf den
Schilitten aufprallen lassen.

Keine duBeren Kréfte auf das Staubschutzband anwenden.
Dies gilt insbesondere wéhrend des Transports.



Serie LEJS

Elektrischer Antrieb
c Produktspezifische Sicherheitshinweise 2

Vor der Inbetriebnahme durchlesen. Siehe Umschlagseite fiir Sicherheitshinweise. Fiir
Sicherheitshinweise fiir elektrische Antriebe siehe ,,Sicherheitshinweise zur Handhabung von
SMC-Produkten“ und die Bedienungsanleitung auf der SMC-Webseite, http:/www.smc.eu

] Wartung

A Warnung

Wartungsintervall

Fihren Sie die Wartung entsprechend der nachstehenden
Tabelle durch.

] Handhabung \

/A Achtung

10. Verwenden Sie fiir die Montage des Produkts
Schrauben mit der passenden Léange und ziehen Sie
diese mit dem korrekten Anzugsdrehmoment fest.

GroBere Anzugsdrehmomente kénnen Fehlfunktionen verur-
sachen, wéhrend sich bei einem zu niedrigen Anzugsdrehmo-
ment die Einbaulage veradndern und unter extremen Bedin-
gungen das Werkstlick herunterfallen kann.

Frequenz Sichtpriifung  |interne Priifung
Inspektion vor der taglichen Inbetriebnahme O -

Inspektion alle ) 0
6 Monate/1000 km/5 Mio. Zyklen*

= Wahlen Sie jeweils den Punkt aus, der am friihesten anwendbar ist.

fixiertes Gehause gA * Punkte fiir die Sichtpriifung

1. Lose Einstellschrauben, abnormale Verschmutzung
2. Uberpriifung auf Beschadigungen und der Kabelverbindung

p— P — 7 3 3. Vibration, elektromagnetische Stérsignale
Modell | SCNrauben- e moment 2 N ..

gréBe [N-m] [mm] [mm] * Punkte fiir die interne Priifung
LEJS40 M5 3,0 55 36,5 1. Zustand der Schmierung der beweglichen Teile.
LEJS63 M6 5,2 6,8 49,5

* Zur Schmierung Lithiumfett Nr. 2 verwenden.
2. Loser Zustand oder mechanisches Spiel bei festen Elemen-
ten oder Befestigungsschrauben.

fixiertes Werkstiick

-ii- -

Verwenden Sie Schrauben, die min. 0,5 mm kirzer als die max.
Einschraubtiefe sind, um einen Kontakt der Werkstlick-
Befestigungsschrauben mit dem Gehduse zu vermeiden. Zu lange Schrauben
kénnten auf das Gehause stoBen und Fehlfunktionen o. A. verursachen.

Schrauben- |  max. Anzugs- | L (max. Einschraub-
ealell groBe | drehmoment [N-m]| tiefe) [mm]

LEJS40 | M6 x 1 52 10
LEJS63 | M8 x 1,25 12,5 12

11. Nicht mit fixiertem Schlitten und durch Bewegen
des Antriebsgehauses in Betrieb nehmen.

12. Wenn Sie den Antrieb unter Verwendung der
Bezugsebene fiir Gehdusemontage montieren,
stellen Sie die Héhe der gegeniiberliegenden
Flache bzw. des Positionierstiftes auf min. 5 mm
ein (empfohlene H6he 6 mm).

Bezugsebene fiir Gehdusemontage

= 5 |

122



Montagemoglichkeiten

Pick-and-Place-Anwendungen Klebstoffspender-/Hoch-
geschwindigkeits-Bahn

Anwendungsbeispiele

Lade- undEntladetransfer von Anwendungen mit
Werksticken begrenztem Platz

TBT Technisches Biiro Traffa e.K. ® Theodor-Heuss-Str. 8 « 71336 Waiblingen e Tel.: +49 (0)7151/60424-0 ¢ Fax.: +49 (0)7151/60424-40

NL Bayern: TBT Technisches Biiro Traffa e.K.e Schlegelgasse 14d, Haus 5 ® 91639 Wolframs-Eschenbach
web: www.traffa.de ¢ e-mail: info@traffa.de
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