Schwenkantrieb
Drehflﬁgelantrieb 10, 15, 20, 30, 40
Grundausfliihrung | Direktmontage @

Zahlreiche Kombinationen erhaltllch'[
Grundausfiihrung/Serie CRB2

® Die Leitungsanschliisse befinden sich auf einer|
ebenen Flache.
Die Schraub-/Steckverbindungen kdnnen sicher festgezogen werden und
der Leitungsanschluss wird optimiert.
Ausfiihrung des

@ Verschiedene Varianten des Wellenendes L ek g W,nke|e,nste||emhe,t
(6 Ausfiihrungen)

mit Signalgebereinheit mit Winkeleinstelleinheit mit Slgnalgeberelnhelt

\  Der Winkel kann wie gewunscht emgestellt werden,
o Y Schwenkvinkel || Schwenkwinkel-Einstellbereich: |
| I 0bis 240° (GréBe 30) |
7 0 bis 175° |

I

. 0 bis 85°

Winkeleinstelleinheit )

e Um Signalgebermodel
D-M9 erweitert

ebene Flache

Anschluss

( Signalgebereinheit J

Direktmontage/Serie CRBU2

® Gewicht um 12 % reduziert
® Die Platteneinbauposition kann nach Bedarf geéndert werden.
® viele Montageméglichkeiten

Montage

mit Winkeleinstelleinheit
+
mit Signalgebereinheit

Schwenkwinkel: 90°,180°, 270° Der Montageabstand ist mit dem ] Befestigungs-
Schwenkwinkel bis zu 270° sind bei der bestehenden Modell kompatibel. lw
gesamten Sene mogllc Die Montageabsténde A bis C (siehe rechts) und ) : 8

die Durchmesser der Befestigungsbohrungen sind D11
mit dem bestehenden Modell kompatibel.

D: geringere Hohe im Vergleich bohrung
zum bestehenden Modell

Serie CRB 2 2 SNC

CAT.EUS20-230C-DE

Die Verwendung spezieller Dichtungen und Anschlége
ermdglicht Schwenkantriebe Schwenkwinkel von bis zu
270° (einfacher Drehfliigelantrieb).




Schwenkantrieb/Drehfliigelantrieb serie CRB 2

© Wellenvarianten

sechs Wellenoptionen erhaltlich
( Die unten stehenden Abbildungen zeigen Antriebe der GréBe 30)

Anfrasung

i:_L 3x Schraube

© Direktmontage T
Das Schwenkantriebsgehduse kann direkt montiert werden. - - ]J:
Nicht méglich fiir die GréBen 10 bis 40 mit Winkeleinstell- und/oder Signalgebereinheit(en)
| —
~ CRB2

é Die Einbaulage des Signalgebers ist frei wahlbar

Der Signalgeber kann auf
einer beliebigen Position in
Umfangsrichtung befestigt &
werden.

Signalgebermodell
D-M9 erweitert

6 Druckluftanschluss-Position:
seitlicher oder axialer Anschluss

Die Anschlussposition kann entsprechend

der Anwendung gewahlt werden.

(Die GréBen 10 bis 40 mit Winkeleinstell- und/
oder Signalgebereinheit(en) sind nur mit seitlichem
Anschluss erhalilich).

o Doppelter Drehfliigelantrieb standardmaBig mit 90° und 100°

Die AuBenabmessungen der Ausflihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb entsprechen
denen der Ausflihrung mit einfachem Drehfligelantrieb (auBer GrB3e 10). Der doppelte
Drehflugelantrieb kann die doppelte Drehkraft des einfachen Drehfliigelantriebs erreichen.

einfacher doppelter
Drehfliigelantrieb | Drehflugelantrieb

90° +
Grundausfiihrung & - < 100°
serie CRB2 L o e | Yl 180°

270°
(oo [ :
Direktmontage [ | ol 100°
serie CRBU2 a 3 i 180°
270° t
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Schwenkantrieb/Drehfliigelantrieb serie CRB 2

GroBe: 10, 15, 20, 30, 40

© Die Startposition kann entsprechend den
Installationsbedingungen angepasst werden.

herkdmmliches Modell: 4 Positionen méglich -~ § Positionen mﬁglich

Startpunkt
Schwenkbereich

Schwenkbereich

AN
a\ \'\\‘ Anschlussflache
V(o V%
1)

\ %&,"!x

2

Anschlussflache

5= o

%a-@' Startpunkt

N
\Anschlussflache 69°

Anschlussflache
Schwenkbereich

Schwenkbereich Fir einfachen Drehfligelantrieb 90°
GroBe 10 sind 4 Positionen verwendbar.

@ 12 % geringeres Gewicht

Eine leichtere Installation wird erreicht.

| GroBe | CRBU2 [g] || Verringerung %] [|bestchendes Model [g]

10 | 42 | 12 | 475 |
15 | 64 | 12 | 73 |
e @ Montagekompatibilitit mit
4 | 45 | 5 | 491 | dem bestehenden Modell

Verglichen mit einfachem Drehfligelantrieb 90 ©

@ Sechs Maglichkeiten der Direktmontage stehen zur Auswahl

Gehéuse-
Platte H & Gewindebohrungen _, r[l-\

i L Il l =
Einheit = il '—Wf
S
| i
Montageméglichkeiten hij u
verwendbare Serien|| Direktmontage Direktmontage Direktmontage Gg:?:kat::"s;:::;:g ’ Grundausfiihrung Grundausfiihrung
Gehause- Gehiuse- Durchgangsbohrung
Montage ‘ Platte Platte Platte Gewindebohrungen | Gewindebohrungen (Mndervo%uenbeefnegt%te)ngestelhen
Montage der einzelnen Einheiten| erhaltlich | erhéltlich | erhaltlich [ nicht erhaltiich | erhaltlich [ nicht erhaltiich |
Anzahl der Startpunkte | 8 Positionen | 8 Positionen | 8 Positionen | 3 Positionen | 3 Positionen | 3 Positionen |
Werkstiickentnahme ) ) ) . . .
wéhrend der Instandhaltung nein nein nein nein la la
2
ZS\VC



Schwenkantrieb/Drehfliigelantrieb serie CRBL 12

Grundausfiihrung
serie CRB2

mit Signalgeber

mit Winkeleinstelleinheit
Serie CRB2L1WU

mit Signalgeber

Variantenuibersicht

Direktmontage
serie CRBU2

mit Winkeleinstelleinheit
serie CRBU2WU

mit Signalgeber

mit Signalgeber

Medium ‘ Druckluft
GroBe ‘ 10 15 20,30 40
. . S: einfacher Drehfliigelantrieb
Drehflugelantrieb D: doppelter Drehfliigelantrieb = b g b = b 2 D
50,050, 6 0 056,058,058 .0 56,6850, 9
P ™ L B Y B P F
iion  SeilicherAnschiuss () §2 S2 5282 29225222 52225222 6223256222
Anschlussposition A =6 36 =63C6= 8 6=0886l=686=05386|=68S6=6Z80
axialer Anschluss (E) E QRO EDIXRD PRI EDIXD EIRIED XD EdXDED X
Qc g 0c ®c cn ©c Oc g O ®Fc 0 T O ©c Oc ©¢
? g < 2« < < < 2« <2< < 2« < 2« < 2« <
- 90° o e ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ 0 ¢ o 0 o o
X
[
s [ 100° | * o e o * o e o
(=]
© (= 1
5 E 180° L e o e o e o
£ 3]
= (77}
3 270° SO o o e o e o
=
E einfache Welle S } e ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o o o
=
:f:fs durchgehende Welle w ’ e O @ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o o
% § lange Welle ohne flache Anfrasung J P S e o o @ e o o @ e @ o o
'2 £ & kurze Welle mit flacher Anfrasung
= =]
{5 D lange durchgehende Welle mit gleicher Lange,
- mit flacher Anfrésung auf beiden Seiten v * ¢ ¢ ) A B S L N S
=
9 durchgehende Welle mit
o Passfeder * ¢ ¢
= durchgehende, runde
Welle ’ K}Q. o —@ e O @ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o o
einfache, runde Welle T } e O 0 0 0 0 0 ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o o o
Dampfung elastische Dampfung } 0 0 0 ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o o
mit Signalgeber (Welle WJ) } L 3 ® L ] { 3 { { ] { ] {
c
£ Vm\;ijkeIemsteIIemhent (Welle } PS ° 'S 'S PS ° ° P
5 )
mit Signalgeber und |
Winkeleinstelleinheit (Welle WJ) | * 4 1 * ¢  d  d hd
w Montage‘ mit Flansch* F } o O 0 @ { 2 { e e O 0 e
Sestl Wellenausflihrung } e 0 0o ¢ e ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ o
op‘:f:ﬁe; Bauform
Schwenkwinkelbereich } e O { S e O e O

+ Nur Serie CRB
3

O
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Serie CRB2

Volumen

[cm?]
Drehfligelantrieb einfacher Drehfllgelantrieb doppelter Drehfligelantrieb
GroBe 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Schwenkwinkel | 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° {180°|270°| 90° [100°| 90° [100°| 90° [100°| 90° [100°| 90° [100°
1 1,5 4,8 11,3 25
Volumen (0,6) 1,215 (1.0) 29|37 (3.6) 6,179 8.5) 15 (20,2 (187) 31,5/ 41 (10| 1,1|26|2,7 |56 |57 |14,4|145| 33 | 34
= Die Werte in () geben das Innenvolumen an der Druckluftzufuhrseite an, wenn der Anschluss A druckbeaufschlagt ist.
Gewicht 9]
—
Drehflligelantrieb einfacher Drehfllgelantrieb doppelter Drehfligelantrieb
GréBe 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Schwenkwinkel | 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° [100°| 90° [100°| 90° [100°| 90° [100°| 90° [100°
Schwenkantriebsgehduse | 27 | 26 | 26 | 48 | 47 | 46 | 104|103 | 101 | 199|194 | 189 | 385|374 | 363 | 42 | 43 | 55 | 58 | 119|142 | 219|239 | 398 | 444
Flanschbefestiqungseinheit 9 10 19 25 — 9 10 19 25 —
Signalgebereinheit 15 20 28 38 43 15 20 28 38 43
Winkeleinstelleinheit 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203
Effektive Leistung Direktmontage des Gehauses
_— -
GroBe 10 GroBe 15 Schraube
€04
é 1,0
§
£0,3 0,8
o
£
I3 06
80,2 ’
1%
s 0,4
201
° 0,2
0 0 . .
0 01020304 050607 0 01020304 050607 In nachstehender Tabelle ist die .
) i Gehéduseabmessung 'L’ firr die Antriebe mit
Betriebsdruck [MPa] Betriebsdruck [MPa] Innensechskantschrauben (JIS) angegeben. Die
" . . Kopfe dieser Schrauben passen genau in die
GréBe 20 GroBe 30 GroBe 40 Befestigungsbohrung.
= £ 8 € 16 .
Eo0 £ £ Referenz-SchraubengroéBe
€ € S GroBe L Schraube
216 g £ :
s s 5 10 11,5% M2,5
512 £ £ 15 16 M2,5
a g o 20 24,5 M3
£08 2 2 30 34,5 M4
= = =
3 kS 2 40 395 M4
5 0.4 [ ©
0 0 = Nur die Antriebe der GroBe 10 verfligen Uber
unterschiedliche L-Abmessungen fiir einfachen
0 01020304050607 0 02 04 06 08 10 0 02 04 06 08 10 und doppelten Drehfliigelantrieb.
Betriebsdruck [MPa] Betriebsdruck [MPa] Betriebsdruck [MPa] doppelter Drehfligelantrieb: L = 20,5

. = Siehe Seite 10 fr die Abm_essungen Q1 und Q2.
Position der Anfrasung und Schwenkbereich: Draufsicht der langen Wellenseite

Die unten gezeigte Position der Anfrdsung zeigt die Betriebsbedingungen der Antriebe bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

einfacher Drehfliigelantrieb

90S

4 Anm. 1)
S 9
&2

Anschluss B

Anschluss A

Anschluss A

180S

e“\mereich 1800 +g.
4 «7,,,/>

o

Anschluss B

270S

Anschluss A

Anschluss B

= Fur Antriebe der GréBe 40 wird eine Passfeder anstelle einer Anfrdsung verwendet.
Anm. 1) Bei dem einfachen Drehfliigelantrieb betr&gt die Toleranz des Schwenkwinkels von 90°, 180°, 270° nur fir GréBe 10 *3.

Bei dem doppelten Drehfligelantrieb betragt die Toleranz des Schwenkwinkels von 90° nur fir GréBe 10

doppelter Drehfliigelantrieb
90, 100D

+5°

0-

Anm. 2) Die Position der Anfrasung der Ausfiihrung mit doppeltem Drehflligelantrieb zeigt die Position der 90°-Spezifikation.

7

%

SVC
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Konstruktion (ohne Signalgeber)

Schwenkantrieb .
Drehfliigelantrieb Serie

CRB2

Einfacher Drehf|(jge|antrieb ® Die Abb. fiir 90° und 180° zeigen die Betriebsbedingungen der Antriebe bei druckbeaufschlagtem Anschluss B
und die Abb. fiir 270° zeigt die Position der Anschllisse wahrend der Schwenkbewegung.

GréBe: 10, 15, 20, 30, 40
Fiir 90°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet)

Fiir 180°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet)

Fir 270°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet)

Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B
gfg;geigf fir — (Ausgangswelle) (lange Wellenseite) Stiickliste
3 Pos. Beschreibung Material Anm.
/ 6 3 1 | Kérper (A) Aluminiumlegierung lackiert
9 ! 2 | Korper (B) Aluminiumlegierung lackiert
= g 3 | Drehfliigelwelle rostfreier Stahl*
@\ I /@ 4 | Anschlag Kunststoff far 270°
lag 5 | Anschlag Kunststoff fur 180°
innere elastische DAmpfung [l ! N o 6 |Lager Lagerstahl
(gilt nicht bei GroBe 10) iﬂ \® 7 | Sicherungsring rostfreier Stahl
4‘ g | 8 |Innensechskantschraube | Chrommolybdanstahl | Spezialschraube
9 |0O-Ring NBR
Einfache Welle 10 | Anschlagsdichtung NBR Spezialdichtung
(kurze Wellenseite) 11 | O-Ring NBR nur GréB3e 40
12 | Passfeder Kohlenstoffstahl nur GréBe 40

Durchgehende Welle

= Bei den GréBen 30 und 40 ist das Material Chrommolybdanstahl.

Doppelter Drehf|ﬁge|antrieb ® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10
Fir 90° Fiir 100°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet) (von der Ausgangswellenseite betrachtet)

o

GroBe: 15, 20, 30, 40
Far 90° Fir 100°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet) (von der Ausgangswellenseite betrachtet)

Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B

(Ausgangswelle)
@ Passfeder fur
GréBe 40

(lange Wellenseite)

3
8 7 H

14 j ) Ill —I[g g

5 = ! @

14 Ln. 'i-J L1 n

K ] i i
1 _\@ [T 7 | \@ |
N
i Einfache Welle X D = g
k Well it
(kurze Wellenseite) Einfache Welle
Durchgehende Welle
(kurze Wellenseite)
.. . Durchgehende Welle
Stiickliste

Pos. Beschreibung Material Anm. Pos Beschreibung Material Anm.

1 | Koérper (A) Aluminiumlegierung lackiert 10 | Platte Kunststoff

2 | Kérper (B) Aluminiumlegierung lackiert 11 | Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl Spezialschraube
3 | Drehfliigelwelle Chrommolybdénstahl 12 | O-Ring NBR

4 | Anschlag rostfreier Stahl* 13 | Anschlagsdichtung NBR Spezialdichtung
5 | Anschlag Kunststoff 14 | Dichtung NBR Spezialdichtung
6 | Anschlag rostfreier Stahl* 15 | O-Ring NBR

7 | Lager Lagerstahl 16 | O-Ring NBR

8 | Sicherungsring rostfreier Stahl 17 | O-Ring NBR nur GréBe 40
9 | Abdeckung Aluminiumlegierung 18 | Passfeder Kohlenstoffstahl nur GréBe 40

= Bei der GroBe 40 ist das Material von @), ® eine Aluminiumlegierung.

O
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Serie CRB2

Konstruktion (mit Signalgeber)

Einfacher Drehflﬁgelantrieb (Die Einheit ist bei einfachem und doppeltem Drehfligelantrieb gleich)
® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die Antriebe fur 90° und 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Doppelter Drehfliigelantrieb

e Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

Anschluss A { Anschluss B

o ¢ ﬁﬁ kS
: 1 \
E ; [ [ ] [
0 | . 2 été | |
‘ 3 @
: T [t
14
1
GréBe: 10, 15 GroéBe: 20, 30
Stiickliste GroéBe: 40
Pos. Beschreibung Material Pos. Beschreibung Material
1 | Deckel (A) Kunststoff 10 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl
2 | Deckel (B) Kunststoff 11 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
3 | Magnethalter Kunststoff 12 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
4 | Halteblock rostfreier Stahl 13 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
5 | Halteblock (B) Aluminiumlegierung 14 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
6 | Signalgeberblock (A) Kunststoff 15 | Gummikappe NBR
7 | Signalgeberblock (B) Kunststoff 16 | Signalgeberhalter rostfreier Stahl
8 | Signalgeberblock Kunststoff
9 | Magnet

« FUr die GréBe 10 sind 2 Rundkopf-Kreuzschlitzschrauben (1 erforderlich.
9
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Schwenkantrieb

Drehfliigelantrieb Serie

Abmessungen: Grundausfiihrung 10, 15, 20, 30, 40

CRB2

® Fiir die Ausflihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fiir 90° und 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Fr die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

Einfache Welle/Druckluftanschluss-Position: seitlicher Anschluss
(Der doppelte Drehflligelantrieb der GroBe 10 wird auf Seite 8 angezeigt)

GroBe: 10, 15, 20, 30, 40
Druckluftanschluss-Position:
axialer Anschluss
Anschluss A
2xR

Anschluss B
N

2 x M3 x 0,5 Tiefe 4

GroBe: 10

Druckluftanschluss-Position:

Nur GréBe 10

(far Montageeinbau)

seitlicher Anschluss

Fir die BaugroBe 40
wird eine Passfeder

Durchgehende Welle/Druckluftanschluss- anstelle einer flachen QE .
Position: seitlicher Anschluss M (N
4
OF © ]
[ T
\ \
o Kérper (B) /| N L =
> =P
m
-‘@ *@- Korper (A)/ —g@——@
L 17 [ 1] L[] U]
(3) o
"r OF 0]
L
T leE 2xR/ oA
Wellenform GréBe 40 3xQ3
Q3 (Gewinde)
& 15
H .o W :
w -0,030 m [ I Q
1 |
[ I I — %
Passfeder-Abmessungen — 1 — *
- < Anschluss A Anschluss B
L1 b \
Q1 (Gewinde 3x Q2 (Durchgangsbohrun:
bho) | hho) | L1 ( ) (Burehgangsbofrung)
44%,030 44?,030 20
| Siehe Seite 14 fir ndhere Angaben zu den Wellenausfuhrungen J, K, T und Y |
[mm]
GroBe|A |B|C|D|E(g7) | F(h9) |G1|G2|J|K|L| M| N |P Q R [S|T|Vi|v2lw | X |Y
g eQ1  |ea2] *Q3
10 |29(15| 8|14| 4333% | 9.90ss|3 |1 |5] 9/0,5| 9,5 9,5/24| M3x05Tiefe6 | 6 — M3x05 (14 | 3,6(30 |37(19,8| 8,5(14,5
15 [34(20| 9(18| 500% | 125043 |4 |1,5/6(10/0,5(14 |10 [29|M3x05Tiefe10| 6 | M3x05Tiefe5 | M3x05 (19 | 7,6(39,5(47 |21 |11 |17
20 |42|29|10(20| 6203% | 14.5043 [4,5]1,5] 7 |10/0,5|20 (13 |36 |M4x07Tiefe 13511 |M4x07Tiefe7,5| M5x 0,8 |24,5{10,5|50,5|59 [22 |14 |21
30 |50(40(13|22| 835% | 16,505 |5 [2 |8[12[1,0|26 [14 |43|M5x0,8Tiefe18(16,5 M5x0,8Tiefe 10| M5x 0,8 |34,5(14 (64 |75 |24 |15,5/25
40 |63|45|15(30| 10005 | 250052 [6,5(4,5|9(20(1,0{31 |20 |56|M5x0,8Tiefe 16|17,5 | M5x0,8 Tiefe 10| M5x 0,8 |39,8/17 |79,5/90(30 |21 (31,6
10
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Serie CRB2

Abmessungen: Grundausfiihrung 10

Doppelter Drehfli]gelantrieb ® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

Einfache Welle/Druckluftanschluss-Position: seitlicher Anschluss
Druckluftanschluss-Position:
axialer Anschluss

Anschluss A Anschluss B
19,8 2xM3x0,5 9,5
(Druckluftanschluss)
6 x M3 x 0,5 Tiefe 3 .
(Fur Montageeinbau)

5%

I
+

14,5

0
©
Geht durch Gehause (B)
Gewinde mit der Markierung

Geht durch Gehause (B)
Gewinde mit der Markierung .

@ 9h9_ 536
0 497 5%
Durchgehende Welle/Druckluftanschluss- 05
Position: seitlicher Anschluss 2XxM3x05
Kérper (B) mLM ™ (‘f’,— b
n < o
o, (s}
g Kérper (A > | ¢ -
l_l_$_!__l_¢_l_l N Korper () o) S
o [0 O d MmN
| | 4
0,5 Anschluss A Anschluss B
0 497501
L - @ 9h9. 036
J29
Die 3 Montagebohrungen mit den
Markierungen  dienen dem Festziehen
des Antriebs und nicht zur AuBenmontage.
3 x M3 x 0,5 Tiefe 6
—r
|
r—i__ - !_-‘ )
il o2
6| 14,5 Anschluss A Anschluss B

Siehe Seite 14 fir néhere Angaben zu den Wellenausfihrungen J, K, T und Y |

1 SvC
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Schwenkantrieb
mit Signalgeber

Abmessungen: Grundausfﬁhrung (mit Signalgeber) 10, 15, 20, 30, 40

Serie CDRB2

® Bei der Ausflihrung mit einfachem Drehflligelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe flir 90° und 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Far die Ausfihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10,15
(Der doppelte Drehfliigelantrieb der GréBe 10 wird auf Seite 13
)

abgebildet

Bei Verwendung von D-M9[]

GroBe: 20, 30, 40

gA
OF
O E
E>¢
<] |
O
[ \
, S Fis
=y o ﬁ'g;_.m
=]
‘ 2xR
e o/ || .
‘-ﬂ@ Signalgeber/ﬁ = = LU
oY
3 x Q (GréBe 10)
Q (GroBe 15)

Anschluss A

Anschluss B

(Die 3 Montagebohrungen mit den

Markierungen  dienen dem Festziehen

des Antriebs und nicht zur AuBenmontage)
=1, Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird:

GroBe:

40

w

GroBe: 20, 30

[c0)
o
S g
=20,5
gA (26,5: Steckerausfuhrung)
OF Fur die BaugroRe 40 wird eine
Passfeder anstelle einer
9E flachen Anfrésung verwendet. L
4 |
(C]R=] i
\ |
N -
=
H m
l s el 1
] 0/ T O g
. | <
3
iy : @
o 0 o
2xR | @
T @ : [ \ w e
[ ] I P
%)
Signalgeber ﬂj ;}_
gy [Q g
Wellenform GréBe 40 6xQ
N; 1,5
I 0
] :
« 0,030 w
e g [ e )

Passfeder-Abmessungen

Signalgebermontage vdﬂlsﬁgfé?ggtgﬁfﬁg Komponenten || Bestelloptionen || Simple Specials {CRBUZWU H CRBU2 ”CRBZ WU] CRB2

D'-90/90A/S99(V)/T 99(V)/SQP§V) ) ) Anschluss A Anschluss B

Die L&nge betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: = =

D-97/93A

Die Lange betragt 25,5, wenn D-M9 verwendet wird. L1 +E¢

%2, Der Winkel betragt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird:

D-90/90A/97/93A bho) | h(ho) | L1

Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: 458050 | 485030 20

D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) : :

Siehe Seite 14 fiir néhere Angaben zu den Wellenausfiihrungen J, K, T und Y | [mm]

GroBe | A B C D E (g7) | F (h9) G K L M N P Q R T W | wWil|Y
10 | 29 | 15 | 29 | 14 0% | 9803 | 3 9 | 05 (95 |95 24 | M3x05Tiefe6 | M3x0,5 (36 [198 | 35 [185
15 34 | 20 | 29 18 50006 | 12505 | 4 10 | 05 | 14 10 29 | M3x0,5Tiefe5 | M3x0,5|7,6 |21 35 [18,5
20 | 42 | 29 | 30 | 20 | 609% | 14504 4.5 10 | 0,5 |20 |13 36 | M4x0,7Tiefe7 | M5x0,8 [10,5 |22 — |25
30 | 50 | 40 | 31 | 22 | 89%% | 160w | 5 12 [ 1,0 |26 |14 43 | M5x 0,8 Tiefe 10 | M5x 0,8 | 14 | 24 — |25
40 | 63 | 45 | 31 | 30 | 10995 | 258052 6.5 20 | 1,0 [31 |20 56 | M5x0,8Tiefe 10 | M5x 0,8 | 17 | 30 — | 31

% 12

SVC



Serie CDRB2

Abmessungen: Grundausfﬁhrung (mit Signalgeber) 10

Doppelter Drehflijgelantrieb ® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10

19,8

Bei Verwendung von D-M9[]

@29
O 9h9_§ 46
@ 497 55%
05
2xM3x0,5
o T @ ©
) - dl (15
9,5
[Te}
o,
. -
3 g Sl

]
]
]
g

e p| T
© ® "

=30
===

@ 18,5

Die 3 Montagebohrungen mit den Markierungen
dienen dem Festziehen des Antriebs
und nicht zur AuBenmontage.

3 x M3 x 0,5 (Tiefe 6)

Anschluss A Anschluss B

+1. Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A
Die Lange betrégt 25,5, wenn D-M9 verwendet wird.

x2. Der Winkel betrégt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V)/T99(V)/S9P (V)

| Siehe Seite 14 fir ndhere Angaben zu den Wellenausfiihrungen J, K, T und Y |

13 SMC

O



Schwenkantrieb .
Drehfliigelantrieb Serie CRBZ

Abmessu ngen der WeIIenausfl'Jhrung (Andere Abmessungen als die u. g. entsprechen denen der Grundausfiihrung.)

GréBe: 10, 15, 20, 30, 40

Durchgehende Welle/  Durchgehende Welle/ Einfache Welle/CRB2LIT Einfache Welle/CRB2L]Y

Fir die BaugroBe 40 wird eine Passfeder
anstelle einer flachen Anfrasung verwendet.
Runde Welle Runde Welle Runde Welle Flache Anfrasung
o [a] (=] (=]
[ \ [ \ L

s

] {%?Q u 0 < ‘é} = = G‘
Flache Al ©} o o
Anfrasung Runde Welle | Flache Anfrasun

Durchgehende Welle/ Durchgehende Welle/ Durchgehende Welle/

@
e

( CRBU2WU ” CRBU2 ” CRB2 WU } CRB2

CDRB2[1J CRB2[JU CDRB2[ WU
Mit Signalgeber Mit Winkeleinstelleinheit Mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit
Runde Welle Runde Welle Runde Welle
o [a] [a]
I | I | I |
0 T | 0 ) | T T |
: : 0
| — | — )
‘\ | | \‘ | K < [w)] 8
Q.
n
i i 2
[@ @ [ | Q_
£
(7]
Vo .
[}
c
o
I3
[mm] 9
GroBe | 10 15 20 30 40 %
C 8 9 10 13 15 8
D 14 18 20 22 30
Anm. 1) Die Abmessungen und Toleranz der _§
Welle und der flachen Anfrasung 5
(Passfeder fur GroBe 40) entsprechen c
denen der Grundausfiihrung. 8_
Anm. 2) Die Schwenkantriebe mit Signalgeber- £
und/oder Winkeleinstelleinheit gibt es Q

nur mit seitlichen Anschlissen.

Installation der
Winkeleinstellung

Signalgebermontage

SVC 14

O



Serie CRB2

Optionale Spezifikation: Flansch (GréBe: 10, 15, 20, 30)

Flansch-Baugruppe fiir CLIRB2FLILI10
Bestell-Nr.: P211070-2

Te]
Flansch s g
2 72
Schwenkantrieb 2

6 x Senkbohrung fiir M3-Senkschraube

4x D 3,5

[J25
033

MS3-Senkschraube
(3 Stk.)

Flansch-Baugruppe fiir CLIRB2F[I120
Bestell-Nr.: P211060-2

Flansch

1,3

16,8

. |

L% 7. A
Schwenkantrieb

3,2

6 x Senkbohrung fir M4-Senkschraube

4x J 4,5
>_ \. |

@14

B
NS )

136
[J46

M4-Senkschraube
(3 Stk.)

15

O

Flansch-Baugruppe fiir CLIRB2FLILI15
Bestell-Nr.: P211 090-2|

wn
Flansch } i %)
|
s 7 ‘ ]
Schwenkantrieb 3

4x @ 3,5 6 x Senkbohrung fiir M3-Senkschraube

29

as7

M3-Senkschraube I
(3 Stk.) /

Flansch-Baugruppe fiir CLIRB2F[I130
Bestell-Nr.: P211080-2

Flansch

1,8
18,8

I 1 ]

3,2

4x @ 5,5 6 x Senkbohrung fir M5-Senkschraube

WS

M5-Senkschraube '
(3 Stk.)



Schwenkantrieb mit Winkeleinstellung/

Drehflugelantrieb

Serie CRB2 _

roBe: 10, 15, 20, 30, 40

Bestellschliissel

cnszl?vlv%%o—u';os".z |
LI CDRB2[B]WU[20-[180/S]z-M9BJ[L] -

© 0000 60 000 o

CRBU2WUH CRBU2 ]CRB2 WU{ CRB2 ]

0 mit Signalgeber 9 Montage OWeIIenausﬁ]hrung 9 mit Winkeleinstelleinheit
(mit Signalgebereinheit und eingebautem |Bestell- Mont Bestell-| ausfiihrung des Wellenendes « Siehe Seite 52, wenn die
Magnet) option ontage option 2 _ . Winkeleinstelleinheit getrennt
* Siehe Seite 52, wenn die B Grundausfiihrung W* flache Anfrasung benétigt wird.
Signalgebereinheit getrennt benétigt F* | Flanschausfiihrung J* runde Welle
wird. + F: auBer GroBe 40 = Passfeder wird fur BaugréBe 40 verwendet.
xx J ist eine Bestelloption.
e GroBe 6 Schwenkwinkel 0 Drehfliigelantrieb @ Signalgeber @ Elektrischer Eingang/
10 infacher 90| 90° S | einfacher Drehfliigelantrieb _ ohne Signalgeber Anschlusskabellénge
15 T 180 | 180° D |doppelter Drehfliigelantrieb (eingebauter Magnet) —  [eingegossene Kabel/Anschiusskabel: 05 m
20 270 270° * Verwendbare Signalgebermodelle M |eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 1 m
30 doppelter 90 90° siehe nachstehende Tabelle. L emgegossene Kabel/Anschlusskabel: 3 m
40 Dreffligelantrie| 100 |  100° #x Der Arbeitsbereich und die
9 Hysterese des D-M9L] CN |[Stecker/ohne Anschluss.kabel L
unterscheiden sich von denen C  |Stecker/Anschlusskabel: 0,5 m o
Fiir Einzelheiten zu Antrieben mit @ Anzahl der anderer Signalgeber. Siehe Seite CL |Stecker/Anschlusskabel: 3 m _g
Signalgebern siehe Seiten 55 bis 59. Signalgeber 55 flir nahere Angaben. #« Stecker sind nur fiir R73, R80, T79 erhéltlich. ]
- - S TSt =% Bestell-Nr. Anschlusskabel mit Stecker. t%
*Betriebsbereich und Hysterese = oL D-LCOS5: Anschiusskabellnge 0,5 m ©
e Anderung der Signalgeber- : all D-LC30: Anschlusskabelldnge 3 m o
Schaltposition * 2 Eml rect:)htsg?r_wgger m Bestelloptionen D-LC50: Anschlusskabellange 5m | £
*Signalgebermontage ignalgeoer Ist im Siehe unten stehende Tabelle fil "
eEinstellung des Signalgebers Lieferumfang enthalten. e umen sienende fabetie ur
g gnalg «# — Ein rechtsgangiger und ein  ndhere Angaben. Bestellopti 5
linksgangiger Signalgeber sind plade 10 estelioptionen e
im Lieferumfang enthalten. order | (Siehe Seiten 37 bis 51 o
fir ndhere Angaben) a
Verwendbare Slg nalgeber Siehe Leitfaden fiir Signalgeber fir ndhere Informationen. Bestell- Beschrel verwendbare K°]
e E 3 . ‘ Anschiusskabellnge [m . option | BeSCNeibung |y o iitrung| | ©
S ge [m] I
Sa| = | elektrischer | £ (Verdratung| Betriebsspannung |Signalgebermodell zuldssige 7]
§ S|Ausfihrung| -2 Eingang Z usgang st 0,51 1| 3 | 5 Jofne Moy | Ty ooy XAl Wellnausfibrungen ] | W o
58 5 = DC AC |serkech] axial [ R e = bis XA24 m
3-dig (NPN) MONV|M9ON ® @ ® O |—| O | XA31 .
lelektro- iy (PNP) 5V, 12V MOPVIMOP ® 0 0 O — O [ bis XA58 Wellenausfihrungenl | J 5
nischer | i 2-adrig 12V __ [M9BV|M9B| ixsiniys | @ | @ | @ | O | —| O | — zusétzliche c
19 lsignal- 1 g o) S\ 12 S99V[S99 |fksinie| @ | — | @ | O | —| O | 1 XC1 | A schliisse W, J @
o (geber gingegossene 3-adrig (PNP) oy ’ S9PV|S9P O |—|@®@|O|—| O [SeewgRelais, Gewine 20 g_
g e = 5:/21\2/V 5V, 12V, 24V o g(glg lllesVinylatel : — : 2 — o= Xe2 Duchgnitenrg ce i g
3 } , 12V, — s Vnylate — — Ic- —
Reed- | i aigl [ LETATOT| — [90A S5, (@ [— (@ @ [—| _ ey XC3 Sﬁgﬁzbenposmon W, N
Schalter i o — — |97  |pdesiiniite| @ | — | @ | @ | — . - >
: 100V | — [o3A] . @ [— @@ — XCq | SChvenkoerech |y 58
I [ M9NV[MON DD andem <3
3-40ig (PNP) ’ [M9PV|MOP ® | @|/@|O|—| O [Stuenng XC5 Schwenkberelch W, J S ..3
° zlizt::; engegossene | |2-adrig 12V M9BV|M9B ® ® e O|—| O |— 2wischen 0 und 200° s _%
¥ |signak |~ Kabel ja 3-adng (NPN) sviav| T — |S79 ® | — | ®@|O|—| O | I XC6 Schwenkberelch i W J .._9 3
= 3-adrig (PNP)] — |S7P @ — | @|O|—]| O [Steueun zwischen 0 und 110 » =<
™ geber oay — [T79 Olbesténdiges e —®e|lOo—| O Relais, Wellenenden = é
S Stouer 2-adrig 12V — Troc/ s @ T @ @ @ — | | SPS XC7 umgekehrt w, J
= eingegossene Kebel| 100V | — |R73 | —|0 O — Fluor- S
3 — _ uor:
* Reed- _ Stecker | o adi — — |R73C| e —| o0 |0 ] XC30 Schmierfett W, J *g
Schalter| — ergausne el 9 lsviov] 100v | — |R80 e —|eo|O|— - X5 | ForveAmschivss | £
Stecker — |max24V| — |R8OC o — oo — (90°1180°) ’ s
* Symbole fir Anschlusskabelldnge: 0,5 m - — (Beispiel) R73C  * Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert). E|n|g_%|der og|gen Opt'%”e“g‘oré”i“ nicht 2
3m e L (Beispiel) R73CL * Elektronische Signalgeber mit der Markierung gowahit werden, wenn das Produkt mit s
: Signalgeber oder Winkeleinstelleinheit =
5m e Z (Beispiel) R73CZ  werden ,,O“ werden auf Bestellung gefertigt. bestellt wird. Siehe Seiten 37, 38, 43, 44, [72)
ohne N (Beispiel) R73CN 49 flr nahere Angaben.

Z;SVC 16



serie CRB2L 1WU

Konstruktion: 10, 15, 20, 30, 40

@ Die Einheit ist bei einfachem und doppeltem Drehfligelantrieb gleich.

Mit Winkeleinstelleinheit
GroéBe: 10, 15, 20, 30, 40

o

\\‘iﬁ

Ny

—]

einfacher
Drehfliigelantrieb Drehfliigelantrieb

Mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit

GroBe: 10, 15

doppelter

Fur die BaugréBe 40 wird eine

Passfeder anstelle einer

flachen Anfrédsung verwendet.

jia

11
14

GroBe: 20, 30, 40

Fir die BaugréBBe 40 wird eine
Passfeder anstelle einer
flachen Anfrasung verwendet.

==

Stickliste
Pos. Beschreibung Material Anm. H H H H H
T Ansoroaring Aminisarans /\ Produktspezifische Sicherheitshinweise
2 | Anschlaghalter Chrommolybdénstahl L
3 | Sicherungsring fir Halter Walzstahl verzinkt und chromatiert : VOI‘ d?r Inbetr_lebn.ahm? durchlese_n' Slehe_ Urr!schlfflgselltle :
4 |elastische Dampfung NBR : far Slcherheltshlpwelse. Far Sllcherheltshlnwels.e far |
5 | Anschlagblock Chrommolybdénstahl |verzinkt und chromatiert Schwenkantriebe und Si gna I ge ber siehe 1
6 | Sicherungsring Anschlagblock Walzstahl verzinkt und chromatiert 1 »Sicherheitshinweise zur Handhabung von SMC- ,
7 |Kappe Kunststoff 1 Produkten“ und die Betriebsanleitung auf der SMC- |
8 | Innensechskantschraube| rostfreier Stahl Spezialschraube 1 Website, http://www.smc.eu. 1
9 | Innensechskantschraube| rostfreier Stahl Spezialschraube e === ===
10 | Innensechskantschraube| rostfreier Stahl Spezialschraube ’ Winkeleinstelleinheit
11 | Verbindungsstiick
12 Innensechskantschraube rostfreier Stahl Die Sechskantmutter wird nur bei AAChtung
Sechskantmutter rostfreier Stahl | GroBe 10 verwendet. 1. Der max. Winkel des Schwenkwinkel-Einstellbereichs wird
13 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl durch die Rotation des Schwenkantriebs begrenzt. Beachten
14 | Magnethalter — Sie dies bei der Bestellung.
Schwenkwinkel des Schwenkantriebs Schwenkwinkel-Einstellbereich
707 0° bis 230° (GréRe: 10, 40) *
0 0° bis 240° (GroBe: 15, 20, 30)
180°; 0° bis 175°
908 0° bis 85°
+ FUr die BaugréBen 10 und 40 betragt der max. Einstellwinkel 230°
2. Die Anschlusse erfolgen nur seitlich.
3. Die zulassige kinetische Energie entspricht den Spezifikationen
des Schwenkantriebs.
4. Einen 100°-Schwenkantrieb verwenden, wenn der Winkel auf 90°
mit einem doppelten Drehflligelantrieb eingestellt werden soll.
17
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Schwenkantrieb mit Winkeleinstelleinheit
Drehfliigelantrieb Serie CR 32 |:| WU

Abmessungen: Grundausfiihrung (mit Winkeleinstelleinheit) 10, 15, 20, 30, 40

® Fir die Ausfihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fiir 90° (ohne Einheit) bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Fir die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfligelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem
Anschluss A oder B.

GroBe: 10, 15, 20, 30, 40 GroBe: 10 (doppelter Drehfliigelantrieb)

AN
(11]
o
o
——
=
N
(11]
o
gA (&)
OF Fur die BaugréBe 40 @29 0 —_
OE wird eine Passfeder @ 99,9036
= anstelle einer flachen @ 4q70004
Anfrasung verwendet. L 970016 N
0,5 - "
\x 2xM3x0,5 E
(G =] < CDL
| o ¥ | ° )
9,5 ‘ |
_N_H |'¢ = = — wa s
7 - FS= i | e o
| - & | -
| [ AT T |
‘ | = T ol =
| - © 2xR ‘ 0 ! g
] [ — 2
S Lo T1 n | m
® o
Die 3 Montagebohrungen mit den
i . X i § Markierungen  dienen dem Festziehen @
(Die 3 Moqtagebohrungep mit den Marklerungen dienen 3 x M3 x 0,5 Tiefe 6 des Antriebs und nicht zur AuBenmontage. v
dem Festziehen des Antriebs und nicht zur AuBenmontage). Geht durch @ 3,4 auf )
Gehéuse A 8
Q.
n
3 x Q (GroBe 10) %_
6 x Q (GroBe 15, 20, 30, 40) £
[0} 924 ]
c
Q
Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B g
=
5}
Wellenform GroBe 40 3
o
7]
1,5 QO
i @
0
4 _0030 W
X uj 5
i -t
| 3
s S o g
o
Passfeder-Abmessungen g
4
v
z =|
L1 b ! LD
$3
b (h9) h (h9) L1 cQ
o
4-3 030 47?) 030 20 = 2
X S &85
53
Siehe Seite 14 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J | E £
mm] |~ 3
GroBe A B C D E (97) F (h9) G H K L M N P Q R T %
10 29 | 15 | 195| 14 4235% 9. 8036 3 3 9 | 05| 95| 95| 24 | M3x0,5Tiefe6 | M3x0,5 36 | §
15 34 | 20 | 212| 18 50006 12,504 4| 32| 10 | 05| 14 | 10 | 29 | M3x05Tiefe5 | M3x05 | 7.6 g
20 42 | 29 | 25 | 20 620.0% 14 8oua 45| 4| 10 | 05| 20 | 13 | 36 | M4x0,7Tiefe7 | M5x0,8 | 10,5 '§,
30 50 | 40 | 29 | 22 815 16.8043 5| 45| 12 | 1,0 | 26 | 14 | 43 | M5x0,8Tiefe10 | M5x0,8 | 14 %
40 | 63 | 45 | 363| 30 | 1030% 250s | 65| 5| 20 | — | 31 | 20 | 56 | M5x0,8Tiefe10 | M5x0,8 | 17 | &

Z;SVC 18




serie CDRB2 1WU

Abmessungen: Grundausfﬁhrung_j (mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit) 10, 15, 20, 30, 40

® Bei der Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fir 90° (ohne Einheit) bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Fir die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfligelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem
Anschluss A oder B.

GroBe: 10, 15
(Der doppelte Drehfltigelantrieb der GroBe 10 wird auf Seite 20 angezeigt)

Bei Verwendung von D-M9[]

Signalgeber,”

3 x Q (GréBe 10)

L.
<[
[ |
N
I I =
ol A5
2xR
[ I
] 0
[ [T
| |
i
H_ov i
Anschluss A Anschluss B

GroBe: 20, 30, 40

(Die 3 Montagebohrungen mit den Markierungen

dienen dem Festziehen des Antriebs und nicht

zur AuBenmontage).

GroBe: 40

GroBe: 20, 30

4

O
Passfeder-Abmessungen anschiuss A

ar
I

® @ O
9

Eﬂ

1,5

N

(26,5: Steckerausfuhrung)

w
[ee]
I |
i [\
G
~20,5

<l>
M

oF Fiir die BaugroBe 40 wird
OE eine Passfeder anstelle
einer flachen Anfrasung L
verwendet. .
il
[G]=
I |
N
] . f . ]
ek
o 0 /7T O
L [ 2xR/(['] : [l
1 Kl

Signalgeber, @

Wellenform GroBe 40

0
4 0,030

] ]

25,5

ev@

(34,5: Steckerausflihrung)

6xQ

Siehe Seite 14 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J Anschluss B
=1, Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: - 3
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V) L1 b
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A
Die Lange betragt 25,5, wenn D-M9 verwendet wird.
%2, Der Winkel betrégt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A| b (h9) | h (h9) L1
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: 40 40 20
D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) —0.030 0,030 [mm]
GroBe | A B C D E (g7) | F (h9) G K L M N P Q R T W [ wWi| Y
10 29 | 15 W55 | 14 3% | 9803 | 3 9|05 (95 |95 24 | M3x0,5Tiefe6 | M3x0,5(3,6 (198 | 35 [18,5
15 | 34 | 20 |47 18 | 590% | 1200s | 4 10 | 0,5 |14 |10 29 | M3x0,5Tiefe5 | M3x0,5 (7,6 |21 35 [18,5
20 | 42 | 29 |51 20 | 659% | 14504 4.5 10 | 05 |20 |13 36 | M4x0,7Tiefe7 | M5x0,8 [10,5 | 22 — |25
30 | 50 | 40 55 | 22 S || 165w | B 12 | 1,0 |26 |14 | 43 | M5x0,8Tiefe 10 | M5x0,8 | 14 |24 — |25
40 | 63 | 45 622 | 30 | 1035% | 25005 6,5 20 | — [31 |20 56 | M5x0,8Tiefe 10 | M5x 0,8 | 17 | 30 — | 31
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Schwenkantrieb mit Winkeleinstelleinheit .
und Signalgeber Serie CDRBZ:' WU

Abmessungen: Grundausfiihrung (mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit) 10

Doppelter Drehflﬁgelantrieb @ Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10 19,8

Bei Verwendung von D-M9[]

@29
0 9h9.J 036
@ 497:55%
0,5 -
2xM3x0,5
| o o} | .
dl (%)
‘ 9,5
f | 0
1 | | -
g gy B %1 -
| & N
= 1 oy g |
[te}
©
- i I7
® o
2 -
) [T 11
1l | |
ij 1]
B s B

Die 3 Montagebohrungen mit den Markierungen
dienen dem Festziehen des Antriebs
und nicht zur AuBenmontage.

3 x M3 x 0,5 Tiefe 6
Geht durch @3,4 auf Gehduse A

Anschluss A Anschluss B

Siehe Seite 14 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J

=1, Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A
Die Lange betrégt 25,5, wenn D-M9 verwendet wird.

+2. Der Winkel betragt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

sMC 20
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Schwenkantrieb fur Direktmontage/
Drehflugelantrieb

Serie CRBU2

roBe: 10, 15, 20, 30, 40

Bestellschliissel

eeeeecd CRB
mit Signalgeber

T

DirektmontagI

o mit Signalgeber

U2
CDRBU2|W

W20

180/|S

180||S

9

° o

9 GroBe 6 Schwenkwinkel

M9B||L

> 00

e Drehfliigelantrieb 0 Signalgeber

ohne Signalgeber
(eingebauter Magnet)

= lerwendbare Signalgebermodelle

siehe nachstehende Tabelle.

« S: Ein rechtsgangiger Signalgeber ist im Lieferumfang enthalten.
=x —: Ein rechtsgangiger und ein linksgéngiger Signalgeber

(mit Signalgebereinheit und eingebautem Magnet) 10 ) 90 90° einfacher Drehflligelantrieb
+ Siehe Seite 52 wenn die Signalgebereinheit 15 Dret?lll?lfagg irtrieb 180| 180° D doppelter Drehfligelantrieb —
getrennt benétigt wird. 20 g 270| 270°
30 doppetter 90| 90°
QWeIIenausﬁihrung b Detiiprich] 100 | 100° 6 Egtgi:{(ilg:ltanschluss-
Bes?ell- Weletalsitrg Ausflihrung des Wellenendes —_ An_schluss seitlich
option lange WeIIe‘ kurze Welle 6 Elektrischer Eingang/ E axialer Anschluss
S jﬂfﬁg:h\ﬁfgz E'aChe Amr?sungk — Anschlusskabelldnge
w Welle [teche Anfrésung’) flache Anfrasung — eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 0,5 m 9 Anzahl der Signalgeber
Jie d“fcc\?;:l}ende runde Welle | flache Anfrasung M |eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 1 m S 1 St.*
K |duchgeende | - T el L |eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 3 m — 2 St.**
Welle CN |Stecker/ohne Anschlusskabel
T** |einfache Welle | runde Welle — C |Stecker/Anschlusskabel: 0,5 m
yer | durchgefendely Anfrasung’ lange Welle mit flacher CL |[Stecker/Anschlusskabel: 3 m sind im Lieferumfang enthalten.
Welle F Anfrésung * « Stecker sind nur fiir R73, R80, T79 erhéltich. *** Der Arbeitsbereich und die Hysterese des D-M9L]

= Eine Passfeder wird fur BaugréBe 40 verwendet.
=+ J, K, T undY sind Bestelloptionen.
=xx \Wenn ein Signalgeber auf dem Schwenkantrieb
montiert wird, sind nur die Wellenausfiihrungen
W und J erhéltlich.

#+ Bestell-Nr. Anschlusskabel mit Stecker:

D-LCO05: Anschlusskabellange 0,5 m

D-LC30: Anschlusskabelldnge 3 m
D-LC50: Anschlusskabelldnge 5 m

unterscheiden sich von denen anderer Signalgeber. Siehe

Seite 55 fl

Ur nédhere Angaben.

@ Bestelloptionen

Né&here Angaben siehe nachste Seite.

Verwendbare Signalgeber Siehe Leitfaden fiir Signalgeber firr nahere Informationen.

S5 5 . 2 i . Anschlusskabellénge [m
ég Ausfihrung % elgktrlscher g Virdrahtung Betriebsspannung Signalgebermodell Anschiusskabelart{ 051 1 | 3 59 o[hnl vorvgdrzhteter 2ulassige Last
- 2 | Enoeng | £ | (Ausgang) DC AC | senechi | aial Olmlol@|n]
B-adrig (NPN) 5V 12V MONV | MON ® & & O — ©) IC-
3-adrig (PNP) ’ M9PV | M9P ® e | e O — O  |[Steuerung
elektronischer .| 2-adrig 12V M9BV | M9B Olbesténdiges | @ | @ | @ | O | — O —
O ISignalgeber | 12l adrig (NPN) sv1ay| | S99V [S99 lHocheistngskare] @ | — @ [O [ — | O ic-
=} eingegossene|  (3-adrig (PNP)|,,, \/ | ™ S9PV | S9P ®@ | — | ®@|O|—| O [SeuenungRelais,
T Kabel 2-adrig 12V T99V | T99 ® —|1®@  O|—| O — | SPS
E nein 5V,12V |5V 12V, 24V| — 90 paralleles Vinylkabel| @ | — | @ | @ | — IC-
Reed- | | 2-adrig 5V, 12V, 100V[5V, 12V, 24V, 100V] — | 90A |ibesinistoeitinserel| @ | — | @ | @ | — | [Steuerung
Schalter ) — — 97 paralieles Vinylkabel| @ | — | @ | @ | —
a B 100 V — 93A [besindgeshochestnlete] @ | — | @ | @ | — B
B-adrig (NPN) 5V 12V MONV | MON ® & & O — ©) IC-
3-adrig (PNP) ’ M9PV | M9P ® | e O — O  [Steuerung
= |t gingegossene _ Z-Qd rig 12V M9BV | M9B ® e & O — O —
¥ o | Kabel ja Bradig (NPN) 5V 12V — — | S79 ® —| @0 | O — ©) IC-
=) 13-adrig (PNP) ’ — S7P o — | @O | — O |Steuerung
&0 —loav — [T79 Olbesténdiges @ [ — | @ | O | — @) Relais,
= Stecker 2-adrig 12V — | T79C |Hochleistungskabel @ | — | @ | @ | @ — — | SPS
5 eingegossene Kabel ia . 100V — R73 ® —|@® O |— _
L |Reed- Stecker | ! _ — — |R73C o —[(e[o]0
Schalter| ~ |eingegossene Kabel nein 2-adrig 48V, 100V| 100V — R80 ® | —| 0| O | — o Stetljgfung
Stecker — max. 24 V — R80C (=S E 2K JK —
« Symbole fir Anschlusskabelldnge: 0,5 m---— (Beispiel) R73C # Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert).
3m- L(Beispiel) R73CL « Elektronische Signalgeber mit der Markierung ,O“ werden auf Bestellung gefertigt.
5m-.. Z(Beispiel) R73CZ
ohne---- N(Beispiel) R73CN
21
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Symbol

Made 10 Bestelloptionen
order | (Siehe Seiten 37 bis 51 fiir ndhere

Angaben)
Bestell- f verwendbare
option Beschreibung Wellenausfiihrung
XA1 bis XA24 | Wellenausfiihrungen [ | W
XA31 bis XA58| Wellenausfiihrungenl | S, J, K, T, Y
XC1 zusétzliche Anschliisse| W, S, J, K, T, Y
Gewinde zu
XC2 Durchgangsbohrung &ndern W, S, J, K T.Y
XC3 Schraubenposition andern | W, S, J, K, T, Y
XC4 Schwenkbereich andem | W, S, J, K, T, Y
Schwenkbereich zwischen 0
XC5 und 200° W, S, J, K TY
Schwenkbereich zwischen 0
XC6 und 110° W, S, J,KTY
Wellenenden
XC7 umgekehrt W, J
XC30 Fluor-Schmierfett |W, S, J, K, T,Y
X5 Fiir M5-Anschluss (90°1180°) W, S, J, K, T, Y

Einige der obigen Optionen kdnnen nicht gewahit
werden, wenn das Produkt mit Signalgeber oder
Winkeleinstelleinheit bestellt wird. Siehe Seiten 37,
38, 43, 44, 49 fur ndhere Angaben.

Fur Einzelheiten zu Antrieben mit
Signalgebern siehe Seiten 55 bis 59

Betriebsbereich und Hysterese
Anderung der Signalgeber-Schaltposition
Signalgebermontage

Einstellung des Signalgebers

Schwenkantrieb fiir Direktmontage

Serie CRBU2

Drehfliigelantrieb

Technische Daten der Ausfiihrung mit einfachem Drehflligelantrieb

GroRe 10 \ 15 \ 20 \ 30 \ 40

Schwenkwinkel 90°, 180°, 270°
Medium Druckluft (ungedlt)
Prifdruck [MPa] 1,05 1,5
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60 °C
max. Betriebsdruck [MPa] 0,7 [ 1,0
min. Betriebsdruck [MPa] 0,2 0,15
Schwenkzeit-Einstellbereich s/90° A1) 0,03 bis 0,3 0,04 bis 0,3 | 0,07 bis 0,5
zulissige kinetische Energie [J 0,001 0,003 0,02 0,04
2 9l | 000015 0,00025 0,0004 0,015 0,03
Wellenhelastung | zuléssige radiale Querlast 15 15 25 30 60

N] zuldssige Schublast 10 10 20 25 40
Anschlussposition seitlicher oder axialer Anschluss
AnschlussgrdBe (seitlicher
Anschluss,gaxiale(r Anschluss) M3x0.5 M5x038
Winkeleinstellbereich Am.3) 0 bis 230° 0 bis 240° 0 bis 230°

Anm. 1) Der Betrieb muss innerhalb des genannten Geschwindigkeitsbereichs erfolgen.
Ansonsten kann es zu ruckartigen Bewegungen oder zum Ausfall der Einheit fiihren.

Anm. 2) Die oben genannten Zahlen dieses Tabellenabschnitts geben den Energiewert an, wenn
eine elastische Dampfung (am Schwenkende) verwendet wird und die unteren Zahlen
geben den Energiewert ohne Verwendung einer elastischen Dampfung an.

Anm. 3) Der Einstellbereich in der Tabelle gilt fiir 270°. Fir 90° und 180° siehe Seite 32.

Technische Daten fiir die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb

GroRe 10 \ 15 \ 20 \ 30 \ 40

Schwenkwinkel 90°, 100°
Medium Druckluft (ungeolt)
Priifdruck [MPa] 1,05 [ 15
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60 °C
max. Betriebsdruck [MPa] 0,7 1,0
min. Betriebsdruck [MPa] 0,2 [ 0,15
Schwenkzeit-Einstellbereich s/90° A1) 0,03 bis 0,3 0,04 bis 0,3 | 0,07 bis 0,5
zuléssige kinetische Energie [J] 0,0003 0,0012 0,0033 0,02 0,04
Wellenbelastung| zuléssige raiale Querlast 15 15 25 30 60

I | zulassige Schublast 10 10 20 25 40
Anschlussposition seitlicher oder axialer Anschluss
AnschlussgroBe (seitlicher
Anschluss,gaxiale(r Anschluss) M3x0,5 M5x038
Winkeleinstellbereich Anm.2) 0 bis 90°

Anm. 1) Der Betrieb muss innerhalb des genannten Geschwindigkeitsbereichs erfolgen.
Ansonsten kann es zu ruckartigen Bewegungen oder zum Ausfall der Einheit fuhren.
Anm. 2) Der Einstellbereich in der Tabelle gilt fir 100°. Fir 90° siehe Seite 32.

O
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Serie CRBU2

Volumen [cm3]
Drehfliigelantrieb einfacher Drehflligelantrieb doppelter Drehfligelantrieb

GroBe 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Schwenkwinkel | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100°

1 1,5 4,8 11,3 25

Volumen 06) 12|15 (10) 29137 (36) 6,179 (8.5) 15 ]20,2 (187) 31541 |10(1,1|26|27 56|57 |144|145| 33 | 34
x Die Werte in () geben das Innenvolumen an der Druckluftzufuhrseite an, wenn der Anschluss A druckbeaufschlagt ist.
Gewicht (]
Drehfliigelantrieb einfacher Drehfligelantrieb doppelter Drehfliigelantrieb

GroBe 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40

Schwenkwinkel | 90° | 180°|270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° |100°| 90° |100°| 90° | 100°| 90° | 100°| 90° | 100°
Schwenkantriebsgehduse | 42 | 42 | 42 | 64 | 63 | 62 | 130|129 | 127 | 248 | 243 | 238 | 465 | 454 [443| 58 | 59 | 71 | 74 | 145|168 | 268 | 288 | 478 | 524
Signalgebereinheit 15 20 28 38 43 15 20 28 38 43
Winkeleinstelleinheit 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203

= Das Gewicht beinhaltet eine Platte und zwei Innensechskantschrauben (im Lieferumfang enthalten). Es beinhaltet nicht die Innensechskantschrauben
(M3 x 12) fur die GroéBe 10.

Effektive Leistung

GroBe 10 GroBe 15
—=0.4 —_
e S
= 21 ,0
5 5
£ g08
o o
£ £
K] ©0,6
(=] a
(2] (2]
H 204
= =
[ [
5 %02
0 0
0010203040506 07 0 01020304 050607
Betriebsdruck [MPa] Betriebsdruck [MPa]
GroBe 20 GroBe 30 GroBe 40
p— 'E 'g 16 .-\-J-J..L.L-\-J-J‘. Q.\-J
E20 : s T
1= € I R |
216 £ £ 12ttty -
S o o [ |
£ £ 1S [ o
51,2 ] s P o
a a Q 8p--d4-+ =
n %3 @« (I |
20,8 g 2 j i 1
3 k] S 4t- LS
©0,4 © ) ' /e i
I
0 0 ol 1
0 010203040506 07 0 02 04 06 08 1,0 0 02 04 06 08 1,0
Betriebsdruck [MPa] Betriebsdruck [MPa] Betriebsdruck [MPa]

Position der Anfrasung und Schwenkbereich: Draufsicht der langen Wellenseite
Die unten gezeigte Position der Anfrasung zeigt die Betriebsbedingungen der Antriebe bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

einfacher Drehfliigelantrieb doppelter Drehfliigelantrieb
90S 180S 270S 90, 100D

x
3

2,
%
[o)
D
@,
o)
=
9
[s)
5
4

Anfrasung

Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B

Anschluss A Anschluss B

= Fur Antriebe der GréBe 40 wird eine Passfeder anstelle einer Anfrdsung verwendet.

Anm. 1) Bei dem einfachen Drehfligelantrieb betrégt die Toleranz des Schwenkwinkels von 90°, 180°, 270° nur fur GroBe 1073,
Bei dem doppelten Drehfliigelantrieb betragt die Toleranz des Schwenkwinkels von 90° nur fiir GréBe 10*3 .

Anm. 2) Die Position der Anfrasung der Ausflihrung mit doppeltem Drehfligelantrieb zeigt die Position der 90°-Spezifikation.

Anm. 3) Nur die GréBe 10 hat eine unterschiedliche Plattenform.
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Konstruktion

Schwenkantrieb fur Direktmontage
Drehfliigelantrieb

serie CRBUZ2

Einfacher Drehflﬁgelantrieb ® Die Abb. fiir 90° und 180° zeigen die Betriebsbedingungen der Antriebe bei druckbeaufschlagtem Anschluss B und die Abb. fiir
270° zeigt die Position der Anschliisse wéhrend der Schwenkbewegung.

GréBe: 10, 15, 20, 30, 40
Fir 90°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet)

—(
=

i

Fir 180°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet)

Fir

270°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet)

Anschluss B

(Ausgangswelle) 3

1
1
I

§ —
 —

CRBU2 (CRBZ WUH CRB2

g

.. Durchgehende Welle

Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B Anschluss A
.. (Ausgangswelle)
Stiickliste Passfeder fir 3
Pos. | Beschreibung Material Anm. GroBe 40 6
1 | Kérper (A) Aluminiumlegierung lackiert 7
2 | Korper (B) Aluminiumlegierung lackiert 9 @
3 [ Drehfliigelwelle rostfreier Stahl*? ). ..{ @
4 | Anschlag Kunststoff far 270° @\ UU ‘
5 | Anschlag Kunststoff fir 180° 180
6 |Lager Lagerstahl Innere elastische Dampfung [+
7 | Sicherungsring rostfreier Stahl (gilt nicht bei GroBe 10) % \®
8 | Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl Spezialschraube “ g |
9 |0O-Ring NBR
10 [ Anschlagsdichtung NBR Spezialdichtung Einfache Welle
11 _| O-Ring NBR nur Gr?Be 40 «1. Bei den GroBen 30 und 40 ist das Material Chrommolybdénstah|
12 | Passfeder Kohlenstoffstahl nur Grofe 40 «2. Fiir die GroBe 10 wird eine Innensechskant-Senkschraube verwendet.
13 | Platte Aluminiumlegierung eloxiert (13 und (9 werden bei allen GréBen mit dem Produkt geliefert und bei der GréBe 10
14 | Innensechskantschraube *2 Chrommolybdénstahl Spezialschraube fiir GréRe 40 werden spezielle Befestigungsschrauben (M3 x 12) mitgeliefert.

Doppelter Drehflﬁgelantrieb ® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10
Fiir 90°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet)

(von der Ausgangswellenseite betrachtet)

GroBe: 15, 20, 30, 40
Fiir 90°

(von der Ausgangswellenseite betrac!

Fiir 100°

HazH

Durchgehende Welle

Anschluss A

Anschluss B

htet)  (von der Au

3

Anschluss A

Fiir 100°

sgangswellenseite betrachtet)

7

[ Sa3
o
Bt

Anschluss B

(Ausgangswelle)

. Passfeder
fir GréBe 40

®

|
I

Einfache Welle

(Ausgangswelle)

|

Stickliste Durchgehende Welle

Pos. Beschreibung Material Anm. Pos Beschreibung Material Anm.
1 | Kérper (A) Aluminiumlegierung lackiert 11 | Innensechskantschraube |  Chrommolybdéanstahl Spezialschraube
2 | Kérper (B) Aluminiumlegierung lackiert 12 | O-Ring NBR

3 | Drehfliigelwelle Chrommolybdanstahl 13 | Anschlagsdichtung NBR Spezialdichtung
4 | Anschlag rostfreier Stahl*1 14 | Dichtung NBR Spezialdichtung
5 | Anschlag Kunststoff 15 | O-Ring NBR

6 | Anschlag rostfreier Stahl*1 16 | O-Ring NBR

7 | Lager Lagerstahl 17 | O-Ring NBR nur GréBe 40

8 |Sicherungsring rostfreier Stahl 18 | Passfeder Kohlenstoffstahl nur GréB3e 40

9 | Abdeckung Aluminiumlegierung 19 | Platte Aluminiumlegierung eloxiert

10 | Platte Kunststoff 20 | Innensechskantschraube *2 | Chrommolybdénstahl Spezialschraube filr GroBe 40

#1. Bei der GréBe 40 ist das Material von @), ® eine Aluminiumlegierung.
#2. Fir die GroBe 10 wird eine Innensechskant-Senkschraube verwendet. 19 und @0 werden bei allen GréBen mit dem Produkt geliefert und bei der GroBe 10 werden spezielle ————
Befestigungsschrauben (M3 x 12) mitgeliefert.

ZSNC
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Serie CRBU2

Konstruktion (mit Signalgeber)

Einfacher Drehf||'jge|antrieb (Die Einheit ist bei einfachem und doppeltem Drehfliigelantrieb gleich)
® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die Antriebe fur 90° und 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Doppelter Drehfliigelantrieb

® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

D-M9L]

m Anschluss B l @w w@
=R e [H]e]

K@r /;'? 5

: % @\m [ ]
= [ [1] [
10 % 2 %_“é | i ]
13 :
4 L
2 il
14
15
GroBe: 10, 15 GroéBe: 20, 30 .
GréBe: 40
Stiickliste
Pos. Beschreibung Material Pos. Beschreibung Material
1 | Deckel (A) Kunststoff 9 | Magnet
2 | Deckel (B) Kunststoff 10 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl
3 | Magnethalter Kunststoff 11 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
4 | Halteblock rostfreier Stahl 12 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
5 | Halteblock (B) Aluminiumlegierung 13 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
6 | Signalgeberblock (A) Kunststoff 14 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
7 | Signalgeberblock (B) Kunststoff 15 | Gummikappe NBR
8 | Signalgeberblock Kunststoff 16 | Signalgeberhalter rostfreier Stahl

= Fur die GréBe 10 sind 2 Rundkopf-Kreuzschlitzschrauben (1 erforderlich.
25
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Schwenkantrieb fur Direktmontage
Drehfliigelantrieb

serie CRBUZ2

Abmessungen: Direktmontage 10, 15, 20, 30, 40

® Fiir die Ausflihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fiir 90° und 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Fir die Ausfihrung mit doppeltem Drehflligelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.
Nur die GréBe 10 hat eine unterschiedliche Plattenform (siehe Seite 27).

Einfache Welle/Druckluftanschluss-Position: seitlicher Anschluss

(Der doppelte Drehfliigelantrieb der GréBe 10 wird auf Seite 27 angezeigt) GroBe: 10 GroBe: 10. 15. 20. 30. 40
- - b 3 ’ )

Druckluftanschluss-Position: Druckluftanschluss-Position:

CRB2

|

Signalgebermontage dﬂ,sﬁgfé?ggtgﬁfﬁg Komponenten || Bestelloptionen || Simple Specials {CRBUZWU] CRBU2 (CRBZ wu

3 x Q1 (fir Montageeinbau) w . .
seitlicher Anschluss axialer Anschluss
Anschluss A N Anschluss B
\ 2 x M3 x 0,5 Tiefe 4 2xR ‘
Nur GréBe 10 I% ©
@ (far Montageeinbau) 5— \
o
1 N
2Nl
O 8 O €
Fr die BaugroBe 40 wird OF Durchgehende Welle/
eine Passfeder anstelle A
einer flachen Anfrasung O E DruckllljftlanschIuss-Posnlon.
verwendet. L seitlicher Anschluss
2x Q4 ‘¥L
. = a
Y2
> l = © il
e B © [ =] . o[ ] e
. N s = o
Korper (B) =) i >
m
AN @
Koérper (A)/ ‘ _@ ‘ 4@—
[ ] Ul 0 171 |
2xR OF S ﬂr (3)
gA L
OE
X Platte .
2x Q2 Wellenform GroBe 40
1,5
~
4_0
~ 0,030
] . | J
1] 7
o<
Passfeder-Abmessungen
2xQ3
Anschluss A Anschluss B - <
L1 b
bh9) | h(o | L1
Siehe Seite 30 fiir ndhere Angaben zu den Wellenausfiihrungen J, K, T und Y 43050 | 48030 20
[mm]
GréRe |[A| B |C|D|E (g7)|F (h9)|G1|G2|H|J/K|L M1 M2 N | P L R S| T|U|V1|V2| W X|Y1]Y2(Z
g Q1 | a2 |a3las
10 [29] 22 | 8| 14| 4% | 90w | 1 [ 1] 7|5 9/05(165| 85| 95|145| — |M3x05(35(35|M3x05| 21 106 |3 | 37 | 44 | 198|531 |25 |17 |4
15 [34| 25 | 9(18| 550% | 1290 |15(1,5] 6[6[10(05] 19 | 11 | 10 | 17 | M3x05 |M3x05 |35 (35 |M3x05 | 24 |126| 3 |445| 52 | 21 |36(29 |21 |48
20 [42345(10|20| 69%% | 1490 |15(15| 8|7|10(05]|255| 14 | 13| 21 [M4x07 | M4x07 [45(45|M5x08| 30 | 16 | 4 | 56 |64,5| 22 |44 |36 |26 |59
30 [50(475(13|22| 8355 | 1690 | 2 | 2 | 9/8|12(1,0{335|155| 14 | 25 [M5x08 | M5x08 |55(55|M5x08 | 42 [21,5 (45715 |825| 24 |52 (42|29 |69
40 (63| 53 |15[30| 1099% | 2500 | 3 [45[10{9]20(1,0| 39 | 21 | 20 | 31,6 |M5x08 | M5x08 |55 55| M5x08|47,8| 25 | 5 [875| 98 | 30 |64 |52 (38|85
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Serie CRBU2

Abmessungen: Direktmontage 10

Doppelter Drehflﬁgelantrieb ® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

Einfache Welle/Druckluftanschluss-Position: seitlicher Anschluss

Anschluss A Anschluss B

2xM3x0,5

F’ (Druckluftanschluss)
6 x M3 x 0,5 Tiefe 3 I ol
(far Montageeinbau) ‘%‘\"J &

- GroBe: 10
©9h9.0 Druckluftanschluss-Position:
-0,036 .
P axialer Anschluss
0,5 r
2 x 3,5 durchgehend
mI .
L e B !
< ® TS~ olTle
9,5 b RCT R ‘
: ‘ ‘ - & ~ )
. ~— w0
Korper (A) 'Dﬁ:’% q ™ —¢— —$—
2xM3x0,5 \
— MmN o, 00 0
— <]
Anschluss A Anschluss B ' t
0 0,5
@ 9h9.9,036 0 4g7-00040016
Q29
Durchgehende Welle/
Druckluftanschluss-Position:
seitlicher Anschluss

2xM3x0,5 31 h2§3’5
durchgehend 25 M

Anschluss A Anschluss B

Siehe Seite 30 fiir ndhere Angaben zu den Wellenausfiihrungen J, K, T und Y
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Schwenkantrieb fiir Direktmontage .
mit Signalgeb%r Serie CDRBU2

Abmessung_jen: Direktmontag_je (mit Signalg_jeber) 10, 15, 20, 30, 40

® Bei der Ausflihrung mit einfachem Drehflugelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fur 90° und 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Far die Ausfihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.
Nur die GréBe 10 hat eine unterschiedliche Plattenform (siehe Seite 29).

GroBe: 10, 15 GroBe: 20, 30, 40
(Der doppelte Drehfliigelantrieb der GréBe 10 wird auf Seite 29 angezeigt) GréBe: 40 GréBe: 20. 30

N
(11]
oc
o
—
—
=
()
(11]
o
&
——
v
Bei Verwendung von D-M9[] N
=20,5 =)
(26,5: Steckerausfliihrung) E
gA oA Filr die BaugroBe 40 wird eine O
OF Y2 OF Passfeder anstelle einer Y2
flachen Anfrésung verwendet.
OE L LOE L.
—f-— ) EE—
L N
2x Q4 ,{ 5 2xQ4 ¥L g
(a]
4] o] \ o o ‘ N
>
B = SO, | = o [BHo] o
= m == = N s |
‘ _é? ol | o o
g | o b J o6 ——
)] . [7)
i 5 2
® SR | o A O/TT- 0 2|«
o ‘ - | ‘ 5 o
) [T 11 = 2 &
al Signalgeber/f‘ \ © 2xR o s 2
il @ Pl oT| T N % S
7 ‘ i3 | E
P Signalgeber tﬂj o «
oP 3
X e c
Platte g
Y1 S
=
z g
YIS Wellenform GréBe 40 =
. 7
-] P o~y 1.5 2x Q2 8
1] s 1
¢ . 47 « 0,030 -
2
2x Q3 2x Q2 1 S
Anschluss A Anschluss B ] L\L_J §-
Passfeder-Abmessungen g
+1. Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: qﬁ< 4
D-90/90A/S99(V)/TI9(V)/SIP(V) = =
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A L1 b ‘ o
Die Lange betrégt 25,5, wenn D-M9 verwendet wird. Anschluss A Anschluss B 5 S
=2, Der Winkel betrdgt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A b (h9) | h (h9) L1 C
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: 5 5 g ..3
D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) 4 0030 | 40030 20 =1
Siehe Seite 30 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J = %
[mm] gf_é
Q =
GroBe| A| B |[C|D|E@) |FMh9| G|H|K|L| M |N P R T W (W1 X |Y1|Y2| Z >
Q2 |Q3|Q4 >
10 |29 | 22 |29 | 14| 458% | 95036 1 7| 9losltes o5 [185 [Max05(35|35(M3x05[106 [198 |[35[31[25(17|41 | 5
15 | 34| 25 |29 |18 | 559% | 120045 (1,5 | 6[10]05|19 |10 [185 |M3x05(3,5|3,5|M3x0,5[12,6 |21 |35|36 |29 |21 |48 §
o
20 [42(34,5(30|20| 690% |1490s[1,5 | 8|10|05@255 |13 |25 |M4x07|45(45|M5x08|16 |22 |—|44(36(26|59 | &
30 |50(47,5(31 (22| 8355 |16.90s | 2 9(12(1,0835 |14 |25 |[M5x0,8|55(55|M5x0,821,56 |24 | — |52|42 29|69 %
40 | 63| 53 [31|30|105%% | 250 |3 [10|20| —[39 [20 |31 |M5x08|55|55(M5x0,8|25 |30 |— |64|52[38|85 | &
28
ZS\NC




serie CDRBU2

Abmessungen: Direktmontage (mit Sig_jnalg_jeber) 10

Doppelter Drehflﬁgelantrieb ® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10 19,8

Bei Verwendung von D-M9[]

ag29
@ 9h9.¢036 17
@ 4g7-0.004-0,016 0,5
2 x 3,5 durchgehend T
< °’I
- ™
| ~ IOITIoH—+g .
9,5 1 b
2xM3x0,5 0 rﬁ O

=3
=35

@ 18,5

31
2 x M3 x 0,5 durchgehend 25 2 x 3,5 durchgehend

25
31

oo

Anschluss A Anschluss B

=1, Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A
Die Lange betrégt 25,5, wenn D-M9 verwendet wird.

«2. Der Winkel betrégt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

Siehe Seite 30 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J
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Abmessu ngen der WeIIenausfl'Jhrung (Andere Abmessungen als die u. g. entsprechen denen der Standardausfiinrung)

Schwenkantrieb fur Direktmontage
Drehfliigelantrieb

serie CRBUZ2

GréBe: 10, 15, 20, 30, 40

Durchgehende Welle/

d
Flache Anfrasung

Durchgehende Welle/

Runde Welle

CRBU2J

1n|

_é‘_ !

o

]

CDRBU2J

mit Signalgeber

Runde Welle

Durchgehende Welle/ Einfache Welle/CRBU2T Einfache Welle/CRBU2Y

Runde

Runde Welle 7|

CRBU2K

Welle

Q0]

] [T ]

Durchgehende Welle/

mit Winkeleinstelleinheit
Welle

Runde

[mm]
GroBe | 10 | 15 | 20 | 30 | 40
c 8 9 | 10 | 18 | 15
D 14 | 18 | 20 | 22 | 30

Anm. 1) Die Abmessungen und Toleranz der
Welle und der flachen Anfrasung
(Passfeder fur GroBe 40) entsprechen

denen der Grundausfiihrung.

Anm. 2) Die Schwenkantriebe mit Signalgeber
und/oder Winkeleinstelleinheit gibt es

nur mit seitlichen Anschlissen.

CRBU2JU

O

Fiir die BaugroBe 40 wird eine Passfeder anstelle einer flachen Anfrasung verwendet.

Runde Welle

0]

] [T 0

Durchgehende Welle/
CDRBU2JU

mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit
Runde Welle

] T T 0
| —
Tl ]

Flache Anfrasung

8]

Q-

] I

Flache Anfrédsung
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Schwenkantrieb fir Direktmontage mit
Winkeleinstelleinheit/Drehfliigelantrieb RoHs>

Serie CRBU2WU

roB3e: 10, 15, 20, 30, 40

Bestellschliissel

o

CRBU2
I coral

WU |20

180/|S

1 | |

W

180||S

Q—|C|—|C

PP

D|rektmontage
0 mit Signalgeber @ Wellenausfiihrung
(mit Signalgebereinheit und eingebautem | Bestell- Ausfiihrung des Wellenendes
Magnet) option i *
+ Siehe Seite 52 W flache Anfrasung’
wenn die Signalgebereinheit JE runde Welle

getrennt bendtigt wird.

0 Drehfliigelantrieb

M9B||L

o o

© mit Winkeleinstelleinheit

+ Siehe Seite 52, wenn die
Winkeleinstelleinheit getrennt
benétigt wird.

+ Passfeder wird fir BaugroBe 40 verwendet.

+x J ist eine Bestelloption.

0 Signalgeber

S einfacher Drehflligelantrieb
D

doppelter Drehfliigelantrieb

ohne Signalgeber
(eingebauter Magnet)

9 Anzahl der Signalgeber

S 1 St.*

2 St.**

* S: Ein rechtsgéngiger
Signalgeber ist im
Lieferumfang enthalten.

#=x —: Ein rechtsgangiger und ein
linksgangiger Signalgeber sind

im Lieferumfang enthalten.

= lerwendbare Signalgebermodelle
siehe nachstehende Tabelle.

xx Der Arbeitsbereich und die Hysterese
des D-M9UJ unterscheiden sich von
denen anderer Signalgeber. Siehe
Seite 55 flir ndhere Angaben.

@ Bestelloptionen

@ Elektrischer Eingang/
Anschlusskabelldnge

© 60 o

e GroBe 9 Schwenkwinkel

il einfacher =l o0
15 Drehfliigelantrieb 180 180°
20 270 | 270°
30 doppefer 90| 90°
40 Drehfligelantrieb | 100 | 100°

Flr Einzelheiten zu Antrieben mit
Signalgebern siehe Seiten 55 bis 59

—  |eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 0,5 m
M |eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 1 m
L |eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 3 m

CN |Stecker/ohne Anschlusskabel

(o] Stecker/Anschlusskabel: 0,5 m

CL |Stecker/Anschlusskabel: 3 m

+ Stecker sind nur fir R73, R80, T79 erhéltlich.
+=x Bestell-Nr. Anschlusskabel mit

Stecker.
D-LCO5: Anschlusskabelldnge 0,5 m
D-LC30: Anschlusskabelldange 3 m

e Betriebsbereich und Hysterese

e Anderung der Signalgeber-
Schaltposition

¢ Signalgebermontage

e Einstellung des Signalgebers

Siehe unten stehende Tabelle fiir D-LC50: Anschlusskabellange 5 m Jade 10 Bestelloptionen
néhere Angaben. order | (Fir ndhere Angaben
siehe Seiten 37 bis 51
Verwendbare Signalgeber Siehe Leitfaden fir Signalgeber fiir nahere Informationen. )
- Bestell- . verwendbare
© 5 2 Anschlusskabellange [m . .
£2 usiung = | elektrischer | £ | Verdrahtung| Betriebsspannung |Signalgebermodell Istlssateat [05] 113 SgorE ]vorverdrameter zuléssige option EEeE] i Wellenausfiihrung
25 S| Eingang |2 | (Ausgan - ’ Seder Last i
54 HEAE e N e —lM|L|@)]|e) s [ —— Y
EECEIL A MONV [MON e/e@0/—[ O |© XA24
batigPP| |0 M9PV |M9P ®[0[0[0O[—[ O ey XA31 bis thrungenl
Wellenausfihrungen J
l:lektronischer_ , [2-adrig 12V |  [M9BV|M9B]| ibesintgs @ [@ [@[O|—| O | — XA58
L0 ignalgeber ! 3-adrig (NPN) 5V 12V S99V |S99 | Hochleistungskabel | @ | — | @ | O | —| O Ic- XC1 zusatzliche W. J
=) eingegossene | [3-adig (PNP) oy ' S9PV (S9P @ —|@® O|—| O [SeuenngRelais, Anschlisse ’
- Kabel 2-adrig 12V T99V |T99 ® —|®O|—| O | —|SPS XC2 Gewinde zu W. J
=) nein 5V, 12V|5V, 12V, 24V — |90 pareleles Vinglatel | @ | — | @ | @ | — IC- Durchgangsbohrung &ndern ’
Reed- L ) SV AV 100V| 5V VL I0V] —  |90A  [ibesindges Hosiesinee| @ | — | @ | @ | — Steuerung Schraubenposition
Schalter| @ 2-adrig . — — 97 | pudesVinicte | @ |—[@ [@|—| [ XC3 |, demn P W.J
100V | — |93A |ibesindyestutesingers| @ | — | @ | @ | — Schwenkbereich
patigheN] |\ 1o MINV [MON ®e@e/®O|—| O | XC4 andern W, J
3-adrig (PNP) ' M9PV |[MOP @ ® ® O|—| O [Seuenny Schwenkbereich
P R L 2-adrig 12V M9BV |M9B ® e 0o —| O |— XC5 Zv(;isvc’ﬁgn g [Jer:fi 200° W, J
=) Eig"algew —| fael | gty [ — [— |S79 e —|@O0|— O [ ¢ ,
oS 3atriy PP ’ — [s7P O |—[@[O]—| O [seuuny XCe | Schwenkbereich W, J
o "oy — |T79 ihestindites @ [— @O —] O Relais, zwischen 0 und 110° ’
g Steder 2-adrig 12v — 7oc | Heesnel @ T T @l @ — | — | SPS - Wellenenden W
5 engegossene Kael a o 100V | — |R73 o — |0 O|— o umgekehrt '
&= Stecker — — |R73C o — 000
Reed- . i
— - — Fluor-Schmierf W,
Schalter| ™ ersetate neinzad”g V10| 100V | — [R80 o —|®0— S XC30 | Fluor-Schmierfet '
Stecker max.24V | — |R80C o —0/00 — X5 Fir M5-Anschluss W, J
= Symbole fir Anschlusskabellange: 0,5 m ----- — (Beispiel) R73C « Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert). = (?0 1180 ,) . . .
3m L (Beispiel) R73CL * Elektronische Signalgeber mit der Markierung ~ Einige der obigen Optionen konnen nicht gewahit
5m e Z (Beispiel) R73CZ werden ,O* werden auf Bestellung gefertigt. werden, wenn das Produkt mit Signalgeber oder
ohne - N (Beispiel) R73CN Winkeleinstelleinheit bestellt wird. Siehe Seiten
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Schwenkantrieb fiir Direktmontage mit Winkeleinstelleinheit

Konstruktion: 10, 15, 20, 30, 40

serie CRBU2WU

Drehfliigelantrieb

® Die Einheit ist bei einfachem und doppeltem Drehfliigelantrieb gleich.
mit Winkeleinstelleinheit Mit Signalgeber und 8
GroBe: 10, 15, 20, 30, 40 Winkeleinstelleinheit GréBe: 20, 30, 40 8
GroBe: 10, 15 Fiir die BaugréBe 40 wird eine Passfeder
anstelle einer flachen Anfrasung
verwendet. N
'0 @,:’-z@ =)
il @ S .
N\) 7|8
& A - | ©
—1= ®\ o | all H
einfacher doppelter Nz \ ‘ L
Drehfliigelantrieb  Drehflugelantrieb 3 : M ‘ " g
Fir die BaugréBBe 40 wird eine Passfeder ‘ m
anstelle einer flachen Anfrasung . i c
verwendet. o
11 -
14 =)
7] &
i =
(11]
®\ GréBe: 10 a
@—

Stickliste
Pos Beschreibung Material Anm. H'H . 1 : :
T Ansonngring | Auminimeqns /A Produktspezifische Sicherheitshinweise
2 | Anschlaghalter Chrommolybdénstahl L
3 | Sicherungsring fiir Halter Walzstahl verzinkt und chromatiert : Vor der Inbetrlegnahme durchlesen. Slel'ée Um- :
I 3 schlagseite fiir Sicherheitshinweise. Fiir Sicher-
2 |sharhon BemELng e 5 i i ! heitsrﬂnweise fir Schwenkantriebe und Signalge- !
5 | Anschlagblock Chrommolybdanstahl | verzinkt und chromatiert b ieh Si I:I heitshi . uH dﬁ b g 1
6 ilcherungsnng Walzstahl verzinkt und chromatiert 1 D€r siene ,,Sicher eil‘ts iInweise ZUI: andhabung ,
nschlagblock 1 von SMC-Produkten” und das Betriebshandbuch
7 | Kappe Kunststoff 1 auf der SMC-Website, http://www.smc.eu. I
8 | Innensechskantschraube | rostfreier Stahl Spezialschraube B o e o e e e e e e e e e mm e e mm m mm o]
9 | Innensechskantschraube | rostfreier Stahl Spezialschraube P . . .
10 | Innensechskantschraube | rostfreier Stahl Spezialschraube ’ Winkeleinstelleinheit
11 | Verbindungsstiick A Achtung
12 Isn:in::i::::?:::be :Z:g::::: 2::: ([;lreo%fq%kirgmt:ﬂrd nurbe 1. Der max. Winkel des Schwenkwinkel-Einstellbereichs wird
- - durch die Rotation des Schwenkantriebs begrenzt. Beachten
13 | Kreuzschlitzschraube | rostfreier Stahl Sie dies bei der Bestellung
14 | Magnethalter — .
Schwenkwinkel des Schwenkantriebs| Schwenkwinkel-Einstellbereich
700 *4 0° bis 230° (GréBe: 10, 40) *
0 0° bis 240° (GroBe: 15, 20, 30)
180° *3 0° bis 175°
90° *¢ 0° bis 85°

O

SVC

= FUr die BaugréBen 10 und 40 betragt der max. Einstellwinkel 230°.

2. Die Anschlusse erfolgen nur seitlich.

3. Die zulassige kinetische Energie entspricht den Spezifikationen
des Schwenkantriebs.

4. Einen 100°-Schwenkantrieb verwenden, wenn der Winkel auf 90°
mit einem doppelten Drehflligelantrieb eingestellt werden soll.
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serie CRBU2WU

Abmessungen: Direktmontage (mit Winkeleinstelleinheit) 10, 15, 20, 30, 40

® Fir die Ausflihrung mit einfachem Drehfligelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fiir 90° (ohne Einheit) bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Fr die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10, 15, 20, 30, 40 GroBe: 10 (doppelter Drehfliigelantrieb)

(Nur die GréBe 10 hat eine unterschiedliche Plattenform)

gA
OF Fiir die BaugroBe 40 wird eine 029
OE Passfeder anstelle einer Y2 @ 9h9.9,036
flachen Anfrésung verwendet. | L o 4972318% 0,5
o 2 x 3,5 durchgehend
A 2x Q4 gi R G’L ©
(0] =) \ ! — - 17 1 | ™ 9
T T S [T [ ~L TSI |y
@ B = - 28 : ] -
= [ [ &
o ISl Qiﬁﬂ@ﬂ
1] [ 18] ) 2xM3x0,5
‘ Lo | o L0
o [$) 2xR 0 0
(2]
L L Il | o3 . |
[se)
31
o5 2 x 3,5 durchgehend
RS
2 x M3 x 0,5 durchgehend
[Tol I ol
[SVA ]
oo &
Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B
Wellenform GréBe 40
N¢ 1,5
« 4-0,030 L}
[ I R P
Passfeder-Abmessungen
2 L
L1 b
b (h9) h (h9) L1
4 —8,030 4 :8,030 20
Siehe Seite 30 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J [mm]
) Q
GroBe| A| B| C| D |E@|FMh)| G| H| K| L|M|N|P R | T|U| X |Y1|Y2 Z
Q2 Q3| Q4
10 | 29| 22 [195| 14| 422%| 98| 1| 7| 9 |05|165] 95| 3 | M3x05| 35| 35|M3x05|106| 3 | 31| 25| 17 | 41
15 34 | 25 |212| 18 5£:8% 12_3‘043 15| 6 10 [ 05| 19 | 10 | 3,2| M3x05| 35| 3,5| M3x05|126| 3 | 36 | 29 | 21 | 48
20 | 42 (345| 25 | 20 | 60%% |14 05| 15| 8 | 10| 05|255| 13| 4 | M4x07| 45| 45| M5x08| 16 | 4 | 44 | 36 | 26 | 59
30 50 | 47,5| 29 | 22 | 83%% 16 43 9 | 12 1,0(335| 14 | 45| M5x0,8| 55| 55| M5x0,8|215| 45| 52 | 42 | 29 | 69
40 63 | 53 |363| 30 | 103595 25 {052 10|20 — | 3 | 20| 5 | M5x08| 55| 55| M5x08| 25| 5 | 64| 52| 38| 85

% ZS\VC



Schwenkantrieb fiir Direktmontage mit Winkeleinstelleinheit .
mit Signalgeber Serie CDRBU2 WU

Abmessung_jen: Direktmontag_;e (mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit) 10, 15, 20, 30, 40

® Bei der Ausflihrung mit einfachem Drehflligelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe flr 90° (ohne Einheit) bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Far die Ausfihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B. o
Nur die GréBe 10 hat eine unterschiedliche Plattenform (siehe Seite 35). m
.. .. o
GroBe: 10, 15 GroBe: 20, 30, 40 O
(Der doppelte Drehfliigelantrieb der GréBe 10 wird auf Seite 35 angezeigt) GroBe: 40 GroBe: 20, 30
Bei Verwendung von D-M9[] w [ —
>
O O =
[se]
] ()
1 % B @
) \ A | , 0
(<] & —
v
=205 |@%5 A
oA 9A Filr die BaugroBe 40 wird eine Steckerausfihrung) =
OF Y2 OF Passfeder anstelle einer Y2 m
OE flachen Anfrasung verwendet. o
OE L — | L %)
H Iy
2x Q4 gi 2x Q4 ¥L \
a [a]
S D] \ © = =)
N =f FOITS T, [ =, HES [EA & ] _ %
=
| m i a = >
i ¢ 1 om m
o | M A Ty @} ¢ o
ALY
2xR i nEE R AN o
L1 | oo m_m 7 2xR B
L o 1] 8
=) 3]
® Lo n_c n g 8
si i - 1 o - LI < )
@ ignalgeber RS Fi @ i 2 °
% =T T d5 | B
' i wl o
14 L Q¥ =
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I c
X ﬂj Signalgeber, U = g
Platte @ @ oP @ - 2
<%
o
P 5 X o
Wellenform GroBe 40 7
| 1,5 Y1 2x Q3 m
> Ny ——
479030 ] S
o—! | v > g
2xQ3 /1 s Anschluss B 1 g
nscniuss nschiuss — L =
0 7 > g
Passfeder-Ab 2
Siehe Seite 30 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J | assieder-abmessungen qﬁ< 4
&) | (&5,
+1. Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: - < Anschl AT TA nluss B\.2 x Q2 s 2
D-90/90A/S99(V)/TI9(V)/SOP(V) L1 b ISCuSs (OIS g3
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A cQ
Die L&nge betragt 25,5, wenn D-M9 verwendet wird. b (h9) | h (h9) L1 2 2
«2. Der Winkel betragt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A 40 40 20 83
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird:[_~ -0.030 0,030 T
D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) [mm] @ =
Q =
GroBe |A | B | C |D|E(@7) [Fh9) GIH|K|L|M|N|P R T/ UIW|W| X |Y1Y2 2 >
Q2 |Q3|Q4 =2
10 |29 (22 ©55| 14| 4200% | 9 Soss| 1 7] 9/05[165/95 [185(M3x05|3,5(35 M3x0,5[106|3 [198|35|31 (25|17 [41 | §
15 |34 (25 |47 |18 | 5300% |12 Soss(1,5 | 6|10 [0,5(19 [10 [18,5|M3x0,5(3,5|3,5/M3x0,5(12,6(3 |21 |35 |36 |29 |21 |48 g
20 |42345(51 |20 | 6209% |14 30s3(1,5 | 8|10 [05[255[13 (25 |M4x0,7(4,5|4,5|M5x0,8(16 |4 |22 | — |44 |36|26 |59 '§,
30 |50 47,555,522 | 8355 (16 3045(2 9|12[1,0335(14 |25 |M5x0,8(55|55|M5x0,821,54,5 [24 | — [ 52 |42 |29 | 69 %
40 |63(53 62,230 | 10259 |25 30s2|3 | 10|20 | — |39 |20 (31 |M5x0,8|55|55|M5x08(25 |5 (30 | — |64 |52|38|85 | &
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serie CDRBU2WU

Abmessungen: Direktmontage (mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit) 10

Doppelter Drehflugelantrieb ® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10

N

D%
FA\ X P

>

Bei Verwendung von D-M9[]

@29
@ 9h9 9 036 17
@ 497 5% 05
2 x 3,5 durchgehend 1'
< o
‘—+ - o)
i i
1 RN ES R ER
T~y ©
- 9,5 ‘ 3 -
p> i
2xM3x0,5
Q —m_rm_ o
0
©
- 1 T1
& . B
® [T
TH | |
J18,5
31
2 x 3,5 durchgehend o5 2 x M3 x 0,5 durchgehend
| —
AN ™
o>
Anschluss A Anschluss B

Siehe Seite 30 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J

+1, Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A
Die Lange betrégt 25,5, wenn D-M9 verwendet wird.

x2. Der Winkel betrégt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V)/T99(V)/S9P (V)
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Serie CRB2/CRBU2 (Grsse: 10, 15, 20, 30, 40)
Simple Special
-XA1 bis -XA24: Wellenausfiihrungen |

Verschiedene Wellenausfiihrungen sind als Simple Special erhaltlich.
Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, um bei einer Bestellung ein Spezifikationsformular zu erhalten.

Bestelloption

Wellenausfiihrungen | -XA1 bis -XA24

Verwendbare Wellenausfiihrung: W (Standard)

Standard Typ/Serie CRB2 Druckluftanschluss-Position

crez2[Blw 20— [0l[S][E] . — [XATC4ca0)

a8 cDRB2[B]WU [20]—[20] Z —[M9B | —[XA1C4C30]
Mit Winkeleinstelleinheit I

Mit Sianalaeb Drehfliigelantrieb Bestelloptionen fiir
it Signalgeber Schwenkwinkel ~eSignalgeber Verschiedene
Montage $GréBe Wellenausfiihrungen

Wellenausfiihrung @

Mit Winkeleinstelleinheit o

Direktmontage/serie CRBU2 Druckluftanschluss-Position

CRBuzw [20]— [90] Z —— [XA1C4C30]

T I CDRB u 2 WU [20]—[90 Z —[M9B ] —[XA1C4C30]
Mit Winkeleinstelleinheit I

Drehfliigelantrieb Bestelloptionen fiir
verschiedene
Wellenausfiihrungen

Mit Signalgeber

Schwenkwinkel Signalgeber
Direktmontage gnalg

oGroBe

Wellenausfiihrung®
Mit Winkeleinstelleinheit ®

Bestelloptionen flir verschiedene Wellenausfiihrungen

@Axial: Oben (lange Wellenseite) @Axial: Unten (kurze Wellenseite)

Bestelloption Beschreibung 1V grwe;n;ba;%Ba;%;oﬂzg Bestelloption Beschreibung 1V grw:ngbazr%Ba;%;oB:ra
XA1 Innengewinde am Wellenende (I K] XA2* Innengewinde am Wellenende [ ALK 3K
XA3 AuBengewinde am Wellenende (A I K XA4* AuBengewinde am Wellenende (KKK K]
XA5 abgestufte, runde Welle [ A BK 2K ) XA6* abgestufte, runde Welle A I A K]
XA7 abgestufte, runde Welle mit AuBengewinde | @ | @ | ® | @ XA8* abgestufte, runde Welle mit AuBengewinde | @ ([ ® | @ | ® | ®
XA9 modifizierte Lange der Standard-Anfrésung | @ ([ @ | ® | @ XA10* | modifizierte Lange der Standard-Anfrésung | @ | @ | @ (@ | @
XA11 doppelseitige Anfrasung (IR XA12* | doppelseitige Anfrasung (I IK AK)
XA14* | Durchgangshohrung-Wele + Innengewinde am Wellenende (ALK 3K XA15* | Durchgangsbohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende (I K 3K )
XA17 verkirzte Welle ([ IE KA 2K ) XA18* | verkirzte Welle ([ IE KA 2K )
XA21 abgestufte, runde Welle mit doppelseitiger Anfrésung | @ | @ | @ | ® XA22* | abgestufte, runde Welle mit doppelseitiger Anfrésung | @ | @ | @ | ® | ®
XA23 rechtwinklige Anfrdsung (K BK 2K )

XA24 Doppelpassfeder )
= Diese Spezifikationen sind nicht fiir Schwenkantriebe mit Signalgeber .DurChgehende Welle TS
d/oder Winkeleinstelleinheit erhéltlich. i i

un Bestelloption Beschreibung 10115120130(40
XA13* | Durchgangsbohrung-Welle e o o0
XA16* | Durchgangsbohrung-Welle + Innengewinds am durchgehenden Wellenende [ AKX I 3K )

XA19* | verkirzte Welle (I I 3K
XA20* | Wellenenden umgekehrt oo o 00
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einfache Sonderausfiilhrungen Serie CR BDZ

Kombinationen
XAL] -Kombination .
Bestell- Kombinationen m
option oc
XA1 |[XA1 (&)
XA2 ® (XA2
XA3 | — | ® [XA3
XAd [ @ | — | @ [XA4 —_—
XA5 | — | @ | — | ®@ [XA5 -}
XA6 ®e | — | @ | — | @ [XA6 ;
XA7 | — | @ | — | @ | — | ®@ XA7
XA8 | ¢ | — [ e | — | @ | — | @ [XAS8 o
XA9 | — | e | — | | — | @] — | @ [XA9 (11]
XA10] @ [ — [@e | — [ e | — [ e | — [ @ [XAlD oc
XA11| — e | — | e | — | e | — | | — | @ [XAfd o
XA12| ¢ | — [ @ | — [ e | — | e | — | @ | — | @ [XA12 —_—
XA3| — | — | — | — | — | — | —]|—] @ ® | — | — |XA13
XA — | — | — | — | — | — | — | — | ® ® | — | — | — [XA14 o
XA\5| — | — | — | — | — | — | — | — | ® ® | — | — | — | — |[XA15 =
XAt6| — | — [ — [ = —1—]1—-—"[—=—1T=1T—=1—=1T—=1—=1—=1-—1]xAte [11]
XA17| — [ @ | — [ @ | — | e | — [ e | — [ e | — | @ | —| —| @ | — [Xa17 oc
XA18| ® | — | ® | — | @ | — e | — | e| — | ®e| — | ® | — | —| e [XAi8 o
XA9| — | — | — | — | — | — |- -] -] —-—|—]|® | —|—]—|— ] — [XA19
XA20| — | — | — | — | — | — | — - — || == | — | = | — | = | — |XA20 P
XA21| — | ¢ | — | @ — | @ —| @ — | @ — | ® —| — | — | —|—| ®@ | —| @ |[XA21 =
XA22| o | — [ @ | — [ [—[e[—Je|—]Te|—[—[—[—[—]e|—]e | —] e [xA22 =
XA23| — e | — e[ —[e [ —[ e | —JTe|—]e o oo — (o 0 0| — e [XA2 | §q
XA24| — [ o | — [ @[ — [ e[ —Je| —JTe | —JTe[—[—]=-]T=1T=-Te|—=—]1T—=—]—-—T]Te]—= D
Es sind insgesamt zwei XAO-Optionen kombinierbar. E
Beispiel: -XA2A24
(&)
——
XA[-, XC[J-Kombination g
Andere Kombinationen als -XAC], wie Bestelloptionen (-XCLJ), sind ebenfalls erhaltlich. 8
Siehe Seiten 49 bis 51 fur ndhere Angaben zu den Spezifikationen der Bestelloptionen. [<%
Bestellopti Eesdich db B 58 Kombinationen ‘2
estelloption eschreibung verwendbare BaugroBen—yg bis XA24 2
XC1* zusétzliche Anschliisse 10, 15, 20, 30, 40 ) g
XC2* Gewinde zu Durchgangsbohrung &ndem 10, 20, 30, 40 D) (2]
XC3* Schraubenposition dndern ® c
XC4 Schwenkbereich &ndern ® g
XC5* Schwenkbereich zwischen 0 und 200° [ ) o
XC6* Schwenkbereich zwischen Ound 110°| 10> 19> 20, 30, 40 ° 2
XC7* Wellenenden umgekehrt — 2
XC30 Fluor-Schmierfett ) %
X5 Fir M5-Anschluss 10, 15 ) 8

= Diese Spezifikationen sind nicht fiir Schwenkantriebe mit Signalgeber und/oder Winkeleinstelleinheit erhaltlich.
=% Es kann nur die Wellenausfihrung W oder J zusammen ,mit Signalgeber und/oder ,mit Winkeleinstelleinheit* ausgewahlt werden.
Es sind insgesamt vier XAO- und XCO-Kombinationen erhéltlich.
Beispiel: -XA2A24C1C30
-XA2C1C4C30

Komponenten

Installation der
Winkeleinstellung

Signalgebermontage
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Serie CRB 2

Axial: Oben (lange Wellenseite)

Axial: Unten (kurze Wellenseite)

Bestelloption: A1 Bestelloption: A2
Die lange Welle kann durch Einarbeitung Die kurze Welle kann durch Einarbeitung
von Innengewinden weiter verkiirzt werden — von Innengewinden weiter verkurzt werden
(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht Ql=Mi__] 7~ D>'< (Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht £
nétig ist, , “ fir Abmessung X angeben). ca Q@ notig ist, , “ fur Abmessung Y angeben). .
| + n
Nicht erhaltlich fir BaugroRe 10 | = Nicht erhéaltlich fur BaugroRe 10 >
Die maximale Abmessung L1 ist = Die maximale Abmessung L2 ist —
im Allgemeinen doppelt so grof3 ‘H 1] - im Allgemeinen doppelt so grof3 &
wie die GewindegroRe. A L wie die GewindegroRe. L)
Beispiel fir M3: L1 = 6 mm >'é Beispiel fir M3: L2 = 6 mm (:
Verwendbare Wellenausfiihrung: W [ 1 Verwendbare Wellenausfiihrung: W -
[mm]
[mm] ) CRB2, CRBU2
GroRe
GroRe CRB2 CRBU2 Y Q2
X Qi X Q1 15 15bis 9 |M3
15 4 bis18 | M3 1,5bis 18 |M3 20 1,5bis 10 | M3, M4
20 4,5bis20 | M3, M4 1,5 bis 20 | M3, M4 30 2 bis13 | M3, M4, M5
30 5 his22 | M3, M4, M5 2 bis22 |M3, M4, M5 40 4,5bis 15 | M3, M4, M5
Bestelloption: A3 Bestelloption: A4
Die lange Welle kann durch Einarbeitung Die kurze Welle kann durch Einarbeitung
von AuBBengewinden weiter verkiirzt werden von AuBengewinden weiter verkiirzt werden
(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht (Wenn eine Verkirzung der Welle nicht
nétig ist, , “ fur Abmessung X angeben). Ql=m" natig ist, , “ fur Abmessung Y angeben).
Verwendbare Wellenausfiihrung: W - & Verwendbare Wellenausfuhrung: W ra| __
N ks
WD >l
x
I
[mm]
[mm] . CRB2, CRBU2
GroRRe
GroRe CRB2 CRBU2 Y L2 max Q2
X L1max | Q1 X L1 max Q1 10 7 bis8| Y-3 M 4
10 9 bis 14 X-5 M4 7 bis14| X-3 M4 15 85hbis9| Y-3,5 M 5
15 |[11bis18| X-6 M5 8,5his 18| X-3,5 M5 20 |10 Y-4 M 6
20 |13bis20| X-7 M6 10 his20| X-4 M6 30 |13 Y-5 M 8
30 |16bis22| X-8 M8 13 his22| X-5 M8 40 |15 Y-6 M10
Bestelloption: A5 Bestelloption: A6
Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer
abgestuften, runden Welle weiter verkiirzt werden Di=g " abgestuften, runden Welle weiter verkirzt werden
(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht — ===z (Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht ra
nétig ist, , * fiir Abomessung X angeben). | . nétig ist, , “ fiir Aomessung Y angeben). L
Verwendbare Wellenausfiihrung: W ‘ m Verwendbare Wellenausfiihrung: W >“.
Gleiche Abmessungen werden mit ! Y- Gleiche Abmessungen werden mit
derselben Markierung gekennzeichnet i derselben Markierung gekennzeichnet oo
(Wenn die Abmessung CA nicht spezifiziert >'é (Wenn die Abmessung CB nicht spezifiziert
wird, stattdessen ,, “ angeben). wird, stattdessen , “ angeben).
‘ [mm]
. CRB2, CRBU2
roRRe
(mm] Y [L2max| D2
GroRe ELE2 ELEES 10 | 2bis 8| Y-1 @3
X L1 max D1 X L1 max D1 R ET IR ET R Y]
10 [4bis14 | X3  |[@3  |2bisl4| X1 |23 o = -
15 [5bis18| x4 |@3bis@4|3bis18 | X-15 |@3bis@4 20 |3bis10| Y-1.5 |03bs@S
20 |6bis20 | X-45 |@3bis@5|3bis20| X-1,5 |@3his@5 30 |3bis13) Y-2 B3bis@6
30 |6bis22| X-5 @3his@6| 3bis22 | X-2 @ 3his@6 40 |6bisl5| Y-45 |@3hisd8
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Simple Special Serie CRB 2

Axial: Oben (lange Wellenseite) Axial: Unten (kurze Wellenseite)

J—
o
Die lange Welle kann durch Einarbeitung Die kurze Welle kann durch Einarbeitung oc
einer abgestuften, runden Welle mit einer abgestuften, runden Welle mit (&)
AulRengewinden weiter verkiirzt werden o Q1=mi27] Aulengewinden weiter verkirzt werden T &
(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht I (Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht S .
nétig ist, , “ fir Abmessung X angeben). C‘ TT nétig ist, , “ fur Abmessung Y angeben). N L”_‘ )
Verwendbare Wellenausfihrung: W N A Verwendbare Wellenausfihrung: W ‘2. > >
Gleiche Abmessungen werden mit ] al i Gleiche Abmessungen werden mit o ;
derselben Markierung gekennzeichnet &t derselben Markierung gekennzeichnet
(Wenn die Abmessung CA nicht spezifiziert har ,! = (Wenn die Abmessung CB nicht spezifiziert AN
wird, stattdessen , “angeben). F | - wird, stattdessen , “ angeben). E
moy | ©
[mm] GroRe CRB2, CRBU2 (
GréRe CRB2 CRBU2 Y L2 max Q2 .
X L1 max| Q1 X L1 max Q1 10 55bis 8| Y-1 3 )
10 7,5 bis 14| X-3 3 55bis 14 | X-1 3 15 75bis 9| Y-15 |3,4 m
15 |10 his18| X-4 3,4 75bis18| X-1,5 |3 20 9 bis10| Y-1,5 |3,4,5 oc
20 |12 his20| X-45 |3,4,5 9 bis20| X-1,5 (3,4 30 |11 bis13]| Y-2 3,4,5,6 o
30 |14 bis22| X-5 3,4,5,6 [11 bis22| X-2 3,4,5,6 40 |14 bis15| Y-45 |3,4,5,6,8
—
—
>
Die lange Welle kann weiter verkiirzt werden, Die kurze Welle kann weiter verkiirzt werden, ;
indem die L&nge der Standardanfrasung an indem die L&nge der Standardanfrdsung an N
der langen Wellenseite geandert wird @ der kurzen Wellenseite geandert wird g
(Wenn eine Verkirzung der Welle nicht o (Wenn eine Verkirzung der Welle nicht o
nétig ist, , “ fur Abmessung X angeben). L | natig ist, , “ fur Abmessung Y angeben). ﬁ O
Verwendbare Wellenausfiihrung: W i I Verwendbare Wellenausfiihrung: W @ -
0 s
X [%}
1 2
[mm] %)
. CRB2, CRBU2 K
Grole o
Y L2 £
[mm] 10 | 3bis 8| 5-(8-Y) bis (Y-1) (7]
e CRB2 CRBU2 15 | 3bis 9| 6-(9-Y) bis (Y-1,5) =
X L1 X L1 20 | 3bis 10| 7-(10-Y) bis (Y-1,5) o
10 5bis 14 | 9-(14-X) bis (X-3) |3 bis14 | 9-(14-X) bis (X-1) 30 5 bis 13| 8-(13-Y) bis (Y-2) g
15 8 bis 18 | 10-(18-X) bis (X-4) | 5,5 bis 18 | 10-(18-X) bis (X-1,5) ] 9-(15-Y) bis (Y-2) g—
20 |10 bis 20 | 10-(20-X) bis (X-4,5) | 7 bis 20 | 10-(20-X) bis (X-1,5) 40 | 7bis 15| 15 (15.v) bis (Y-4.5)] Anm) =
30 |10 bis 22| 12-(22-X) bis (X-5) |7 bis 22 | 10-(22-X) bis (X-2) Anm.) Die Werte in () sind fir die CRBU2. ‘g’:
m
Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer 5
doppelseitigen Anfrasung weiter verkirzt werden . . doppelseitigen Anfrasung weiter verkiirzt werden c
(Wenn eine Anderung der Standardanfrésung El=._0 |- E3=.0 (Wenn eine Anderung der Standardanfrésung g
und eine Verkirzung der Welle nicht nétig sind, o o und eine Verkiirzung der Welle nicht nétig sind, g.
" " fir Abmessungen L1 und X angeben). m T " " fir Abmessungen L2 und Y angeben). g
Da L1 eine Standardanfréasung ist, i ﬂ ‘"‘ Da L2 eine Standardanfrasung ist, X
betragt die Abmessung E1 min. 0,5 m betragt die Abmessung E2 min. >
mm und min. 1 mm bei GréRe 30. PY 0,5 mm und min. 1 mm bei GroR3e 5 S
Verwendbare Wellenausfiihrung: W 30 und 40. E2=' 72 E4='""1 © 3
Verwendbare Wellenausfiihrung: W o 5 D
-
mm | | Sg
[mm] ot CRB2, CRBU2 o
it CRB2 CRBU2 Y L2 L4 max =
X L1 L3max X L1 L3 max 10 | 3bis 8| 5-(8-Y) bis (Y-1) Y-1 e,
10 | 5his14| 9(14-X)bis (X-3) | X-3 |3 bis 14| 9-(14-X) bis (X-1) | X-1 15 | 3bis 9| 6-(2-Y)bis(Y-1,5) | Y-1,5 £
15 | 8bhis 18/10-(18-X) his (X-4) | X-4 (3 bis 18|10-(18-X) bis (X-1,5) | X-1,5 20 | 3 bis 10| 7-(10-Y) bis (Y-1,5) | Y-1,5 g
20 |10 bis 20|10-(20-X) bis (X-4,5) | X-4,5 |3 bis 20|10-(20-X) his (X-1,5) | X-1,5 30 | 5 bis 13| 8-(13-Y) bis (Y-2) Y-2 E
30 |10 bis 22{12-(22-X) bis (X-5) | X-5 |5 bis 22|12-(22-X) bis (X-2) | X-2 40 | 7 bis 15| 9-(15-Y) bis (Y-4,5) | Y-4,5 %
5
7]
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Serie CRB 2

Axial: Oben (lange Wellenseite)

Nur fur die Ausfiihrung mit einfachem

Axial: Unten (kurze Wellenseite)

Nur fir die Ausfiinrung mit einfachem Drehfligelantrieb anwendbar.

Drehflugelantrieb anwendbar. Ein spezielles Ende wird in die kurze Welle

Ein spezielles Ende wird in die lange Welle eingearbeitet und 1= M1 eingearbeitet und eine Durchgangshohrung wird Il

eine Durchgangshohrung wird in die Welle gebohrt, Es werden =4 ra in die Welle gebohrt. Es werden Innengewinde in

Innengewinde in der Durchgangsbohrung eingearbeitet, deren il L der Durchgangshohrung eingearbeitet, deren [%41

Durchmesser dem des Filhrungslochs entspricht, n Durchmesser dem des Fiihrungslochs entspricht. ‘r 1‘
Nicht erhaltlich fur BaugréBe 10 - Eine Passfeder wird fur die lange I
Die maximale Abmessung L1 st im Allgemeinen g _gp Bl Welle der GréRe 40 verwendet. LN/ | R
doppelt so groR wie die Gewindegroe. H Nicht erhaltlich fir BaugréRe 10 Q2=Mi_1] A

Beispiel fir M3: L1 max. =6 mm
Eine Passfeder wird fur die lange Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.
Welle der GroR3e 40 verwendet.

Verwendbare Wellenausfiihrung: W

Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen
doppelt so grof wie die GewindegréRe.
(Beispiel) Fir M4: L2 max. =8 mm
Verwendbare Wellenausfiihrung: W

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

[mm] [mm]
GroRe| CRB2, CRBU2 GroRe CRB2, CRBU2
Gewinde 15 20 30 40 Gewind® 15 20 30 40
M3x05|@25|@25 (825|025 M3x05|@25|@25(@25|025
M4x07| — |@33|@33| — M4x07| — |@33|@333| —
M5x08| — — |@42| — M5x08| — — | @42 —
.
Die lange Welle wird verkurzt. J L Die kurze Welle ist verkrzt. )
Verwendbare Wellenausfihrung: W Lange We\lenselite | | >|é Eine Passfeder wird fir die lange Lange Wellenseite
Welle der GroRe 40 verwendet.
Korper (B) Verwendbare Wellenausfiihrung: W Korper (B)
Korper (A) Korper (A)
o, o o B =
<urze Wellenseite T Kurze WeIIensei;TT P
>II-

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.
Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

[mm] [mm]
Gréle CRB2 CRBU2 GréRe CRB2, CRBU2
X X Y
10 3 bis14 1 bis14 10 1 bis 8
15 4 bis 18 1,5 bis 18 15 1,5 bis 9
20 4,5 bis 20 1,5 bis 20 20 1,5 bis 10
30 5 bis 22 2 bis 22 30 2 bis 13
40 18 bis 30 18 bis 30 40 4,5 bis 15
Bestelloption: A21 Bestelloption: A22 Die Sendardanfasung
Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer abgestuften, t?ng d';m{
abgestuften, runden Welle mit doppelseitiger s runden Wells it doppelseiiger Anfiésung eer verkirtVeiden  geapmeing . U, nichtl EETERT,
Anfrasung weiter verkiirzt werden o INEL= (Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht — gedndert werden. § il
. . . %’ N E3=.__1 P e TR ||
(Wenn eine Verkirzung der Welle nicht O NE3 = nétig ist, , “ fir Abomessung Y angeben). Rod) ft
e e <\\D1_®v*fw O/ <L ﬁ 3 >
nétig ist, , “ fir Abmessung X angeben). I Vervyendbare Wellenausfiihrung: W . Do=pr--:
VerwendbareWellenausfuhrung:W Die Sandardanfisung Q? <r ERE Gleiche Abmgssungen werqen mit Q),/v =@._.,
Gleiche Abmessungen werden mit derselben any je nach erordercher Wiy o derselben Markierung gekennzeichnet ¢ 2= 7!
Markierung gekennzeichnet Bearbeitung u. U. nicht ! oI'I: h (Wenn die Abmessung CB nicht  Ea=" ==
(Wenn die Abmessung CA nicht spezifiziert  Seéndererden. 4 x spezifiziert wird, stattdessen , “angeben). ==
wird, stattdessen , “ angeben). [ | [mm]
.. CRB2, CRBU2
GroRe
Y L1 max L4 D2
[mm] -
CRB2 CRBU2 10 |4 bis 8|Y-25 L2+15 3
GroRe X 0 L3 DA X 10 L3 D1 15 |[45bis 9|Y-3 L2+15 @3his @4
10 6bis 14 | X 4m5ax L1+15 (@3 4 bisl4| X 2m:X L1+15|@3 20 |5 bisl0]Y¥35 L2+2 03bis05
Sl o o 70 hall B s 30 |7 bisi3|Y5 2+3 | @3bis06
15 7his18 | X-5,5 | L1+15 | @3bis@4 | 45bis18 | X-3 | L1+15 |@3bisd4 15
) + .
20 8bis20 | X-6,5 |L1+2 | @3bis@5 |5 bis20 | X-3,5 |[L1+2 |@3bis@5 40 |8 bis15|Y-55 (L2 + 3) Anm) @3his@6
30 |10his22 | X-8 | L1+3 | @3bis@6 |7 bis22 | X-5 [L1+3 |@3bis@6 Anm.) Die Werte in () sind far die CRBUZ.
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Simple Special Serie CRBDZ

Durchgehende Welle

Bestelloption: A13

Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem

Drehflugelantrieb anwendbar.

Durchgangsbohrung-Welle

@ Nicht erhéltlich fur BaugréBe 10

e Bearbeitungsschritte fir d1: 0,1 mm.

e Eine Passfeder wird fir die lange
Welle der GroBe 40 verwendet.

® \lerwendbare Wellenausflihrung: W

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Bestelloption: A16

Nur fur die Ausflihrung mit einfachem
Drehflugelantrieb anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die lange und in die
kurze Welle eingearbeitet, und eine
Durchgangsbohrung wird in beide Wellen
gebohrt. Es werden Innengewinde in der
Durchgangsbohrung eingearbeitet, deren
Durchmesser dem des Fihrungslochs entspricht.

Q=M ")/

4

_1= =)
=i

L1

o]

at/ll

o Nicht erhéltlich fur BaugréBe 10 T

e Die maximale Abmessung L1 ist
im Allgemeinen doppelt so grof3
wie die GewindegréBe.

L1

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Bestelloption: A19

Sowohl die lange als auch die kurze

Welle werden verkirzt.

e Eine Passfeder wird fur die lange
Welle der GroéBe 40 verwendet.

® Verwendbare Wellenausfihrung: W

[mm] (Beispiel) Fir M5: L1 max. = 10 mm
) CRB2, CRBU2 e Eine Passfeder wird fir die lange [mm]
GroBe di Welle der GroRe 40 verwendet. Grofe CRB2. CRBU2
)
15 025 © Verwendbare Wellenausfiihrung: W . 15 20 30 40
(32’ — o Gleiche Abmessungen werden mit M o2 o2 02 o2
20 SliEDits derselben Markierung gekennzeichnet. 3x05 5 S S 5
30 @25bis@4 M4x07| — |@33|@33| —
40 @2,5bis@3 M5x08| — — |@42| —
Bestelloption: A20
Die Wellenenden sind vertauscht. —
Lange Wellenseite i (Sowonhl die lange als auch die kurze #L i
1 x Welle werden verkirzt.) ‘ 0
Korper (B) e Eine Passfeder wird fur die lange Body (8) >
Korer 8] Welle der GroBe 40 verwendet. [%Ody (A)rj o
o 1 e Verwendbare Wellenausfiihrung: W T £l
Kurze Wellenseitel_[ L
[
>

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

[mm] [mm]
GroBe CRB2 CRBU2 GréBe CRB2 CRBU2
X Y X Y X Y X Y
10 3 bis14 1 bis 8 1 bis 14 1 bis 8 10 3 bis 10 1 bis12 1 bis3 1 bis 12
15 4 bis 18 1,5bis 9 1,5 bis 18 1,5 bis 9 15 4 bis 11,5 1,5 bis 15,5 1,5 bis 6,5 1,5 bis 15,5
20 4,5 bis 20 1,5 bis 10 1,5 bis 20 1,5 bis 10 20 4,5 bis 13 1,5 bis 17 1,5 bis 7,5 1,5 bis 17
30 5 bis 22 2 bis13 2 bis22 2 bis 13 30 5 bis 16 2 bis 19 2 bis8,5 2 bis19
40 18 bis 30 4,5 bis 15 18 bis 30 4,5 bis 15 40 6,5 bis 17 — 3 bis 9 —
Die lange Welle kann durch Einarbeitung Doppelpassfeder
einer rechtwinkligen, doppelseitigen Passfeder und Passfedernut werden
Anfrdsung weiter verkiirzt werden in einem Winkel von 180° von der
(Wenn eine Anderung der Standardposition eingearbeitet. @
Standardanfréasung und eine Verkirzung e Verwendbare Wellenausfihrung: W g a
der Welle nicht notig sind, = far & e Gleiche Abmessungen werden mit —'l "1
Abmessungen L1 und X angeben). M r derselben Markierung gekennzeichnet.
eDa L1 eine Standardanfrasung ist, Llf L"“ L‘ ! ﬁ
betragt die Abmessung E1 min. 0,5 mm - o ! Abmessungen |~
: A - 1| X Passfeder
und min. 1 mm bei GréBe 30 und 40. [ 1
o \lerwendbare Wellenausfihrung: W
[mm]
GréBe CRB2 CRBU2
X L1 L3max X L1 L3 max
10 | 5bis 14| 9-(14-X) bis (X-3) | X-3 |3 bis 14| 9-(14-X) bis (X-1) | X-1 [mm]
15 | 8bis 18|10-(18-X) bis (X-4) | X-4 |3 bis 1810-(18-X) bis (X-1,5) | X-1,5 GréBe CRB2, CRBU2
20 |10 bis 20 {10-(20-X) bis (X-4,5) | X-4,5 |3 bis 20{10-(20-X) bis (X-1,5) | X-1,5 Abmessungen Passfeder LL
30 |10 bis 22|12-(22-X) bis (X-5) | X-5 |5 bis 22{12-(22-X) bis (X-2) | X-2 40 4x4x20 2
42
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Komponenten
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Winkeleinstellung

Signalgebermontage
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Serie CRB2/CRBU2 Grssge: 10, 15, 20, 30, 40)

Simple Special

-XA31 bis -XA58: Wellenausfiihrungen Il

Verschiedene Wellenausfiihrungen sind als Simple Special erhaltlich.
Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, um bei einer Bestellung ein Spezifikationsformular zu erhalten.

Wellenausfuhrungen I
Verwendbare Wellenausfiihrung: S, J, K, T, Y

Standard type/serie CRB2 ¢ Wellenausfihrung

Standard

Siehe Seite
11.

<|H|x|=|n

Ohne Signalgeber

Mit Signalgeber
Mit Winkeleinstelleinheit

CRB2[BJ[J] [20]—[90)
CDRB2[B] J U[20]—[90]

Mit Signalgeber—[
Montage o GroBe
Mit Winkeleinstelleinheit
Direktmontage/serie CRBU2 ¢ Wellenausfihrung

S | Standard
J
K Siehe
T Seite 27.
Y

Ohne Signalgeber

Mit Signalgeber
Mit Winkeleinstelleinheit

Mit Signalgeber—[

CRBU2[J] [20]—[90

CDRB U2 J U[20]—[90]

Schwenkwinkel

Bestelloption

-XA31 bis -XA58

Druckluftanschluss-Position

Z ————|XA33C4C30]|

Z —|M9B |—|XA33C4C30|

Bestelloptionen fiir
verschiedene
Wellenausfihrungen

Drehfliigelantrieb
Signalgeber

Druckluftanschluss-Position

Z —|XA33C4C30|

Z—|M9B |—[XA33C4C30|

Drehfliigelantrieb Bestelloptionen fiir

verschiedene

43

. Schwenkwinkel Signalgeber h
Direktmontage . Wellenausfiihrungen
- ) o o GroBe
Mit Winkeleinstelleinheit
Bestelloptionen fiir verschiedene Wellenausfiihrungen
-

@Axial: Oben (lange Wellenseite) @®Durchgehende Welle

' . Wellen- | Verwendbare BaugréBen ' . Wellen- | Verwendbare BaugréBen
Bestelloption Beschreibung ausfiihrung (10115203040 Bestelloption Beschreibung ausfiihrung [10115] 203040
XA31 | Innengewinde am Wellenende S, Y (K 2K ) XA39* | Durchgangsbohrung-Welle SY (AKX AKX 2K )
XA33 | Innengewinde am Wellenende J KT (KKK XA40* | Durchgangsbohrung-Welle KT (I K
XA37 | abgestufte, runde Welle JKT e/ e/eje @ XA41* | Durchgangsbohrung-Welle J (KA
XA45 | Mittelanfrasung JKT e|e/e /0| @ XA42* | Durchgangsborung-Welle+ Inengeuine am Wellenende |~ S, Y [ I K 3K
XA47 | eingearbeitete Passfeder J KT [ BK ) XAA43* | Durchgangshotrung-Wele + Imengewinde am Welenende |~ K, T (IK I K
XA48 | Anderung der Léinge der langen Welle SY |lee/e|e @ XA44* | Durchgangshohrung-Well + Inengewinde am Wellengnde J (AKX A 2K )
XA51 | Anderung der Lénge derlangenWelle | J,K,T |@ (@ @ |® | ® XAS50* | Anderung der Linge der durchgehenden Welle Y (I IK IK 2K )

. . XA53* | Anderung der Lange der durchgehenden Welle K (KA I IK)
@AXxial: Unten (kurze Wellenseite) _ XAS57* | Anderung der Lange der durchgehenden Welle J o e/ 0o 00
Bestelloption Beschreibung alYst?LerEh ‘I\/grwingba;% Ba;%;"ﬁzz) XAS58 | Welerenden umgetetr, Anderungcer Linge ercurhghenden Wele J I I A

= - 9 = Diese Spezifikationen sind nicht flir Schwenkantriebe mit Signalgeber
SRS Innengewinde am Wellenende S.Y LA B und/oder Winkeleinstelleinheit erhaltlich.
XA34* | Innengewinde am Wellenende J KT o 0|00
XA38* | abgestufte, runde Welle K (A B 2K 3K
XA46* | Mittelanfrasung K (I I K 2K
XA49* | Anderung der Lange der kurzen Welle Y (A I BK)
XA52* | Anderung der Lange der kurzen Welle K (I K IK 2K )
XA55* | Anderung der Lange der kurzen Welle J e 0o/ 0o 0|0

ZS\VC



einfache Sonderausfiilhrungen Serie CR BDZ

Kombinationen

XA[-Kombination

Bestell-
option

axial |vemendbare Wellenausfifrung

Beschreibun Kombinationen
° STk

XA31| Innengewinde am Wellenende | @ o (@ XA # Wellenausfiihrung kann kombiniert werden

XA32| Innengewinde am Wellenende [ ) e (@ @ AR
[ XA33
) @ | XA}
) ® | XA
K* K™ | XA38
o | XA%
o |o XA40

XA33| Innengewinde am Wellenende | @ ®

XA34 | Innengewinde am Wellenende [ K J

XA37| Abgestufte, runde Welle ® ®
XA38| Abgestufte, runde Welle

XA39 | Durchgangsbohrung-Welle

XA40| Durchgangsbohrung-Welle

XA41 | Durchgangsbohrung-Welle

Durchgangsbohrung-Welle +
XA42 Innengewinde am Wellenende

Durchgangsbohrung-Welle +
XA43 Innengewinde am Wellenende

Durchgangsbohrung-Welle +
XA44 Innengewinde am Wellenende

XA45| Mittelanfrasung

XAdt
e |@ XAd2
e |@ XA43

® XA44
(2K J ([ ] XAd5

XA46 | Mittelanfrasung °

XAdg

XAA47 | Eingearbeitete Nut

XAd7

Anderung der Lange der
XA48 ,angenv\?e”e 9 ° e |o ° ° XAdg

Anderung der Lénge der ¢ * *
XA49|} rzen Welle oY Y Y* | XA49

Anderung der Lange der % *
XAS0 durchgehenden Welle e Y Y*| @ |XAS0

Anderung der Lange der ¢
XA51 langen Welle [ ] [ K J [ ] [ J KT*| J* KT*| J* | @ |K*| @ XA51
XA52 Anderung der Lange der PY K K* K* K* K* | K* | K* K* | XA52
[ K* K* K* | K* | K* K*| @ |XAS3

kurzen Welle

XA53 Anderung der Lange der P
[ J* J* J* | J* J* J* XAS5
[ J* J* J* | J* J* J* @ (XAST

{cnsuzwu” CRBU2 ”casz wu” CRB2

durchgehenden Welle
Anderung der Lange der
XAS5 kurzen Welle

Anderung der Lénge der
XA57 durchgehenden Welle ®
Wellenenden umgekehrt, .
XA58| Anderung der Ldnge der | @ | ® |@ J* J* | J* J* J* J* | J*
durchgehenden Welle
Es sind insgesamt zwei XACJ-Optionen kombinierbar.
Beispiel: XA31A32

Bestelloptionen | [E1{5i] o] CRS JLTAE

XALI-, XC[L-Kombination

Andere Kombinationen als -XAL], wie Bestelloptionen (-XCLJ), sind ebenfalls erhaltlich.

Siehe Seiten 49 bis 51 fur ndhere Angaben zu den Spezifikationen der Bestelloptionen. 5

Bestell- . . Kombinationen c

. = [)

option Beschreibung verwendbare BaugréBen XA31 bis XA58 g

XC1* zusatzliche Anschlisse 10, 15, 20, 30, 40 o [<%

XC2* Gewinde zu Durchgangsbohrungen dndem 15, 20, 30, 40 ® g

XC3* Schraubenposition dndern ® X

XC4 Schwenkbereich &ndern ®

XC5* Schwenkbereich zwischen 0 und 200° o L 2
XC6" | Schwenkbereich zvischen Ound 110° | O 1>+ 20: 30 40 ° 83
XC7% | Wellenenden umgekehrt — s .3
XC30 | Fluor-Schmierfett ° =L
X5%* [ Fur M5-Anschluss 10, 15 ° b
b4
= Diese Spezifikationen sind nicht fiir Schwenkantriebe mit Signalgeber und/oder Winkeleinstelleinheit erhaltlich. E £
=% Es kann nur die Wellenausfiihrung W oder J zusammen ,mit Signalgeber und/oder ,mit Winkeleinstelleinheit* ausgewéahlt werden. =

Es sind insgesamt vier XAJ- und XC[J-Kombinationen erhéltlich.
Beispiel: XA33A34C5C30

Signalgebermontage

SMC 44
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Serie CRB 2

Axial: Oben (lange Wellenseite) Axial: Unten (kurze Wellenseite)

In die lange Welle werden T In die kurze Welle werden
Innengewinde eingearbeitet. il ox Innengewinde eingearbeitet.
Die maximale Abmessung L1 ist Ql=M2 L,,J ? Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen
im Allgemeinen doppelt so grof3 1 o doppelt so groR wie die GewindegroRe. A~
wie die GewindegroRe. Beispiel fir M4: L2 = 8 mm H
Beispiel fir M3: L1 =6 mm Bei M5 fur eine S-Welle betragt ! e
Verwendbare Wellenausfilhrungs: S, Y } die maximale Abmessung L2 das ‘»”—‘ ;;
ol 1,5-fache der GewindegréRe. N T
Verwendbare Wellenausfiihrungs: S, Y Q2=M___ N
[mm] [mm]
CRB2, CRBU2 CRB2, CRBU2
Q1 Q2
GroRe S ‘ Y GroRke S ‘ Y
10 Nicht erhaltlich 10 Nicht erhaltlich
15 M3 15 M3
20 M3, M4 20 M3, M4
30 M3, M4, M5 30 M3, M4, M5
In die lange Welle werden P In die kurze Welle werden @ )
Innengewinde eingearbeitet. ~ Q=M1 Innengewinde eingearbeitet. o ‘M‘ K-Achse = J-Achse
S - . o M e o R (T-Achse) o ‘
Die maximale Abmes§ung L} istim Allgemeinen g - Die maximale Abmes§ung le istim Allgemeinen :‘ N [ I J (*\'l |
doppelt so groB wie die Gewindegrofe. g doppelt so groR wie die GewindegroRe. 4 - by
Beispiel fir M3: L1 =6 mm — . Beispiel fir M3: L2 = 6 mm
Verwendbare Wellenausfiihrungs: J, K, T N Bei M5 fir eine T-Welle betragt
die maximale Abmessung L2 das
1,5-fache der Gewindegréfie
Verwendbare Wellenausfiihrungs: J, K, T
[mm] [mm]
CRB2, CRBU2 CRB2, CRBU2
@% Q1 % Q2
GroRke J | K | T GroRe J | K | T
10 Nicht erhaltlich 10 Nicht erhaltlich
15 M3 15 M3
20 M3, M4 20 M3, M4
30 M3, M4, M5 30 M3, M4, M5
40 M3, M4, M5 40 M3, M4, M5
Die lange Welle kann durch C,}, Die kurze Welle kann durch
Einarbeitung einer abgestuften, \\C‘« Einarbeitung einer abgestuften,
runden Welle weiter verkirzt werden v> Di=g 2 runden Welle weiter verkiirzt werden |
(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht (Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht Fap e
nétig ist, , “ fir Abmessung X angeben). o “T” notig ist, , “ fir Abmessung Y angeben). Ll ‘|’|‘
Verwendbare Wellenausfiihrungs: J, K, T \T ' o Verwendbare Wellenausfilhrung: K cﬂl >
Gleiche Abmessungen werden mit ‘ ﬂ Ll Gleiche Abmessungen werden mit =
derselben Markierung gekennzeichnet ! i ; derselben Markierung gekennzeichnet D2=@' "1
(Wenn die Abmessung CA nicht spezifiziert i 1 o (Wenn die Abmessung CB nicht spezifiziert
wird, stattdessen , “ angeben). I wird, stattdessen , “angeben).
[mm] [mm]
; CRB2 CRBU2 ) CRB2, CRBU2
GroRe GroRe
X |L1 max D1 X |L1 max D1 Y |L2 max D2
10 |4bis14| X-3 |@3bis@3,9|2bisl4| X-1 @ 3bis @ 3,9 10 | 2bis14| Y-1 @3bis@39
15 |[5bis18| X-4 |@3bis@4,9|3hbis18| X-1,5 |J 3 bis @ 4,9 15 | 3bis18| Y-1,5 | @3his@4,9
20 |[6bis20| X-4,5 |@3bis@59|3bis20| X-15 |B3bis@d59 20 | 3bis20| Y-1,5 | @3his@59
30 ([6bis22| X-5 |@3bis@7,9|3bis22| X-2 @3bis@7,9 30 | 3his22| Y-2 @3bis@ 79
40 |[8his30| X-6,5 |@3bis@9,9|4bis30| X-3 @ 3bis@9,9 40 | 6bis30| Y-4,5 | @5bis@9,9
45
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Axial: Oben (lange Wellenseite)

Simple Special Serie CRBDZ

Axial: Unten (kurze Wellenseite)

PE—
Bestelloption: A45 Bestelloption: A46 g
Die lange Welle kann durch i Die kurze Welle kann durch oc
Einarbeitung einer Mittelanfrasung Wi L”—‘ L”—‘ Einarbeitung einer Mittelanfrasung (@]
weiter verk(rzt werden e A5 weiter gekurzt werden [
(Die Position der Anfréasung entspricht l (Die Position der Anfrasung entspricht m
der des Standardmodells). E der des Standardmodells). i Lli‘ —
(Wenn eine Verkirzung der Welle nicht H (Wenn eine Verkirzung der Welle nicht > |
nétig ist, = flir Abmessung X angeben). ‘ I nétig ist, .« flir Abmessung Y angeben). | | ;
® \lerwendbare Wellenausfihrungs: J, K, T | = ® \lerwendbare Wellenausflhrung: K w2="""
— o
[mm] o
CRB2, CRBU2 [mm] | | O
\ X w1 L1 max | L3 max e CRB2, CRBU2 (
GroBeN| J [K[T]JK[T|J|K[T|J[K]|T Y W2  |L2 max|L4 max
10 | 6,5bis14| 0,5bis2 X-3 L1-1 10 4,5 bis 14|0,5bis2 | Y-1 L2-1 g
15 |8 bis18| 0,5bis2,5] X-4 L1-1 15 5,5 bis 18 (0,5 bis 2,5| Y-1,5 L2-1 m
20 |9 bis20| 0,5bis3 X-4,5 L1-1 20 6 bis20({0,5bis3 | Y-1,5 L2-1 oc
30 |[11,5bis22 | 0,5 bis 4 X-5 L1-2 30 8,5bis22(0,5bis4 | Y-2 L2-2 o
40 |[15,5bis30 | 0,5bis 5 X-5,5 L1-2 40 ([13,5bis30|0,5bis5 | Y-4,5 L2-2
—
p—
Bestelloption: A47 Bestelloption: A49 =
Es wird eine Passfedernut in die Die kurze Welle ist verkurzt. ;
lange Welle eingearbeitet - o Verwendbare Wellenausfiihrung: Y g
(Die Position der Passfedernut © T T T m
entspricht der des Standardmodells). «@ [1‘ [1‘ o
Die Passfeder muss gesondert ‘ I ‘ I )
bestellt werden. N1 > >
v
® Well fiihrung: J, K, T — (7}
‘erwendbare Wellenausfihrung: J, K, | Groge: 10230 Groge: 40 E
[%}
C : g-
| y
; 2
J_{_L [mm] g—
GréBe CRB2, CRBU2 N
i c
[mm] 10 1 bis 14 o
. CRB2, CRBU2 15 1,5 bis 18 o
GroBe - =
al L1 N1 20 1,5 bis 20 g—
20 | 2h93 s 10 6,8 30 2 bis22 5
30 | 3h9 405 14 9,2 40 18 bis 30 "g)';
m
Bestelloption: A48 Bestelloption: A52
Die lange Welle wird verkirzt. Die kurze Welle ist verkurzt. 5
]
® \erwendbare Wellenausfiihrung: S, Y ® VVerwendbare Wellenausfiihrung: K 5
8
Q
J £
0 0 © o
Ld Ld : : !
! I ! I i
x x > >
[ ] [ ] .=
. . ) 83
GroBe: 10 Bis 30  GroBe: 40 co
own
[mm] 3=
=9
. CRB2 CRBU2 mm] | | g °
réBe 17}
X X GroBe CRB2, CRBU2 E§
10 3 bis14 1 bis14 v
15 4 bis18 1,5 bis 18 10 1 DisTd S
° =2 15 1,5 bis 18 £
20 4,5 bis 20 1,5 bis 20 20 1,5 bis 20 g
30 5 bis 22 2 bis 22 30 2 bis 22 %
40 18 bis 30 18 bis 30 40 4,5 bis 30 K=y
2
2
7}
46
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Serie CRB[ 12

Axial: Oben (lange Wellenseite)

Bestelloption: A51
Die lange Welle wird verkurzt.
® \lerwendbare Wellenausfuhrung: J, K, T
‘ L
x
|
[mm]
CRB2 CRBU2
GroBe
X X
10 3 bis 14 1 bis14
15 4 bis 18 1,5 bis 18
20 4,5 bis 20 1,5 bis 20
30 5 bis 22 2 bis22
40 6,5 bis 30 3 bis 30

Axial: Unten (kurze Wellenseite)

Bestelloption: A§5

Die kurze Welle ist verkirzt.

® \erwendbare Wellenausfiihrung:

J

[}
=i__J

>
[mm]
GroBe CRB2, CRBU2
Y
10 1 bis 8
15 1,5bis 9
20 1,5 bis 10
30 2 bis 13
40 4,5 bis 15

Durchgehende Welle

Nur fir die Ausfilhrung mit einfachem Drehflligelantrieb anwendbar. I Nur fir die Ausflihrung mit einfachem T L”-‘ T Llf
Welle mit Durchgangsbohrung (zusézlche Bearbeitung der Wellen S, Y) T Drehfllgelantrieb anwendbar. ! - Mo
e Verwendbare Wellenausfiihrung: S, Y 'k v fal Welle mit Durchgangsbohrung it e
e Gleiche Abmessungen werden mit ‘ (zusatzliche Bearbeitung der Wellen d1 di|
derselben Markierung gekennzeichnet. o i o o g K, T) o | o
® Nicht erhaltlich fur BaugréBe 10 il =T ® Verwendbare Wellenausfihrung: K, T L
e Eine Passfeder wird fiir die lange S-Achse o Gleiche Abmessungen werden mit d3 [~ i T-Achse
Welle der GroBe 40 verwendet. Y-Achse derselben Markierung gekennzeichnet. K-Achse §
® Bearbeitungsschritte fiir d1: 0,1 mm. Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2. e Nicht erhéltlich fir BaugroBe 10 Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.
[mm] edl =0 25, L1 =18 (max.) fur [mm]
CRB2 CRBU?2 GréBe 15 ; Bearbeitungsschritte CRB2, CRBU?2
&y . . -~ )
&l S | Y ) | Y fur d1 ist 01 mm." . Ly K | T K | T
GroRe d1 d1 e d1 = d3 flr BaugréBen 20 bis 40. GroBd di d3
15 25 25 15 J2,5 D25bis@3
20 @ 2,5 bis @ 3,5 @ 2,5 bis @ 3,5 20 = @ 2,5 bis @ 4
30 @25bis@4 J25bisd4 30 — @ 2,5 bis @ 4,5
40 @2,5bis @3 @2,5bis@5 40 = 32,5 bis @5
Nur fir die Ausfiihrung mit einfachem Il Nur fir die Ausfiihrung mit einfachem
Drehfliigelantrieb anwendbar. Drehfligelantrieb anwendbar. A
Durchgangsbohrung-Welle ‘ Ein spezielles Ende wird in die lange und in die kurze Ql=M_7, | -
o Nicht erhaltiich fiir BaugroBe 10 LA Welle eingearbeitet, und eine Durchgangsbohrung wird i '
o Verwendbare Wellenausfihrung: J in beide Wellen gebohrt. Es werden Innengewinde in i
e Gleiche Abmessungen werden mit 0 ! 0 die Durchgangshohrungen eingearbeitet, deren o | oo —
derselben Markierung gekennzeichnet‘ = | = Durchmesser denen der F[Jhrungslécher entspricht. g‘} % =l
Il e Nicht erhaltlich fir BaugroBe 10 '
Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2. | D¢ Maxmale Abmessung Lt istim Algemeinen e opige Apibitdung zeigt die Serie CRB2.
] | o Fix Mo Lt e < 10
eispiel) Fu : X, = mm
GroBe CRB2, CRBU2 FliJrlMS auf der kurzen Welle der S-Welle CRB2, CRBUZ[ ]
di gilt jedoch: L1 max. = 7,5 mm G 15 1 20 | 30 | 40
15 @25 e Eine Passfeder wird fur die lange A
20 225 bis035 Welle der GréBe 40 verwendet. Gewinde\| S | Y S|Y S|Y S | Y
d ' e Verwendbare Wellenausfiihrung: S,Y ~ M3x05/925/025/©02,5/025
30 02,5 bis @ 4 o Gleiche Abmessungen werden mit M4x07| — |03,3|03,3 —
40 @ 2,5 bis @ 4,5 derselben Markierung gekennzeichnet. M5x08| — | — |@4,2] —
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einfache Sonderausfiilhrungen Serie CR B|:|2

Durchgehende Welle

PE—
Bestelloption: A43 Bestelloption: A44 g
Nur fur die Ausflihrung mit einfachem Nur fUr die Ausfihrung mit einfachem o
Drehfligelantrieb anwendbar. Drehfligelantrieb anwendbar. O
Ein spezielles Ende wird in das lange [ Ein spezielles Ende wird in das lange [
und in das kurze Wellenende Ql=M___ /i und in das kurze Wellenende Qt =M /i
eingearbeitet, und elnel o O ' n . eingearbeitet, und eine - - i - ‘rw‘ N
Durchgangsbohrung wird in die Welle ‘ i Durchgangsbohrung wird in die Welle ‘ i o
gebohrt. Es werden Innengewinde in X - ) ) X

. - gebohrt. Es werden Innengewinde in -5 ;
die Durchgangsbohrungen o ‘ oo ) T ‘ gD
eingearbeitet, deren Durchmesser 4= d!e Durchgangsbohrungen =
denen der Fiihrungslécher entspricht. Q1A eingearbeitet, deren Durchmesser Q1/ T AN
@ nicht fiir BaugréBe 10 erhaltlich denen der Fiihrungslocher )
 Die maximalg Abmessung L1 istim In der Zeichnung oben ist die Serie CRB2 dargestellt] entspricht. In der Zeichnung oben ist die Serie CRB2 dargestellt E
Allgemeinen doppelt so grof3 wie ® nicht fir BaugréBe 10 erhéltlich
die GewindegréBe. [mm] ® Die maximale Abmessung L1 ist [mm] S
Beispiel: Fur M5: L1 max. = 10 mm. Fir im Allgemeinen doppelt so gro3 -
e | 75 | 2o a0 | g | " Coundoarse. \ o lalala |l S
- ilt j : X.=7, ) Beispiel: Fir M5: L1 =1
® verwendbare Wellenausfihrung: K, T 3 K‘ T K‘ T K‘ T K‘ T eispiel: Fr MS: LT max ) 0 mn.] ) 15 | 20 | 30 | 40 M
® Gleiche Abmessungen werden mit Gevinde * verwendbare Wellenausfihrung: J Getinde o
derselben Markierung M3x0,5 |0 2,5|@25(/025/02,5 |e Gleiche Abmes§ungen werden mit M3x05(D2,5/@2,5/025|02,5 3
gekennzeichnet. M4x07| — |@3,3/@3,3/@3,3| derselben Markierung M4x07| — (©3,3/03,3|@3,3
M5x08| — | — |@4,2|@4,2 | gekennzeichnet. M5x08| — | — (042|042
p—
Bestelloption: A50 . . Bestelloption: A53 -
[ [ r-
Sowohl die lange als auch die o o Sowohl die lange als auch die kurze L i ;
kurze Welle werden verkurzt. lange WeIIenseiﬂL >< | lange Wellenseite x Welle werden verkdirzt. lange Wellenseite i N
o verwendbare Wellenausfiihrung: Y - - e verwendbare Wellenausfiihrung: K l | g
Korper (B) Korper (B) Korper (B)
Korper (A}l Korper (IAL P . oc
s N 0o s N 0o Korper (A) (&)
m m D —
kurze We\lensei;[ Ll kurzeWeIIenseit:n: Ll . T L[] T Hl T »
>Il >Il kurze Wellenseite Lﬁl .§
GroBe: 10 bis 30 GroBe: 40 > =3
In der Zeichnung oben ist die Serie CRB2 dargestellt. In der Zeichnung oben ist die Serie CRB2 dargestellt. %_
[mm] [mm] £
" CRB2 CRBU2 . CRB2 CRBU2 *
GréBe GréBe
X Y X Y X Y X Y 5
10 3 bis 14 1 bis14 1 bis 14 1 bis14 10 3 bis 14 1 bis14 1 bis14 1 bis 14 g
15 4 bis 18 1,5 bis 18 1,5 bis 18 1,5 bis 18 15 4 bis 18 1,5 bis 18 1,5 bis 18 1,5 bis 18 -g_
20 4,5 bis 20 1,5 bis 20 1,5 bis 20 1,5 bis 20 20 4,5 bis 20 1,5 bis 20 1,5 bis 20 1,5 bis 20 K°]
30 5 bis 22 2 bis 22 2 bis22 2 bis 22 30 5 bis 22 2 bis 22 2 bis 22 2 bis22 9
7]
40 18 bis 30 18 bis 30 18 bis 30 18 bis 30 40 6,5 bis 30 4,5 bis 30 3 bis 30 4,5 bis 30 8
Bestelloption: A57 Bestelloption: A58 Qo
o [
Sowohl die lange als auch die kurze L i Die Wellenenden sind vertauscht. — S
Welle werden verkiirzt. lange Wellenseite il Zusatzlich werden sowohl die lange kurze WeIIensei’tgL > c
o verwendbare Wellenausfihrung: J | x als auch die kurze Welle verkiirzt 2
ustunrung: . (Ist eine Verklrzung der Welle nicht . g_
Korper (B): erforderlich ist, ,=* fiir X-, Korper (B) £
Korper (A) Y-Abmessung angeben). Kérper (A)] S
g 1 bl — e verwendbare Wellenausfihrung: J g . 1 . 5] —
Lo ® Abmessungen in () sind far b o
. La! doppelte Drehflligelantriebe der ) L ]
kurze Wellenseite i S
>'l GroBe 10. lange Wellenseite - S =
c s
L un
In der Zeichnung oben ist die Serie CRB2 dargestellt. In der Zeichnung oben ist die Serie CRB2 E -g
[mm] dargestellt. [mm] =
CRB2 CRBU2 CRB2 CRBU2 @<
GroBe GroBe £=
X Y X Y X Y X Y =
10 3 bis 14 1 bis 14 1 bis 14 1 bis14 10 |3 bis10(19)| 1 bis12(3) |1 bis3(12) | 1 bis 19 (10) e,
15 4 bis 18 1,5 bis 18 1,5 bis 18 1,5 bis 18 15 |4 bis11,5 1,5 bis 15,5 1,5 bis 6,5 1,5 bis 20,5 *g
20 4,5 bis 20 1,5 bis 20 1,5 bis 20 1,5 bis 20 20 | 4,5bis 13 1,5 bis 17 1,5bis 7,5 1,5 bis 22,5 g
30 5 bis 22 2 bis22 2 bis 22 2 bis 22 30 |5 bis16 2 bis 19 2 bis 8,5 2 bis 26,5 2
40 6,5 bis 30 4,5 bis 30 3 bis 30 3 bis 30 40 | 6,5bis 17 4,5 bis 28 3 bis9 4,5 bis 36 i%»
7}

O
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Serie CRB2/CRBU2 (Grsse: 10, 15, 20, 30, 40)
Bestelloptionen

-XC1,2,3,4,5,6,7,30, X5

Bestelloptionen

-XC1 bis -XC7, -XC30, X5

Grundausfiihrung /Serie CRB2 ¢ Wellenausfiihrung

‘; Standard

J

K |Siehe Seite

T 14

Y Druckluftanschluss-Position

CRB2[B][J] [20]—[90] z ————[XC4C30]

CDRB2 [B][J] U [20]—[20 Z —[M9B] —[XC4C30]
mit Winkeleinstelleinheit 1’

Drehfliigelantrieb Bestelloptionen
Schwenkwinkel Signalgeber
GréBe
mit Winkeleinstelleinheit

mit Signalgeber
Montage

Wellenausfiihrung
w Standard
J Siehe Seite 14

Direktmontage/Serie CRBU2 ¢ Wellenausfihrung
S Standard
w
J
K | Siehe Seite
T 30
Y Druckluftanschluss-Position

CRBu2|:| 20|—[90 z ———[Xcacso]

CDRBU2U —[90] Z —[M9B]—[XC4C30]
mit Winkeleinstelleinheit 1'

Drehfliigelantrieb Bestelloptionen
Schwenkwinkel Signalgeber
GréBe
mit Winkeleinstelleinheit

mit Signalgeber
Direktmontage

Wellenausfiihrung
w Standard
J Siehe Seite 30

Bestelloptionen Kombinationen
verwendbare o Bestell- Kombinationen
Symbol Beschreibung Wellenausfiihrung vgrwen" are option
W,J,K,S,T.Y augroBen XC1 XCi

XC1* | zusatzliche Anschliisse ® XC2 ® XC2
XC2* | Gewinde zu Durchgangsbohrungen andern ® 10 XC3 ® — XC3
XC3* | Schraubenposition &ndern ° 15 XC4 [ [ ® XC4
XC4 | Schwenkbereich &ndern ° 20 XC5 ® ® ° — XC5
XC5* | Schwenkbereich zwischen 0 und 200° ® XC6 ® ® ° — — XC6
XC6* | Schwenkbereich zwischen 0 und 110° ° 30 XC7 [ ® ) ° ® — XC7
XC7* | Wellenenden umgekehrt W, J 40 XC30| e ° ° ° ° ° °
XC30 | Fluor-Schmierfett ° X5 ® ) D D ° ® °
X5%* | Fiir M5-Anschluss (90°/180°) ° 10, 15

= Diese Spezifikationen sind nicht fir Schwenkantriebe mit Signalgeber
und/oder Winkeleinstelleinheit erhaltlich.

=x Es kann nur die Wellenausfihrung W oder J zusammen ,mit
Signalgeber und/oder ,mit Winkeleinstelleinheit* ausgewahlt werden.
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O



Bestelloptionen Serie CR B DZ

Bestelloption: C1

Die Druckluftanschlisse werden an der
Endflache des Geh&uses (A) hinzugefiigt
(Die Oberflache ist aus Aluminium,
da sie unbearbeitet bleibt).

Bestelloption: C2

Serie CRB2 3xod Die Gewindebohrungen auf

dem Gehé&use (B) werden durch
Durchgangsbohrungen ersetzt
(Die Oberflache aus
=) Aluminium bleibt
unbearbeitet).
i ‘ ‘ ‘ @ Nicht fir Schwenkantriebe

mit Signalgeber erhaltlich.

® Eine Passfeder wird anstelle einer
Anfrésung fir die lange Welle der
GroBe 40 verwendet.

eNicht erhé&ltlich fir
Schwenkantriebe mit Signalgeber

nschluss A AnschiussB  Anschluss A Anschluss B

(Standard) (geandert)
Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.
[mm] Serie CRBU2 2x@d [mm]
; CRB2, CRBU2 CRB2. CRBU2
GroBe . AR A= S
Q M N GroBe d
10 | M3 8,5 95 g 15 34
15 M3 11 10 20 45
(. :
20 M5 14 13 Anschiuss A Anschiuss B Anschiuss A AnschiussE 30 5,5
30 M5 15,5 14 (Standard) (geandert) 40 55
40 M5 21 20 (von der langen Wellenseite betrachtet)
Bestelloption: C3 Bestelloption: C4
Geanderte Position der Schrauben zum Festziehen des Antriebsgehduses. Nur fur die Ausfiihrung mit einfachem Drehfligelantrieb anwendbar.

Der Schwenkbereich wird gedndert. Schwenkwinkel 90°.
Der Schwenkstart befindet sich auf der horizontalen Linie (90° von
oben nach rechts).

3-Innensechskantschrauben ® Die Schwenktoleranz fir CRB2BW10 betragt *5°
® Eine Passfeder wird anstelle einer Anfrasung fir die lange Welle der GréBe
Anschluss A Anschluss B Anschluss A\ Anschluss B 40 verwendet. Schwenkbereich

Schwenkende

{cnsuzwu” CRBU2 ”casz wu” CRB2 ]

f =
S
Anfrasung S
- o =
(Schwenkbeginn) £ E
S »
[
(Standard) (geandert) Anschluss A Anschluss B 2
Der Schwenkstart ist an der Anfrésungsposition (Passfeder) bei druckbeaufschlagtem Anschluss B. 3
(von der kurzen Wellenseite betrachtet) (von der langen Wellenseite betrachtet) =
Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2. Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2. %
=
5
Bestelloption: C5 Bestelloption: C6 =
-
Nur fur die Ausfihrung mit einfachem Drehflligelantrieb anwendbar. Nur fir die Ausfihrung mit einfachem Drehflligelantrieb anwendbar. 3
Der Schwenkstart betréagt 45° nach oben vom Anfang der vertikalen Der Schwenkstart befindet sich auf der horizontalen Linie (90° von oben m
Linie nach links. nach links).
® Die Schwenktoleranz fir CRB2BW10 betragt *§ ® Die Schwenktoleranz fir CRB2BW10 betragt *§ _§
® Die AnschlussgroBe fir CRB2BW10, 15 lautet M3. ® Eine Passfeder wird anstelle einer Anfrésung fir die lange Welle der GréB3e 5
® Eine Passfeder wird anstelle einer Anfrasung fir die lange Welle der GréBe 40 verwendet. T euae g
ich  tee-s 0
40 verwendet. o (\\@Oe‘e Ischwenkende Max. = 110° g'
. 0=1____ o
seich 0 Max. = 200° ¥
Schwenkende o
g5
Der Schwenkstart ist an der Anfrasun 5 %
Anfrésungsposition (Schwenkbeginn) \ © .%
(Passfeder) bei Anschluss A Anschluss B = T
‘ ‘ druckbeaufschlagtem Der Schwenkstart ist an der Anfrasungsposition (Passfeder) bei druckbeaufschlagtem Anschluss B. § f_é
Anschluss A Anschluss B Anschluss B. (von der langen Wellenseite betrachtet) - =
(von der langen Wellenseite betrachtet) Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Signalgebermontage

SvC %0
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Serie CRB[ 12

Bestelloption: C30

Die Wellenenden sind vertauscht. Das Standard-Schmierfett wird durch Fluor-Schmierfett ausgetauscht
o Eine Passfeder wird anstelle einer ’J;l_‘ X (Keine Langsamlauf-Spezifikationen).

Anfrasung flr die lange Welle der
GroBe 40 verwendet. Kérper (B)

® Abmessungen in () sind fur Korper (A):
doppelte Drehfligelantriebe der g 1] 0
GroBe 10.

In der Zeichnung oben ist die Serie CRB2 dargestellt.

[mm]
GroBe CRB2 CRBU2

Y X Y X
10 12 (3) 10 (19) 19 (10) 3(12)
15 15,5 11,5 20,5 6,5
20 17 13 22,5 7,5
30 19 16 26,5 8,5
40 28 17 36 9

Bestelloption: X5

Die Spezifikation bei AnschlussgréBe 10 und 15 ist M5.

® Der Schwenkwinkel nur fir 90° und 180°.

@ Der Drehflligelantrieb ist nur mit einfachen Drehfliigel kompatibel.

® Es kann nur die Wellenausfihrung W oder J zusammen ,mit
Signalgeber“ und/oder ,mit Winkeleinstelleinheit* ausgewahlt werden.

4

N
x
X

In der Zeichnung oben ist die Serie CRB2 dargestellt.

[mm]
i CRB2, CRBU2
GroBe N R
10 11,7 M5
15 11,7 M5
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Serie CRBL 12
Komponenten

Signalgebereinheit und Winkeleinstelleinheit

Serie CRB2/CRBU2 bie Signalgebereinheit und/oder die Winkeleinstelleinheit kénnen auf dem Schwenkantrieb mit Drehfligelantrieb montiert werden.

Schwenkantrieb mit Winkeleinstelleinheit
CRB2BWUL-IC-J
CRBU2wWUL-C-O

Schwenkantrieb mit Signalgebereinheit
CDRB2BWLI-[-0]
CDRBU2w--0J

Signalgebereinheit Winkeleinstelleinheit
—_— N

einfache Welle (Passfeder) [ TI7— L

einfache Welle (Passfeder)

Rundkopfschraube Kappe

CRBU2 ”casz wu” CRB2 ]

-

Nachrustungseinheit [ Signalgebereinheit

Nachrustungseinheit I Winkeleinstelleinheit

Schwenkantrieb mit Signalgebereinheit und Winkeleinstelleinheit
CDRB2BWUL-1-J
CDRBU2wuUO-C10-]

Einstellschraube Verbindungsstiick
einfache Welle (Passfeder) 1 E‘
Rundkopfschraube
Nachristungseinheit Signalgebereinheit/Winkeleinstelleinheit

= Ein Schwenkantrieb mit Signalgeber und einstellbarem Schwenkwinkel ist gewohnlich eine Kombination aus Signalgebereinheit und Winkeleinstelleinheit.
Die mit ¥ gekennzeichneten Artikel sind zusatzlich erforderliche Verbindungsteile (Verbindungseinheit), und die mit 4 sind nicht erforderlich.

x Verwenden Sie eine Einheiten-Bestell-Nr., wenn Sie Verbindungseinheiten gesondert bestellen.

Anm.) Die Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Bestellnummer fiir D-M9L]

GréBe . BesteII-Nr. . Bestell-Nr. Signalgeberblock ; Be.steII-Nr.. . Bes.teII-Nr.. Signa!gebfer- .Bestell-l\!r. ;
Signalgebereinheit*! rechts- und linksgangig gleich Winkeleinstelleinheit Winkeleinstelleinheit Verbindungseinheit*3
10 P611070-1M P811010-8M P811010-3 P811010-4M P211070-10
15 P611090-1M P811020-3 P811020-4M P211090-10
20 P611060-1M P811030-8M P811030-3 P811030-4M P211060-10
30 P611080-1M P811040-3 P811040-4M P211080-10
40 P611010-1M P811010-8M P811050-5 P811050-4M P211010-10
Bestellnummer identisch zu Serie (auBer D-M9[ )
GréBe . BesteII-Nr. . Bestell-Nr. Signalgeberblock*2 } Be.steII-Nr.. . Bes.teII-Nr.. Signa!gebfer- .Bestell-l\!r. )
Signalgebereinheit! | rechtsgangig | linksgangig Winkeleinstelleinheit Winkeleinstelleinheit Verbindungseinheit*3
10 P611070-1 P811010-3 P811010-4 P211070-10
15 P611090-1 P611070-8 P611070-9 P811020-3 P811020-4 P211090-10
20 P611060-1 P611060-8 P811030-3 P811030-4 P211060-10
30 P611080-1 P811040-3 P811040-4 P211080-10
40 P611010-1 P611010-8 | P611010-9 P811050-3 P811050-4 P211010-10

«1. Der Signalgeber selbst wird nicht mitgeliefert. Bitte gesondert bestellen.

=2, Die Signalgebereinheit wird mit einem rechtsgéngigen und einem linksgéngigen Signalgeberblock geliefert, die zuséatzlich oder bei einer Beschadigung
des Signalgeberblocks zum Einsatz kommen.
Ein elektronischer Si%nalgeber fur die BaugréBen 10 und 15 bedarf keines Signalgeberblocks, deswegen lautet die Einheiten-Bestell-Nr. P211070-13.

*3. Eine Verbindungseinheit wird zur Nach_rﬂstungs_des Schwenkantriebs mit Winkeleinstelleinheit und einer Signalgebereinheit oder zur Nachristung des
Schwenkantriebs mit Winkeleinstellung mit einer Signalgebereinheit verwendet.
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Serie CRB[ 12

Installation der Winkeleinstellung

Schwenkwinkel-Einstellungsmethode

Weitere Betriebsmethoden

Ziehen Sie die in den Abbildungen unten gezeigte Kunststoffkappe ab,
schieben Sie den Anschlagblock auf die Langnut und lassen Sie ihn in der
geeigneten Position einrasten, um die Schwenkwinkel und die
Schwenkposition einzustellen. Die Uberstehenden vier Anfrasungen flr den
Schlussel auf der rotierenden Ausgangswelle erlauben eine manuelle
Betéatigung und passendes Positionieren (Siehe die Beispiele zur
Einstellung von Schwenkwinkeln auf der néchsten Seite).

Anschlagblock Langnut

4 Anfrasungen
fur Schlussel

Querschnitt A-A
(einfacher Drehfliigelantrieb) (doppelter Drehfligelantrieb)

Querschnitt A-A

Anm.) Bei der Baugré3e 40 ist jeder Anschlagsblock mit 2 Halteschrauben
ausgerustet.

53
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Obwohl bei Grundausfiihrungen ein Anschlagblock fir jede Langnut
montiert wird (siehe Abbildung unten), kénnen 2 Anschlagblécke auf einer
Langnut montiert werden.

Winkeleinstellbereich bei 2 Anschlagbldcken auf einer einzigen Langnut:
GroBe: 10, 40
GroBe: 15, 20, 30 ----

Bei Montage von zwei Anschlagblécken auf einer Langnut durch Drehung
jedes Anschlagblocks (A)(B), wie in <Abb. b> dargestellt, ist der
Schwenkbereich der Ausgangswelle mit einfacher Welle (Passfeder), wie
in <Abb. a> dargestellt, innerhalb 50° links oder 60° rechts zu, Anschluss
A und B einstellbar.

(Der Schwenkbereich einer einfachen Welle (Passfeder) bei Montage von
2 Anschlagblécken auf der gegeniiberliegenden Nut ist das Gegenteil zu
<Abb. a> und der Einstellbereich liegt zwischen 50° rechts oder 60° links
zum Anschluss A und B).

einfache Welle (Passfeder)

<Abb. a>

Anschluss A Anschluss B

Anschlagblock (B)

<Abb. b>

* Diese Abbildungen zeigen die Serie CRB2.



Beispiele fir die Schwenkwinkeleinstellung

winkeleinstellung Serie CRBL 12

Beispiel 1: Der Anschlagring wird auf der Standardposition montiert
(Es wird ein Schwenkantrieb mit einem Schwenkwinkel von 270°

verwendet).
Nullpunkt flache Anfrdsung
Schwenkbereich fiir Block D

Schwenkbereich fiir Block C

max. 115° (GroBe: 10, 40)
max. 120° (GroBe: 15, 20, 30)

Max. 115° (GroBe: 10, 40)
Max. 120° (Groe: 15, 20, 30)

Schwenkende (D Schwenkende @

Anschluss B

Anschluss A

Der schraffierte Bereich stellt
einen Anschlaghalter dar.

gegen den Uhrzeigersinn

<Abb. 1-2>

Block 3 in Abb. 1-2 feststellen und Block 2 im Uhrzeigersinn drehen, damit
die Welle mit flacher Anfrasung (Abb. 1-1) vom Nullpunkt zum Schwenkende
q drehen kann. Wenn der Block 2 festgestellt ist und Block 3 gegen den
Uhrzeigersinn bewegt wird, schwenkt die Welle mit flacher Anfrasung (Abb.
1-1) vom Nullpunkt zum Schwenkende (2). Der maximale Schwenkbereich
der Welle mit flacher Anfrésung ist wie folgt: GréBen 10, 40: bis 230°; GréBen
15, 20, 30: bis 240° (Abb. 1-2 zeigt den Schwenkwinkel 0°).

EEEEWHE Der Anschlagring wird um 120° gegen den Uhrzeigersinn von der
Standardposition der Abb. 1-2 in Beispiel 1 versetzt, gezeigt.

Schwenkbereich fir Block C = 135°

Schwenkende 2

Schwenkbereich
flr Block D = 90°

flache
Ende @ Anfrésu
(450)
Anschluss A / Anschluss B
<Abb. 2-1>
Anschluss A m- Anschluss B
Uhrzeigersin

gegen den Uhrzeigersinn
<Abb. 2-2>

Der max. Schwenkwinkel der Welle mit einfacher Anfrdsung (Abb. 2-2) betragt
195°, vom Schwenkende (1) bis zum Schwenkende (2. Der Schwenkbereich der
Welle mit einfacher Anfrdsung (Abb. 2-1) verringert sich auf den Bereich
zwischen dem Schwenkende @ und 3), wenn Block 2 (Abb. 2-2) im
Uhrzeigersinn bewegt wird, und dementsprechend, wenn Block 3 gegen den
Uhrzeigersinn bewegt wird, verringert sich der Schwenkbereich zwischen dem
Schwenkende (D und (@. Nachdem jedoch der interne Anschlag das Wellende
am Schwenkende (D der Welle mit einfacher Anfrasung beriihrt (Abb. 2-1), ist
sicherzustellen, dass der Anschlaghebel bei der Einstellung am Block 3 anliegt.

LRI Der Anschlagring wird im Uhrzeigersinn auf 1.2 0 © von der in der Abb. 1-2
in Beispiel 1 sowie Abb. 4-2 in Beispiel 4 gezeigte Standardposition versetzt.

Schwenkende 2

Schwenkbereich
flr Block C = 30°

Schwenkende (D @3
Anschluss A / <{Abb 3.1> \Anschluss B
Anschluss A Uhrzelir;ersin Anschluss B

Block D

Anschlagring

Block C

gegen den Uhrzeigersinn

<Abb. 3-2>

Block 2 in Abb. 3-2 feststellen und Block 3 gegen den Uhrzeigersinn drehen,
damit die Welle mit flacher Anfrasung (Abb. 3-1) vom Schwenkende (D bis
Schwenkende (2) drehen kann. Nachdem jedoch der interne Anschlag das
Wellende am Schwenkende (1) der Welle mit einfacher Anfrasung beriihrt
(Abb. 2-1), ist sicherzustellen, dass der Anschlaghebel bei der Einstellung am
Block 2 anliegt. Das Ende (1) kann innerhalb 30° durch Bewegung des Blocks
2 gegen den Uhrzeigersinn eingestellt werden.

Beispniel 4

Der Anschlagring wird um 120° im Uhrzeigersinn von der in Abb. 1-2
dargestellten Standardposition in Beispiel 1 sowie Abb. 3-2 in Beispiel 3 montiert.

(270°)

Schwenkbereich
fur Block C = 90°

Schwenkende 2
p
Schwenkende (1) (455

)
Anschluss A /" Zapp. 4-1>

Anschluss A Uhr

Anschluss B

im
Zeigersin Anschluss B

Anschlagring

Block C

gegen den Uhrzeigersinn
<Abb. 4-2>

Der max. Schwenkwinkel der Welle mit einfacher Anfrasung betragt 270° vom
Schwenkende (1 bis zum Schwenkende (2 bei Verwendung des Antriebs bei
270°, und Ende (O (Abb. 4-1) schlagt am internen Anschlag an, das
Schwenkende (@ wird durch Block 2 eingestellt. Der Schwenkwinkel kann
innerhalb 90° am Schwenkende (2) eingestellt werden. Es ist zu beachten, dass
Block 2 nicht auf oder tiber 90° gegen den Uhrzeigersinn (Abb. 4-2) bewegt
werden kann, da der interne Anschlag den Drehfligelantrieb beruhrt.

Anm. 1) Die Montage des Anschlagrings, die in den Beispielen 2, 3, 4 gezeigt wird, gilt nicht fur die Baugrée 10.

Anm. 2) @ bezeichnet in den oben stehenden Abbildungen die Position des Anschlagringelements.

Anm. 3) Wéhlen Sie den glinstigen Schwenkbereich des Schwenkantriebs, nachdem Sie sich Uber die ,Installation der Winkeleinstellung” gut informiert haben.
Anm. 4) Bei der BaugréBe 40 ist jeder Block mit 2 Halteschrauben ausgeristet.

Anm. 5) Die Abbildung zeigt die Serie CRB2.
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Serie CRBL 12
Signalgebermontage

Betriebsbereich und Hysterese

= Betriebsbereich: 6 m
Der Bereich zwischen der Position, in der sich der Signalgeber aufgrund der Magnetbewegung in der Signalgebereinheit einschaltet (ON), und der
Position, in der sich der Signalgeber ausschaltet (OFF), da der Magnet sich in die gleiche Richtung bewegt.

= Hysteresebereich: 6 d

Der Bereich zwischen der Position, in der sich der Signalgeber aufgrund der Magnetbewegung in der Signalgebereinheit einschaltet (ON), und der
Position, in der sich der Signalgeber ausschaltet (OFF), da der Magnet sich in entgegengesetzte Richtung bewegt.

6 m: Betriebsbereich D-M9[]
) - GroBe 6 m: Betriebsbereich 6 d: Hysteresebereich
. Betriebsbereich: ON 10, 15 170° 20°
Signalgeber 6 d: Hysteresebereich 20, 30 100° 15°
OFF 40 86° 10°
(OFF) D-S/T99(V)J, SOP(V), S/T79, S7P,
@ D-97/93A, 90/90A, R73/80L1
— Magnet GroBe 6 m: Betriebsbereich 6 d: Hysteresebereich
\ 10, 15 110°
10°
20, 30 90°
40 52° 8°

Anm.) Die Werte der obigen Tabelle stellen Richtwerte dar und kénnen
daher nicht garantiert werden. Uberprifen Sie vor der endgultigen
Einstellung des Signalgebers zuné&chst die Betriebsbedingungen.

Anderung der Signalgeber-Schaltposition

= Um die Schaltposition zu verstellen, I16sen Sie leicht die Rundkopf-Kreuzschlitzschraube, bewegen den Schalter an die gewlinschte Position und ziehen
die Rundkopf-Kreuzschlitzschraube erneut an. Uberschreiten Sie beim Festziehen der Schraube nicht das Anzugsdrehmoment, da hierdurch der
Signalgeber beschadigt werden kénnte und nicht korrekt positioniert wirde. Anzugsdrehmoment: 0,4 bis 0,6 [N-m]
Beim Anziehen der Rundkopf-Kreuzschlitzschraube darauf achten, dass der Signalgeber nicht verkantet.

Rundkopf-
Kreuzschlitzschraube 0
B
=]
GroBe: 10 bis 40 GroéBe: 10, 15 GroBe: 20 bis 40
D-M9L] D-S/T99(V)J, SOP(V), S/T79, S7P,

D-97/93A, 90/90A, R73/80[
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Signalgebermontage Serie CR BDZ

Signalgebermontage: GroBe 10 bis 40 (D-M9L))

AuBenansicht und Beschreibung der Signalgebereinheit

Rundkopf-Kreuzschlitzschraube

Schlitz-Einstellschraube

Fir CRB10, 15

Abdeckung (B)

Signalgeber-
Halter

I\
g

Abdeckung (A)

Fir CRB20 bis 40

1. Signalgebermontage
Den Signalgeber in die Nut des
Signalgeberhalters einsetzen.

2. Befestigen des Signalgebers
Den Signalgeber zur oberen Fléache der
Nut am Signalgeberhalter ausrichten und
mit der Schlitz-Einstellschraube sichern.
(Siehe vergroéBerte Ansicht.)

* Anzugsdrehmoment: 0,05 bis 0,1 [N-m]
An oberer

Flache der
Nut ausrichten.

vergréBerte Ansicht

3. Befestigen des Signalgeberhalters

Nach dem Einstellen der Betriebsposition mithilfe der Rundkopf-

Kreuzschlitzschraube den Signalgeberhalter sichern.

+ Beim Anziehen der Schraube darauf achten, dass der

Signalgeber nicht verkantet.

O

1. Signalgebermontage
Den Signalgeber in die Nut des
Signalgeberhalters einsetzen.

2. Befestigen des Signalgebers
Den Signalgeber zur unteren Flache der
Nut am Signalgeberhalter ausrichten und
mit der Schlitz-Einstellschraube sichern.
(Siehe vergroBerte Ansicht.)

* Anzugsdrehmoment: 0,05 bis 0,1 [N-m]

An unterer
Flache der Nut
ausrichten. -7

vergréBerte Ansicht

3. Befestigen des Signalgeberhalters

Nach dem Einstellen der Betriebsposition mithilfe der Rundkopf-

Kreuzschlitzschraube den Signalgeberhalter sichern.

+ Beim Anziehen der Schraube darauf achten, dass der

Signalgeber nicht verkantet.

SVC

Installation der

Signalgebermontage
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Signalgebermontage Serie CR BDZ

ﬂ]nalgebermontage: GroBe 20 bis 40 (D-S/T79L1, S7P, R73/80L )

AuBenansicht und Beschreibung der Signalgebereinheit

Abdeckung (B)

Rundkopf-Kreuzschlitzschraube (1)

Rundkopf-Kreuzschlitzschraube (2)

Abdeckung (A)

Montage

<verwendbarer Signalgeber>
elektronischer Signalgeber

D-S79, S7P 1. Signalgebermontage

D-T79, T79C Die Rundkopf-Kreuzschlitzschraube (2)
Reed-Schalter I6sen, um die Signalgeberlasche
D-R73. R73C einzusetzen.

D-R80, R80C

2. Befestigen des Signalgebers
Den Signalgeber an den Signalgeberblock
anlegen und die Rundkopf-Kreuzschlitzschraube
(2) festziehen.

Rundkopf-
Kreuzschlitzschraube (2)

* Anzugsdrehmoment: 0,4 bis 0,6 [N-m]

Komponenten || Bestelloptionen Sonde?eillafsafti:iﬁungen { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2 WU H CRB2

3. Befestigung des Signalgeberhalters
Nach dem Einstellen der Betriebsposition
mithilfe der Rundkopf-Kreuzschlitzschraube (1)
den Signalgeber sichern.

* Anzugsdrehmoment: 0,4 bis 0,6 [N-m]

Installation der
Winkeleinstellung
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Serie CRB[ 12

Einstellung des Signalgebers

Schwenkbereich der Ausgangswelle mit flacher Anfrasung (Passfeder nur fiir BaugréBe 40) und Montageposition fiir Signalgeber
(verwendbare Modelle/BaugréBen: 10, 15, 20, 30, 40)

Einfacher Drehfliigelantrieb

. o . o . o
Schwenkwinkel: 90 Schwenkwinkel: 180 Signalgeber in Schwenkwinkel: 270 Signalgeber in
Richtung Schwenk- Richtung Schwenk-
ENDE (D ENDE @
180° 270°

;ﬁ

ENDE (D ENDE @

\
) Al
N2y

‘B\ e T ENDE ()

ignalgeber in Signalgeber in Signalgeberin
Richtung Schwenk- \ Fichtung Schwenl %‘.%R?J%Ebg"éﬁcvenk_ Richiung s%hwen},\ ............
ENDE (D ENDE @ =)

Signalgeber

Anschluss B Anschluss A

= Die durchgezogenen Pfeillinien geben den
Schwenkbereich der Ausgangswelle mit flacher LU\! t t !/DJ

Anfrasung (Passfeder) an. Wenn die flache
Anfrasung (Passfeder) zum Schwenkende (D
zeigt, ist der Signalgeber fiir das Schwenkende X i

(1 in Betrieb, und wenn die flache Anfrasung Schwenkantrieb
(Passfeder) zum Schwenkende (2) zeigt, ist der

Signalgeber fir das Schwenkende (2) in Betrieb.
# Die unterbrochenen Pfeillinien zeigen den

Schwenkbereich des eingebauten Magneten an. Ausgangswelle mit flacher Anfrésung (Passfeder)
Der Schwenkbereich des Signalgebers kann GroBe: 10 bis 40 o ) o )
entweder durch eine Bewegung im x Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Uhrzeigersinn in Richtung Schwenkende (D
oder durch eine Bewegung gegen den
Uhrzeigersinn in Richtung Schwenkende @
verringert werden. Der Signalgeber in den unten
stehenden Abbildungen befindet sich in der
optimalen Schaltposition.

= Jede Signalgebereinheit ist mit einem
rechtsgéngigen und einem linksgéangigen
Signalgeber ausgestattet.
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/A Sicherheitshinweise

Diese Sicherheitshinweise sollen vor gefahrlichen Situationen und/oder Sachschéden
schiitzen. In den Hinweisen wird die Schwere der potentiellen Gefahren durch die

Gefahrenworte ,,Achtung”, ,,Warnung”“ oder ,,Gefahr* bezeichnet. Diese wichtigen
Sicherheitshinweise miissen zusammen mit internationalen Standards (ISO/IEC)*1) und
anderen Sicherheitsvorschriften beachtet werden.

/\ Achtung:
/A Warnung:
/\ Gefahr :

=
Achtung verweist auf eine Gefahr mit geringem Risiko, die
leichte bis mittelschwere Verletzungen zur Folge haben

kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Warnung verweist auf eine Gefahr mit mittlerem Risiko, i
die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben |
kann, wenn sie nicht verhindert wird. 1
Gefahr verweist auf eine Gefahr mit hohem Risiko, die 1
schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge hat, wenn sie I
nicht verhindert wird. a

g Ul g g

#1) ISO 4414: Fluidtechnik — Ausfiihrungsrichtlinien Pneumatik
1SO 4413: Fluidtechnik — Ausfiihrungsrichtlinien Hydraulik
IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von
Maschinen (Teil 1: Aligemeine Anforderungen)
1SO 10218-1: Industrieroboter - Sicherheitsanforderungen usw.

1. Verantwortlich fiir die Kompatibilitit des Produktes ist die Person, die das

2. Maschinen und Anlagen diirfen nur von entsprechend geschultem Personal

3. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner

AWarnung

System erstellt oder dessen Spezifikation festlegt.

Da das hier aufgefiihrte Produkt unter verschiedenen Betriebsbedingungen eingesetzt wird,
darf die Entscheidung Uber dessen Eignung fiir einen bestimmten Anwendungsfall erst nach
genauer Analyse und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erflllung der spezifischen
Anforderungen (berprift wird. Die Erfullung der zu erwartenden Leistung sowie die
Gewahrleistung der Sicherheit liegen in der Verantwortung der Person, die die
Systemkompatibilitat festgestellt hat. Diese Person muss anhand der neuesten
Kataloginformation sténdig die Eignung aller angegebenen Teile Uberprifen und dabei im Zuge
der Systemkonfiguration alle Méglichkeiten eines Geréteausfalls ausreichend bericksichtigen.

betrieben werden.
Das hier angegebene Produkt kann bei unsachgeméBer Handhabung geféhrlich sein.
Montage-, Inbetriebnahme- und Reparaturarbeiten an Maschinen und Anlagen, einschlieBlich
der Produkte von SMC, diirfen nur von entsprechend geschultem und erfahrenem Personal
vorgenommen werden.

Komponenten diirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die Sicherheit

gewahrleistet ist.

. Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen diirfen erst dann ausgefihrt
werden, wenn alle MaBnahmen (Uberprift wurden, die ein Herunterfallen oder
unvorhergesehene Bewegungen des angetriebenen Objekts verhindern.

2. Soll das Produkt entfernt werden, iberprifen Sie zundchst die Einhaltung der oben
genannten Sicherheitshinweise. Unterbrechen Sie dann die Druckluftversorgung aller
betreffenden Komponenten. Lesen Sie die produktspezifischen Sicherheitshinweise aller
relevanten Produkte sorgféltig.

3. Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind MaBnahmen zu treffen, um
unvorhergesehene Bewegungen des Produktes oder Fehlfunktionen zu verhindern.

Bitte wenden Sie sich an SMC und treffen Sie geeignete

Sicherheitsvorkehrungen, wenn das Produkt unter einer der

folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten
abweichen, oder Nutzung des Produktes im Freien oder unter direkter Sonneneinstrahlung.

2. Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie,
Eisenbahnen, Luft- und Raumfahritechnik, Schiffen, Kraftfahrzeugen, militarischen
Einrichtungen, Verbrennungsanlagen, medizinischen Gerdten oder Freizeitgerdten
eingesetzt werden oder mit Lebensmitteln und Getréanken, Notausschaltkreisen, Kupplungs-
und Bremsschaltkreisen in Stanz- und Pressanwendungen, Sicherheitsausriistungen oder
anderen Anwendungen in Kontakt kommen, die nicht fir die in diesem Katalog aufgefiihrten
technischen Daten geeignet sind.

AWarnung

3. Anwendungen, bei denen die Méglichkeit von Schaden an Personen, Sachwerten
oder Tieren besteht und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

4. Verwendung in Verriegelungssystemen, die ein doppeltes Verriegelungssystem mit
mechanischer Schutzfunktion zum Schutz vor Ausféllen und eine regelmaBige
Funktionsprifung erfordern.

/A Achtung

1. Das Produkt wurde fiir die Verwendung in der Fertigungsindustrie
konzipiert.
Das hier beschriebene Produkt wurde fiir die friedliche Nutzung in Fertigungsunternehmen
entwickelt.
Wenn Sie das Produkt in anderen Wirtschaftszweigen verwenden méchten, missen Sie SMC
vorher informieren und bei Bedarf entsprechende technische Daten zur Verfiigung stellen.
Wenden Sie sich bei Fragen bitte an die nachstgelegene Vertriebsniederlassung.

Einhaltung von Vorschriften

Das Produkt unterliegt den folgenden Bestimmungen zur Einhaltung von
Vorschriften*.

Lesen Sie diese Punkte durch und erklaren Sie Ihr Einverstandnis, bevor Sie das Produkt
verwenden.

Einhaltung von Vorschriften

1. Die Verwendung von SMC-Produkten in Fertigungsmaschinen von Herstellern
von Massenvermnichtungswaffen oder sonstigen Waffen ist strengstens untersagt.

2. Der Export von SMC-Produkten oder -Technologie von einem Land in ein anderes
hat nach den an der Transaktion Dbeteiligten L&ndern geltenden
Sicherheitsvorschriften und -normen zu erfolgen. Vor dem internationalen
Versand eines jeglichen SMC-Produktes ist sicherzustellen, dass alle nationalen
Vorschriften in Bezug auf den Export bekannt sind und befolgt werden.

A\ Achtung

SMC-Produkte sind nicht fiir den Einsatz als Instrumente im gesetzlichen
Messwesen bestimmt.

Die von SMC gefertigten bzw. vertriebenen Messinstrumente wurden keinen Prifverfahren zur
Typengenehmigung unterzogen, die von den Messvorschriften der einzelnen Lander
vorgegeben werden.

Daher dirfen SMC-Produkte nicht fir Arbeiten bzw. Zertifizierungen eingesetzt werden, die im
Rahmen der Messvorschriften der einzelnen Lander vorgegeben werden.

p
N

SMC Corporation (Europe)

Austria @ +43(0)2262622800  www.smc.at office@smc.at Lithuania @ +370 52308118 www.smelt. It info@smclt.It

Belgium @ +32 (0)33551464  www.smcpneumatics.be  info@smcpneumatics.be | Netherlands @& +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl  info@smcpneumatics.nl

Bulgaria @ +359 (0)2807670  www.smc.bg office@smc.bg Norway @ +47 67129020 WWw.smc-norge.no post@smc-norge.no

Croatia @ +385(0)13707288  www.smc.hr office@smc.hr Poland @ +48 222119600 www.sme.pl office@smc.pl

Czech Republic @& +420 541424611 www.smc.cz office @sme.cz Portugal & +351226166570  www.smc.eu postpt@smc.smees.es

Denmark @ +45 70252900 www.smedk.com smc@smedk.com Romania @ +40 213205111 Wwww.smeromania.ro smcromania @smcromania.ro

Estonia @ +372 6510370 www.smepneumatics.ee  smc@smepneumatics.ee | Russia & +7 8127185445 www.smc-pneumatikru  info@sme-pneumatik.ru

Finland & +358207513513  www.smc.fi smcfi@smc.fi Slovakia & +421(0)413213212  www.smc.sk office @sme.sk

France @ +33(0)164761000  www.smc-france.fr info@smc-france.fr Slovenia @ +386 (0)73885412  www.smc.si office @sme.si

Germany & +49(0)61034020  www.smc.de info@smc.de Spain @& +34 902184100 WWW.Smc.eu post@smc.smees.es

Greece @+302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden 2 +46 (0)86031200  www.smc.nu post@smc.nu

Hungary @& +36 23511390 www.smc.hu office@sme.hu Switzerland @ +41(0)523963131  www.smc.ch info@smc.ch

Ireland @ +353 (0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie | Turkey @+902124890440  www.smepnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr

Italy @ +39 0292711 www.smeitalia.it mailbox @smcitalia.it UK @ +44 (0)845 1215122 www.smcpneumatics.co.uk  sales@smcpneumatics.co.uk

Latvia & +371 67817700 www.smelv.lv info@smelv.lv
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